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Sicherheits- und Warnhinweise

Vor Installation und Inbetriebnahme des Frequenzumrichters lesen Sie bitte dieses
Produkthandbuch sorgfiltig durch und beachten Sie alle Warn- und Sicherheits-
hinweise. Bewahren Sie dieses Produkthandbuch stets gut erreichbar in der Nahe des
Frequenzumrichters auf.

Definition der Hinweise

/!\5 WARNUNG

Bei Missachtung dieser Hinweise kann Tod, schwere Korperverletzung oder erheblicher
Sachschaden eintreten.

i\ ACHTUNG

Bei Missachtung dieser Hinweise kann eine leichte Korperverletzung oder Sachschaden
eintreten.

Allgemeines

i\ WARNUNG

o Dieser Frequenzumrichter erzeugt gefahrliche elektrische Spannungen und steuert
gefdahrlich drehende mechanische Teile. Bei Missachtung der in diesem Handbuch
gegebenen Hinweise kann Tod, schwere Korperverletzung oder erheblicher
Sachschaden eintreten.

o Die Installation, Inbetriebnahme und Wartung dieser Antriebe darf nur von
fachkundigem Personal, das mit der Funktionsweise der Ausriistung sowie der
gesamten Maschine vollstandig vertraut ist, durchgefiihrt werden.

o Frequenzumrichter als auch Netzfilter besitzen Kondensatoren, die auch nach
netzseitigem Ausschalten gefahrlich hohe Spannung fiihren. Warten Sie deshalb nach
Abschalten der Netzspannung mindestens 10 Minuten bevor Sie das Gerat 6ffnen und
daran arbeiten und iiberpriifen Sie die Zwischenkreisspannung zwischen P(+) und
N(-) sowie die Spannung an den Netzanschlussklemmen mit einem geeigneten
Messgerat. Es ist darauf zu achten, dass keine spannungsfiihrenden Teile beriihrt
werden.

o Erden Sie den Frequenzumrichter und Netzfilter an den dafiir vorgesehenen
Anschliissen und beachten Sie, dass der Ableitstrom 3,5mA iibersteigt. Der
Mindestquerschnitt des Schutzerdungsleiters muss den ortlichen
Sicherheitsvorschriften fiir Ausriistungen mit hohem Ableitstrom entsprechen
(EN60204, EN61800-5-1).

o Die Erdschlusssicherheit dient lediglich dem Schutz des Umrichters und nicht dem
Personenschutz. Frequenzumrichter, die von einem Drehstromnetz versorgt werden
(W3200-...HF) konnen einen Gleichstrom im Schutzerdungsleiter verursachen. Wo fiir
den Schutz im Falle einer direkten oder indirekten Beriihrung eine Fehlerstrom-
Schutzeinrichtung (RCD) oder ein Fehlerstrom-Uberwachungsgerit (RCM) verwendet
wird, ist auf der Stromversorgungs-seite des Frequenzumrichters nur ein RCD oder
RCM vom Typ B zulassig (EN60204, EN61800-5-1).
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@) WARNUNG

e Zur Vermeidung von Verletzungen und Beschiddigungen beriihren Sie keine Bauteile
innerhalb des Gehduses - weder mit den Handen noch mit irgendwelchen
Gegenstianden - wenn Netzspannung anliegt oder die Zwischenkreiskondensatoren
nicht entladen sind. Arbeiten Sie nicht an der Verdrahtung wenn Netzspannung
anliegt.

e Geben Sie besondere Vorsicht bei Aktivierung des automatischen Wiederanlaufs. Um
Verletzungen durch eventuell unkontrolliertes Wiederanlaufen des Frequenz-
umrichters nach einem Netzausfall vorzubeugen, installieren Sie auf der Netzseite
ein Schaltelement, das bei Netzausfall abfillt und bei Wiederkehr der Spannung nur
durch Handbetitigung wieder eingeschaltet werden kann (z. B. Schiitz etc.).

o Vergewissern Sie sich, dass die Eingangsspannung der auf dem Typenschild
eingetragenen Spannung entspricht. Umgebungseinfliisse wie hohe Temperaturen,
hohe Luftfeuchtigkeit sind ebenso zu vermeiden wie Staub, Schmutz und aggressive
Gase. Der Einbauort sollte ein gut beliifteter, nicht direkter Sonneneinstrahlung
ausgesetzter Ort sein. Installieren Sie das Gerat auf einer nicht brennbaren,
senkrechten Wand, die keine Vibrationen iibertragt. Achtung! Legen Sie keine
Netzspannung an die Ausgangsklemmen U/T1, V/T2, W/T3.

¢ Setzen Sie sich bitte mit den Motoren- bzw. Maschinenherstellern in Verbindung
wenn Normmotoren mit Frequenzen >60Hz betrieben werden sollen.

o Alle Frequenzumrichter sind beziiglich Spannungsfestigkeit und Isolationswiderstand
gepriift. Isolationswiderstandsmessungen z.B. im Rahmen der Inspektion diirfen nur
zwischen den Leistungsklemmen und Erde durchgefiihrt werden. Nehmen Sie keine
Isolationswiderstandsmessungen an den Steuerklemmen vor.

e Geben Sie die Betriebssignale START/STOP iiber die Steuerklemmen oder das
Bedienfeld und nicht dq_rch Schalten des Netz- oder Motorschiitzes. Installieren Sie
keine Kapazititen oder Uberspannungsableiter in die Motorzuleitungen.

o Die Stop-Taste des eingebauten Bedienfelds darf nicht fiir Not-Aus-Zwecke
verwendet werden. Die Stop-Taste kann iiber Funktion b087 deaktiviert werden.

e Kleben Sie den beigefiigten Aufkleber mit den Gefahrenhinweisen in der
entsprechenden Landessprache gut sichtbar auf den Frequenzumrichter.

,/
/L\ ACHTUNG

¢ Um sicherzustellen, dass Ihr HITACHI-Frequenzumrichter sicher und zuverldssig
arbeitet, miissen alle einschldgigen Sicherheitsvorschriften, z. B. Unfallverhiitungs-
vorschriften, berufsgenossenschaftliche Vorschriften, VDE-Bestimmungen etc.
beachtet werden. Da diese Bestimmungen im deutschsprachigen Raum
unterschiedlich gehandhabt werden, muss der Anwender die jeweils fiir Ihn giiltigen
Auflagen beachten. HITACHI kann den Anwender nicht von der Pflicht entbinden, die
jeweils neuesten Sicherheitsvorschriften zu befolgen.

o Die technischen Daten und Beschreibungen in dieser Bedienungsanleitung sind nach
bestem Wissen und Gewissen erstellt worden. Produktverbesserungen werden
jedoch standig durchgefiihrt - deshalb behilt sich Hitachi Ltd. das Recht vor, ohne
Vorankiindigung solche Anderungen durchzufiihren.




HITACHI wWJ200

i\ ACHTUNG

» Vergewissern Sie sich nach Anlieferung der Gerate, dass kein Transportschaden
vorliegt. Uberpriifen Sie ob die gelieferte Ware (Angaben auf dem Typenschild) mit
den Angaben des Lieferscheins und Ihrer Bestellung iibereinstimmt.

e Trotz sorgfiltiger Erstellung dieser Anleitung kann Hitachi fiir Fehler und Schéaden,
die aus der Nutzung dieser Anleitung entstehen, nicht haftbar gemacht werden.

A\) WARNUNG

Vor Verwendung der Funktion "“Sicherer Halt: Safe Torque Off (STO)" muss eine
Risikobewertung der Maschine bzw. der Anlage durchgefiihrt werden. Es ist sorgfiltig
zu priifen ob zur Erfiillung der daraus resultierenden Sicherheitsanforderungen die
Funktion ,,STO" eingesetzt werden kann.

,/
/L\ BestimmungsgemaBer Einsatz der Gerate

Die Frequenzumrichter der Serie WJ200 sind keine Haushaltsgerdte, sondern als
Komponenten ausschlieBlich fiir die Weiterverwendung zur gewerblichen Nutzung
vorgesehen. Diese sind elektrische Betriebsmittel zur Steuerung von
drehzahlgeregelten Antrieben mit Drehstrommotoren und zum Einbau in Maschinen
oder Zusammenbau mit weiteren Komponenten zu einer Maschine bestimmt. Die
Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis festgestellt wurde, dass die Maschine die
EMV-Richtlinie 2004/108/EC einhdlt und die Schutzanforderungen der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EC erfiillt (dies entspricht EN 60204). Die Verantwortung
fiir die Einhaltung der EG-Richtlinien in der Maschinenanwendung liegt beim
Weiterverwender.

Das CE-Zeichen Ihres HITACHI-Frequenzumrichters dokumentiert die Ubereinstimmung
mit der Niederspannungsrichtlinie (2006/95/EC), sowie der EMV-Richtlinie
(2004/108/EC), sofern der entsprechende Funkentstorfilter eingesetzt wird und die
Installation nach den Vorschriften erfolgt.

Angewandte Normen: EN61800-5-1: 2003, EN61800-3: 2004

Frequenzumrichter WJ200 sind fiir Anwendung in Industrieumgebung mit eigenem
Versorgungsnetz vorgesehen. Sollen die Frequenzumrichter an das offentliche
Niederspannungsversorgungsnetz angeschlossen werden, dann miissen bestimmte
MaBnahmen ergriffen werden, die im Kapitel 2.1“CE-EMV-Installation™ beschrieben
werden.




HITACHI wWJ200

Konformitatserklarung

DECLARATION OF CONFORMITY

Hitachi Industrial Eguipment Systems (Co., Ltd.
1-1 Higashinarashino 7-chome, Narashino-shi, Chiba 275-8611, Japan

We declare, under our solo responsibility, that the following products conform
to all the relevant provisions.

Product: AC Inverter, WJ200 series
Single-phase, 200-240VAC, 50/60Hz, 0.1-2.2kW
Three-phase, 200-240VAC, 50/60Hz, 0.1-15kW
Three-phase, 380-480VAC, 50/60Hz, 0.4-15kW

Models: Model w1200, followed by -001, -002, -004, -007, -015, -022,
followed by S, followed by F, followed by any letters or numbers or none.
Model w1200, followed by -001, -002, -004, -007, -015, -022, -037, -055,
-075, -110, -150 followed by L, followed by F, followed by any Tetters or
numbers or none, .
Model w1200, followed by -004, -007, -015, -022, -030, -037, -040, -055,
-075, -110, -150 followed by H, followsd by F, followed by any Tetters or
numbers or none.

Also model W-wWJ200, 0-wWJ200, and model name of related QEM products.

Authorized Representative: Hitachi Europe GmbH
Am Seesternl8, D-40547 Dusseldorf, Germany

Council Directives: LVD: 2006/95/EC (LVD: Low Voltage Directive)
EMC: 2004/108/EC

Applicable Standards: LVD: ENGLBOO-5-1:2007
EMC: ENG1800-3:2004/A1:2012
(To apply the EMC ENGLB0OO-3, use a filter designed for above models.)

. Y
Signature: #/k & a‘-’;\
Takeshi Degi
Department Manager, Quality Assurance Group
Hitachi Industrial Equipment Systems Co., Ltd.
Date of issue: 23. Jan. 2015
Date of original DoC: 15. Mar. 2009/ O0.1kW to 4kW
' 200 Apr. 2009/ 5.5kW to 15kw
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A TUVRheinland®

ZERTIFIKAT EC Type-Examination Certificate

CERTIFICATE Registration No.: 01/205/0699/09

Prifgegenstand  |mverter Drive with integrated Zerlifikate- Hitachi Industrial Equipment Systems Co,, Lid.
Product tested safety function inhaker 11, Higashinarashine T-chame, Narashina-shi
J';.I_ic::‘ﬂ;u Chiba 275-8611
*Safe Torque OF (STO) ¢ Japan
Typbezeichnung VW.J200 Series Hersteller same as licence helder
Type designation Manufaciurer
Prifgrundlagen EM 61800-5-2:2007
Codes and standards fonming EM 150 1384812008
the basis of testing EN 61800-5-1: 2007
EN §1800-3;2004
EN 62061:2005

EN G0204-1:2006
IEC 61508 Part 1-T:1888 and 2000

Bestimmungsgema e The safety function "Safe Torgue OfF of the inverter drive W.J200 Series
Versmendung complles with the requirements of the relevant standards (Cal 3/ PL d
Imtended appllcation gco. fo EN ISO 138481, SIL CL 2 acc, fo EN 62061 f IEC G1508 ¢

EN 61800-5-2) and can be used in applications up o Cat. 3/ PL d ace. to
EN 150 13848-1 and SIL 2 acc. to EW 82061 7 IEC 81508/ EN 6180{0-5-2,

Besonders Bedingungen The instructions of the associated Installation and Operating Manwal shall
Specific requirements be considered.

It Is confirmed, that the produd tested complies with the requirerments for machines defined in Annex | of the EC
Directive 2008/42/EC.

This certificate is valid until 2014-11-15

Der Pridfbericht-Nr.: S68/M 23400008 vom 15.11.2009 Ist Bestandteil dieses

Functional Salely Zartifikates. . .. - f ;
Type A ad Der Inhaber eines Kir den Prifgegenstand gligen Senshmigunge-Ausweises

let berechtigt, dle mit dem Prifgegenstend (bereinstimmenden Erzeugnicse

| mit dern abgebildetan Prifzeshen zu versshen,
| Tﬂ\fﬂheinlagd The test report-no.: S6E8M 224 0009 dated 2008-11-15 i an integral part of
| this certrficate,

The holder of 2 valid licence cetiificate for the product tested s autherized to

affic the tast mark shown cpposite to products, which are identical with the
product testad. A

Berlin, 2008-11-15

Certification body for m&c;l-inery_ NEB 0035

fr—rr————
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1. Projektierung

1.1 Technische Daten
Serie. WJ200-...SF WJ200-...HF
Typ 001 002 004 007 015 022|004 007 015 022 030 040 055 075 110 150
NetzanschluB- 1 ~ 200 ... 240V, -15%/+10%, 3 ~ 380 460V, +/-10%, 50/60Hz (bis 480V bei
spannung [V] 50/60Hz Uberspannungskategorie 2)
Lasteinstellung Normal Duty / Uberlastbarkeit 20% fiir 60s (siehe Kapitel 4.2)
M°t°me””'e's[tf\;‘vg]’ 0,25 0,37 0,75 1,5 2,2 3,0/075 1,5 22 30 40 55 75 11 15 185
A“sgangs”e”r‘s“‘[’:} 1,2 19 35 60 96 120|21 41 54 69 88 11,1 17,5 23,0 31,0 38,0
E'”gangsnenns”‘[):]‘ 22 36 7,3 13,8 20,2 240|21 43 59 81 94 13,3 20,0 24,0 38 44
Lasteinstellung High Duty / Uberlastbarkeit 50% fiir 60s (siehe Kapitel 4.2)
MOtomenn'e'S[tE\;‘V@]J o1 025 055 1,1 15 22 055 1,1 15 22 30 40 55 75 11 15
A“sgangs”e”r‘s“‘[’:} 10 16 30 50 80 11,0 1,8 3,4 48 55 7,2 92 14,8 180 24,0 31,0
E'”gangs”e”"s”‘[)g]‘ 20 30 63 11,5 16,8 22,0/ 1,8 3,6 52 65 7,7 11,0 169 188 29,4 35,9
Netzfilter Footprintfilter Footprintfilter
FPF-9120-...(-LL*) FPF-9340-..(-LL*)
10 10 10 14 24 24 5 5 10/2 10/2 10/2 14 30 30 50 50
Netzfilter Grenzwerte Standardausfiihrung FPF-9120-.../FPF-9340-...: C1 25m / C2 50m
Ableitstromreduzierte Ausfihrung FPF-9120-...-LL: C1 10m, FPF-9340-...-LL: C1 5m
i 0,
Wirkungsgrad [%] gg 5 9y 93 94 95 955| 92 93 94 95 96 96 96 96,2 96,4 96,6
bei Nennlast
Verlustleistung [W]
Frequenzumrichter 12 22 30 48 79 104 | 35 56 96 116 125 167 229 296 411 528
Netzfilter 2 2 2 5 10 10 4 4 7 7 16 19 19 31 31
Kurzzeitiges
Bremsmoment [%] 50 50 50 50 50 20 50 50 50 20 20 20 20 20 10 10
ohne Widerstand
Bremschopper standardmaBig eingebaut
Minimaler Ohmwert
fir Bremswiderstand 100 100 100 50 50 35 | 180 180 180 100 100 100 70O 70 70 35
[Q] bei 10%ED
Taktfrequenz 2,0...15kHz
Schutzart IP20
Masse [kg] 10 10 11 16 18 18|15 16 1,8 1,9 19 21 35 3,5 47 52
Ausgangsspannung 3 ~ 200 ... 240V 3 ~ 380 ... 460V entsprechend Eingangsspannung
entspr. Eingangsspannung

Ausgangsfrequenz

0,1 ... 400Hz (bis 580Hz mit Funktionseinschrankungen)

Arbeitsverfahren

PWM sinuskodiert, Spannungsgefiihrt, Geberlose Vektorregelung SLV (200% bei nahezu OHz),

U/f Konstantes/Reduziertes Drehmoment, U/f fei wahlbar

Belastbarkeit

Hohe Dauerlast b049=01: 120% fiir 60s; Hohe Uberlast b049=00: 150% fiir 60s

Autotuning

Automatische Motoranpassung im Stillstand oder Betrieb zur optimalen Ausnutzung des

angeschlossenen Motors

Hoch/Runterlauf-
rampen

2 Zeitrampen einstellbar zwischen 0,01 und 3600s, linear, S-Kurve, U-Kurve,

invertierte U-Kurve

Startmoment

200% bei 0,5Hz

Festfrequenzen

16 Festfrequenzen frei programmierbar

Gleichstrombremse

Einschaltdauer, Einschaltfrequenz und Bremsmoment programmierbar

Drehzahlgenauigkeit

+/-0,5% bei Vektorregelung im Frequenzbereich 5,0 ... 50Hz (bis Nennmoment)

Frequenz-
genauigkeit

e +/-0,2% (Temperaturbereich 25°C +/-10°C) bei analoger Sollwertvorgabe

e +/-0,01% bei digitaler Sollwertvorgabe

Frequenzauflésung

¢ Maximalfrequenz/1000 bei analoger Sollwertvorgabe
e 0,01Hz bei digitaler Sollwertvorgabe

Digital-Eingange

7 Stiick, programmierbar, Offner oder SchlieBer, Positiv- oder Negativ-Logik

Analog-Eingdnge

2 Stiick, 0...10V (10kQ), 4...20mA (100Q), Auflésung 10bit, auBerdem ein Thermistoreingang

Impuls-Eingénge

1 Stick, 24V DC (Digital-Eingang 7), 2kHz,
1 Stiick, 24V DC, 32kHz

*FPF-9120/9340-...-LL: Ableitstromreduzierte Ausfiihrung
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Serie.

WJ200

Digital-Ausgange

2 Stiick, Typ ,Open Collector"; programmierbar, Offner oder SchlieBer, Positiv- oder Negativ-Logik,
Ein- und Ausschaltverzégerungen bis max. 100s programmierbar; logische Verknipfungen von
Ausgangssignalen

Analog-Ausgange

1 Stilick, 0...10V, 1mA, programmierbar

Impuls-Ausgang

1 Stiick, 10V DC, 2mA, 32kHz

Relais-Ausgang

1 Stiick, Wechselkontakt, programmierbar

PID-Regler

Integrierter PID-Regler mit Sleep-Modus fiir Durchfluss-, Druck- oder Temperaturregelungen

Motorpotentiometer

Integriertes Motorpotentiometer mit/ohne Sollwertspeicher, Einstellbereich 0,01...3000s

Positionierung

Wahlweise mit einer oder zwei Geberspuren mittels Impulsketteneingdnge, Speichern von 8
Positionen, 2 verschiedene Referenzierungen, etc.)

Drehmoment-
regelung

Im Arbeitsverfahren SLV ohne zusatzlichen Inkrementalgeber realisierbar

Schnittstellen

USB (Mini-USB), RJ45, seriell RS485 (ModBus RTU)

Bussysteme

Hitachi ASCII-Protokoll, ModBus RTU; Optional ProfiBus, DeviceNet, EtherCat

Konformitat

RoHS, CE, cULus

Schutzfunktionen

Uberstrom, Uberspannung, Unterspannung, Uberlast, Ubertemperatur, Erdschluss, Kurzzeitiger
Netzausfall, Netzphasenausfall, Thermistoriiberwachung, Bremswiderstandsiiberwachung,
Wiederanlaufsperre, Sicherer Halt, Kommunikationsiiberwachung, Inkrementalgeberiiberwachung,
SPS-Programmiberwachung etc.

Umgebungs-
bedingungen

-10 ... +40/50°C Umgebungstemperatur (abhdngig vom Typ, Einbauart bzw. Taktfrequenz),
20...90% Relative Luftfeuchtigkeit (keine Kondensation)

Vibration/Schock: 5,9m/s? (0,6G) 10...55Hz

Aufstellhbhe max. 1000 Gber NN

Optionen

Externe Bedieneinheit, Windowsgeflihrte Programmiersoftware ProDrive, Bremswiderstand,
Funkentstoérfilter, Netzdrosseln, Motordrosseln, Sinusfilter, Feldbusanbindung

11
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1.2 Geradteaufbau

Frontansicht
Schalter Aktivierung Schalter Aktivierung
Abschlusswiderstand Funktion ,,Sicherer Halt"
ModBUS RTU

Schnittstelle USB (Mini-USB)

\
N { E_ zm Parametrieren und Pro-
"*\— —_._ 1~ grammieren liber Software
2 [P

L
r||!'
MK AT

/Schnittstelle RJ45 zum Anschluss
einer externen Bedieneinheit

LR Y

Schnittstelle Optionsmodule

\ == = Schalter Aktivierung
L‘ Ausgangsfunktion ,,EDM™
1 . fiir ,Sicherer Halt"

Klemmen Relaiskontakt

Steuerklemmen

Schnittstelle RS485 * [= i
o Leistungsklemmen

Aufbau am Beispiel des W1200-030HFE

1-Lifterhalterung*
2-Lifter*
3-Kuhlkoérper
4-Gehause
5-Klemmenabdeckung
6-Deckel zum Herausnehmen wenn
Optionskarte gesteckt ist
7-Fingerschutz fir Kabeleinfiihrung

*Folgende Gerate haben keinen
Lifter: W3200-001...007SF, W1200-
004...007HF

12
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Typenschild
HITACHI [NVERTER
Model: WJ200  -001SF _Vver3.0
Input  :50Hz. 60Hz 200-240 V 1Ph  2.0/1.3 A

L.

Output :0. 1-400Hz 200-240 v 3rh 1.2/1.0 ﬁ:

50Kz, G0Hz V 3Fh

A

MFG No,

Co,

WJ200

Serie

40A T12345 AP001

001

Date: 1410
MADE IN JApaN NEI803L

Ausfiihrung
F= mit Bedieneinheit

Eingangsspannung:
S: 1-phasig 200V
L: 3-phasig 200V
H: 3-phasig 400V
M: 1-phasig 100V

Motorleistung in kW, Lasteinstellung High Duty

001=0,1kW 040=4,0kW
002=0,2kwW 055=5,5kW
004=0,4kW 075=7,5kW
007=0,75kW 110=11kW
015=1,5kwW 150=15kW
022=2,2kW

030=3,0kw

13
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Aufbau der digitalen Bedieneinheit

(5) LED Anzeige [Hz]
(6) LED Anzeige [A]

(4) LED RUN (1) LED Netz Ein

N/

(8) Parameteranzeige (~ \\\ >
N ‘
N RN Pwr ;J | ¢
Hz | v 2
(7) LED RUN-Taste IA: 2
aktiv—_| ° ° e o |A_| m |
(9) Taste RUN o r J
\\- A -/’ (16) Schnittstelle R145
(11) Taste ESC £ T {j (| —
—~|ESC SET
\4 o

(12) Taste AUF

Bedientasten und Anzeigen

Bedien-/Anzeigeelement Beschreibung

(1) LED Netz Ein

\ N\

(13) Taste AB  (14) Taste SET

EIN, wenn Spannungsversorgung eingeschaltet ist

(2) LED Stérung

EIN, wenn eine Stérung aktiv ist

(3) LED Programmiermodus

> EIN, wenn im Gerat ein veranderbarer Wert angezeigt wird
> Blinkt bei fehlerhafter Eingabe

(4) LED RUN

EIN, wenn Umrichter gestartet wurde bzw. eine Frequenz ausgegeben wird

(5) LED Anzeige[Hz]

EIN, bei Ausgabe eines Parameters mit Frequenzwerten

(6) LED Anzeige [A]

EIN, bei Ausgabe eines Parameters mit Stromwerten

(7) LED RUN-Taste aktiv

EIN, wenn Taste RUN aktiv ist

(8) Parameteranzeige

Anzeige der Parameter bzw. Parameterwerte

(9) Taste RUN

Start des Umrichters wenn A002=02

(10) Taste STOP/RESET

» Stop des Umrichters
> Quittierung einer anstehenden Stdérung

(11) Taste ESC

> Direkte Anwahl der Funktionsgruppen
» Abbruch des Eingabevorgangs

(12) Taste Aufwarts/Erhohen
(13) Taste Abwarts/Verringern

> Durchlaufen der Parameter in der entsprechendn Parameterebene
» Erhéhen bzw. Verringern von Parameterwerten

(14) Taste SET

» Aufruf eines Parameters
» Abspeichern eines Parameterwertes

(15) Schnittstelle USB

Schnittstelle zur Kommunikation mit einem PC (in Vorbereitung)

(16) Schnittstelle R145

Schnittstelle zum Anschluss einer externen Bedieneinheit

14

(2) LED Stérung
(3) LED Programiermodus

(15) Schnittstelle USB

(10) Taste STOP/RESET
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Klemmen / Schnittstellen / DIP-Schalter

Schalter Aktivierung
Abschlusswiderstand
ModBUS RTU

Schnittstelle fiir
Optionsmodule

SN, SP: Modbus-RTU-
Schnittstelle

Klemmen Relaiskontakt

L1, N/ L1,L2,L3:
Netzanschluss

200V
1PHASE

I 0.2w

Mini-USB-Schnittstelle

Schnittstelle R1J45/RS422

Schalter Aktivierung
Funktion ,Sicherer Halt"

Schalter Aktivierung
Ausgangsfunktion ,,EDM"
fiir ,,Sicherer Halt"

Steuerklemmen

Uu/T1,V/T2, W/T3:
Motoranschluss

Schnittstelle Beschreibung

USB (Mini-USB)

Schnittstelle zur Parametriereung und Programmierung

RJ45 (RS422)

Schnittstelle zum Anschluss einer externen Bedieneinheit. Bei Anschluss einer
externen Bedieneinheit sind, bis auf Taste STOP, alle Tasten auf dem Gerat
deaktiviert

RS485 (ModBUS RTU)

Schnittstelle zum Anschluss einer Steuerung/Controller zur seriellen
Kommunikation RS485(ModBus RTU) mit dem Frequenzumrichter.
Die Schnittstelle befindet sich als Klemmen (Klemme SN und SP)
auf der Steuerklemmleiste (Kapitel ,ModBus RTU").

Optionale Kommunikationsmodule

Schnittstelle zum Anschluss verschiedener Kommunikationsmodule
(z. B. ProfiBus, EtherCat, ProfiNet)).

Schiebeschalter

DIP-Schalter MDSF1
Abschlusswiderstand ModBUS RTU

Beschreibung

Schiebeschalter zur Aktivierung des Abschlusswiderstandes (200Q) bei serieller
Kommunikation

OFF=Abschlusswiderstand deaktiviert (werksseitig)

ON= Abschlusswiderstand aktiviert

DIP-Schalter SFSW1
Aktivierung ,Sicherer Halt"

Schiebeschalter zur Aktivierung der Funktion ,Sicherer Halt, STO". Bei
Verdanderung der Schalterstellung ist die Netzspannung auszuschalten.
OFF="Sicherer Halt" deaktiviert (werksseitig)

ON="Sicherer Halt" aktiviert

(Siehe auch Kapitel 3.3.6 ,Sicherer Halt")

DIP-Schalter EDMSF1
Aktivierung Ausgang ,Sicherer
Halt aktiv" EDM.

Schiebeschalter zur Aktivierung des Ausgangssignals ,Sicherer Halt aktiv" an
Ausgang 11. Bei Veranderung der Schalterstellung ist die Netzspannung
auszuschalten

OFF=Funktion deaktiviert (Werkseinstellung)

ON=Funktion aktiv

(Siehe auch Kapitel 3.3.6 ,Sicherer Halt")
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1.3

WJ200-001...004SF

Abmessungen

r—'_____%

Typ Tiefe (T) | Tiefe (T1)
W3I200-001SF
W1200-0025F | 109mm | 13,5mm
WI200-004SF | 123mm >7mm
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WJ200-007...022SF
WJ200-004...030HF

WJ200-022HF
WJ200-030HF

Typ Tiefe (T) Tiefe (T1)
WJ200-007SF
WJ200-015SF 170,5mm 55mm
WJ200-022SF
WJ200-004HF 144mm 28mm
WJ200-007HF
WJ200-015HF 170,5mm 55mm

000
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WJ200-040HF
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WJ200-055...075HF
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WJ200-110...150HF
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Netzfilter
WJ3200- Netzfilter w H L X Y M K L Masse
001SF/002SF/004SF | FPF-9120-10(-LL) 71 45 169 156 51 5 2xM4 @5 0,6kg
007SF FPF-9120-14(-LL) 111 50 169 156 | 91 5 4xM4 @5 0,8kg
015SF/022SF FPF-9120-24(-LL) 111 50 169 156 91 5 4xM4 @5 1,1kg
004HF/007HF FPF-9340-05(-LL) 114 46 169 156 91 5 4xM4 @5 1,0kg
015HF/022HF/030HF | FPF-9340-10/2(-LL) 114 46 169 156 91 5 4xM4 @5 1,1kg
040HF FPF-9340-14(-LL) 144 50 174 161 | 120 5 4xM4 @5 1,1kg
055HF/075HF FPF-9340-30(-LL) 150 52 306 290 | 122 7 4xM5 | @5,5 | 2,0kg
110HF/150HF FPF-9340-50(-LL) 182 62 357 330 | 160 7 4xM5 | @5,5 | 2,8kg
FPF-9120/9340-...-LL: Ableitstromreduzierte Ausfiihrung
Alle Angaben in [mm]
HH L b N
[ I
_|||_ '\ -
s] [ il e e G--
VAL-3 W-Soo0
-] -]
L / | \ ya
5 ! L Ko
i |
i E
L ! ! ®
| |
| |
| i
M |
i :
-

E

Alle Netzfilter der Baureihe FPF konnen sowohl als Unterbaufilter als auch als Nebenbaufilter

eingesetzt werden.
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1.4 Leistungsanschliisse
Absicherung / Kabelquerschnitte

Zur Auslegung der erforderlichen Kabelquerschnitte entnehmen Sie bitte die Ein- und
Ausgangsstrome aus Kapitel ,1. Technische Daten™ und beachten Sie die jeweils geltenden
Vorschriften bzgl. Strombelastbarkeit von Leitungen, Verlegeart und Umgebungstemperatur.

Netzdrossel
Die Netzdrossel wird in die netzseitige Versorgungsleitung installiert und bewirkt folgendes:

o Reduzierung der Oberschwingungsstrome und damit Reduzierung des Netz-Scheinstromes

¢ Dampfung von Stromspitzen hervorgerufen durch Potentialverrisse (z. B. durch
Kompensationsanlagen oder Erdschliisse)

e Verlangerung der Lebensdauer der Zwischenkreiskondensatoren

Wenn mindestens eine der folgenden Bedingungen erfiillt ist muss eine Netzdrossel
Uk=4% eingesetzt werden:

o die Leistung des Netz-Trafos ist mehr als 10x grdBer als die Umrichterleistung oder ist
>500kVA.

e der Frequenzumrichter wird von einem Generator versorgt

¢ die Versorgungsspannung ist >460V

e die Netzunsymmetrie ist >3% ist

Beim Einsatz einer Netzdrossel Uk=4% erlibrigt sich der Einsatz einer Zwischenkreisdrossel.

22
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Anordnung der Leistungsklemmen

WJ200-001...004SF WJ200-007...022SF
RB 1 [+ | RB 1 [ |-
o] lejye olpololo

=

C~
O
=
|
<
=

UITL VT2 WIT3

VT2 WIT3 L1
T : T

N J \ J N J \ J
Netzanschluss Motoranschluss Netzanschluss Motoranschluss
1~ 230V 3 ~ 230V 1 ~ 230V 3 ~ 230V

WJ1200-004...030HF WJ1200-040HF
RB [+1 |+ - B 11 N B
© © o oG | o
RILL [SIL2 [T/L3 UITL VT2 [WIT3 \i”‘l S M3 Tl VT2 m
N ‘ J \ H J w JEER T Y,
Netzanschluss ~ Motoranschiuss Netzanschluss  Motoranschluss
3 ~ 400V 3 ~ 400V 3 ~ 400V 3 ~ 400V

WJ200-055...150HF

RILL [SIL2 [TL3 UMl VT2 WIT3

k1 [+ |F [RB |G ||G
Ko | o||of|lo

7 <
Netzanschluss Motoranschluss
3 ~ 400V 3 ~ 400V
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1.5 UL / cUL-Installation

Frequenzumrichter der Serie W1700-...SF/HF besitzen ein offenes Gehdause und missen in einen
Schaltschrank installiert werden. Netzanschliisse miissen je nach Geratetyp 1-phasig (...SF) oder
3-phasig (...HF) ausgefiihrt werden. Motoranschlisse mlssen 3-phasig ausgefihrt werden. Die
Frequenzumrichter dienen ausschlieBlich zur Drehzahlverstellung von AC-Motoren.

Folgende Vorschriften sind zu beachten:

Es muss ausschlieBlich 60/75C-CU Kabel oder vergleichbares Kabel verwendet werden (auBer
fir die Typen WJ200-001SF, -002SF, -004SF, -007SF, -040HF, -055HF, -075HF, -110HF, -
150HF; fir diese Typen muss ausschlieBlich 75C CU Kabel verwendet werden).

Die Netzspannung darf maximal 240V bei Geraten ...SF und 480V bei Geraten ...HF betragen.
Die Frequenzumrichter sind fir den Anschluss an einen Stromkreis geeignet, der bei max.
Nennspannung einen symmetrischen Strom von nicht mehr als 100.000A liefert.
Verschmutzungsgrad der Einbauumgebung: 2

Max. Umgebungstemperatur: 50°C

Achtung! Gefahr eines Stromschlags! Die Entladezeit der Zwischenkondensatoren betragt
mindestens 10 Minuten

Zum Motorlberlastschutz miissen Motorschutzschalter eingesetzt werden. Bei Anschluss von
mehreren Motoren an einem Frequenzumrichter muss fiir jeden Motor ein Motorschutzschalter
verwendet werden

Die in der Tabelle angegebenen Anzugsmomente flir die Leistungsklemmen missen
eingehalten werden

Es muss ein den UL- und cUL-Vorschriften entsprechender externer Leitungsschutz mit UL-
Zulassung installiert werden

Die Verdrahtung der Steuersignale muss mit UL-gelisteten und CSA-zertifizierten Ringkabel-
schuhen ausgefiihrt werden. Zum Krimpen muss das entsprechende Krimpwerkzeug verwendet
werden.

Der integrierte Uberstromschutz ersetzt nicht externen KurzschluBschutz. Der
KurzschluBschutz ist unter Bericksichtigung der NEC sowie weiterer glltigen Vorschriften
auszufihren

Leitungsquerschnitte, Anzugsmomente und Absicherung gemas folgender Tabelle:
W31200- Anzugs- Leitung minimal fiir Netz- und Sicherung
moment Motoranschluss (Typ J, 600V)
001SF 1,0Nm AWG16 / 1,3mm? 10A
002SF 1,0Nm AWG16 / 1,3mm? 10A
004SF 1,0Nm AWG16 / 1,3mm? 10A
007SF 1,4Nm AWG12 / 3,3mm? 15A
015SF 1,4Nm AWG10 / 5,3mm? 30A
022SF 1,4Nm AWG10 / 5,3mm? 30A
004HF 1,4Nm AWG16 / 1,3mm? 10A
007HF 1,4Nm AWG16 / 1,3mm? 10A
015HF 1,4Nm AWG16 / 1,3mm? 10A
022HF 1,4Nm AWG14 / 2,1mm? 10A
030HF 1,4Nm AWG14 / 2,1mm? 15A
040HF 1,4Nm AWG12 / 3,3mm? 15A
055HF 3,0Nm AWG10 / 5,3mm? 20A
075HF 3,0Nm AWG10 / 5,3mm? 20A
110HF 3,9-5,1Nm AWG6 / 13mm? 40A
150HF 3,9-5,1Nm AWG6 / 13mm? 40A

24



HITACHI wWJ200
2. Montage |

L\ WARNUNG

Umgebungseinfliisse wie hohe Temperaturen, hohe Luftfeuchtigkeit sind ebenso zu
vermeiden wie Staub, Schmutz und aggressive Gase. Der Einbauort sollte ein gut
beliifteter, nicht direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzter Ort sein. Installieren Sie das
Gerat auf einer nicht brennbaren, senkrechten Wand, die keine Vibrationen iibertragt.

Aus Grinden der Warmekonvektion muss der Frequenzumrichter vertikal installiert werden.
Halten Sie - insbesondere beim Einbau in Nischen - die vorgegebenen Mindestabstande zu
Seitenwanden oder anderen Einrichtungen ein. Gegenstdnde, die in das Innere des
Frequenzumrichters gelangen, kénnen zur Beschadigung fuhren.

Bei der Installation sind folgende Mindestabstande zu berlicksichtigen:

inl
A0
a0

nl

min. Scm

min. 10cm

Folgende Faktoren haben maBgeblichen Einfluss auf die zuldssige Belastung der Geraite:
-Taktfrequenz; je groBer die Taktfrequenz umso gréBer ist die Verlustleistung (Funktion b083 )
-Umgebungstemperatur

-Einbausituation (Einzelmontage oder Seite-an-Seite-Montage)

Um eine mdoglichst lange Lebensdauer der Gerdte zu erreichen sollte die
Umgebungstemperatur und die Verlustleistung moglichst gering gehalten werden.

Kondensator-Lebensdauer Betrieb: 24 Std/Tag, 80% Last

[°cl Betrieb: 24 Std/Tag, 100% Last
Umgebungs- 50
temperatur
40 i Bei einem Betrieb von
8 Std/Tag kann mit
20 einer 3-fach langeren
Lebensdauer gerechnet
20 werden.
10
I I I | I I | I Jahre
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Mit Ausnahme des WJ]200-040HF und des W1J]200-150HF kdnnen alle Frequenzumrichter bei
Einstellung ,Hohe Uberlast, b049=00" als Einzelgerdte bis zur maximalen Taktfrequenz von
15kHz bei 40°C Umgebungstemperatur betrieben werden. Fir die nachfolgend aufgefiihrten
Gerdte missen bei einer Umgebungstemperatur von 50°C bzw. bei einer Seite-an-Seite-Montage

folgende Leistungsreduzierungen berlicksichtigt werden:

WJ200-004SF, b049=00
Inenn=3,0A (4,5A far 605)

3,8A
3,0A T
_______ T ........_...
~
~
~
2,0A I
2 4 6 8 10 12 14 16kHz
WJ200-007SF, b049=00
Inenn=5,0A (7,5A far 605)
7,0A

6,0A

4,0A
2 4 6 8 10 12 14 16kHz

WJ200-004HF, b049=00
Inenn=1,8A (2,7A flr 60s)

2,4A

2,0A

1,5A

. ]

1,0A

2 4 6 8 10 12 14 16kHz

3,8A

3,0A

2,0A

7,0A
6,0A
5,0A

4,0A

2,4A

2,0A
1,5A

1,0A

Umgebungstemperatur max. 40°C, Einzelgerat
Umgebungstemperatur max. 50°C, Einzelgerat
Umgebungstemperatur max. 40°C, Seite-an-Seite-Montage

WJ200-004SF, b049=01
Inenn=3,5A (4,2A far 605)

.....
--------
......
e

2 4 6 8 10 12 14 16kHz

WJ200-007SF, b049=01
Tnenn=6,0A (7,2A fiir 60s)

2 4 6 8 10 12 14 16kHz

WJ]200-004HF, b049=01
Inenn=2,1A (2,5A flr 60s)

———————————————
el [ e Sl ® e il *

2 4 6 8 10 12 14 16kHz
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WJ200-007HF, b049=00 WJ200-007HF, b049=01
Inenn=3,4A (5,1A far 605) Inenn=4,1A (4,9A fur 605)
4,6A 4,6A
4,0A 4,0A T
TErrTIIT .
3,0A - 3,0
2,0A 2,0A
2 4 6 8 10 12 14 16kHz 2 4 6 8 10 12 14 16kHz
WJ1200-040HF, b049=00 WJ200-040HF, b049=01
Ihenn=9,2A (13,8A fiur 60s) Inenn=11,1A (13,3A flr 60s)
12A 12A
11A 11A L
10A 10A 7
-~ ".%
9A S - 9A Sumk
8A S~ — 8A SN
7A RS 7A
6A 6A
2 4 6 8 10 12 14 16kHz 2 4 6 8 10 12 14 16kHz
WJ200-075HF, b049=00 WJ200-075HF, b049=01
Tnenn=18A (27A flr 605) Tnenn=23A (27A fur 605)
26A 26A
24A 24A
22A 22A —
20A 20A
18A Nl ¥ il ¥ Nl ol * Sulial * ok Sl ¥ ol L 1 L 18A
16A 16A
14A 14A
2 4 6 8 10 12 14 16kHz 2 4 6 8 10 12 14 16kHz
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WJ200-110HF, b049=00 WJ200-110HF, b049=01

Inenn=24A (36A fir 60s) Inenn=31A (37A fir 60s)
32A 32A [ [T
30A 30A T
28A 28A e
26A 26A
24A i P Py TR ® NP Tl T = 3 - 24A
22A 22A
20A 20A

2 4 6 8 10 12 14 16kHz 2 4 6 8 10 12 14 16kHz
WJ1200-150HF, b049=00 WJ200-150HF, b049=01
Inenn=31A (46A fir 60s) Inenn=38A (45A fir 60s)
40A ||
40A -
35A 35A Sy
St
30A = - 30A Sy
~ : - —
25A SN 25A
20A = 20A
15A 15A
10A 10A
2 4 6 8 10 12 14 16kHz 2 4 6 8 10 12 14 16kHz

Beachten Sie bitte bei Arbeiten am Frequenzumrichter, dass keine Gegenstdnde wie z. B.
Kabelisolierung, Metallspane oder Staub in das Gehause eindringen. Vermeiden Sie dieses durch
Abdecken des spannungslosen Frequenzumrichters.
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2.1 CE-EMV-Installation

Z@BACHTUNG

Die Frequenzumrichter der Serie W3200 sind keine Haushaltsgerdte, sondern als Komponenten
ausschlieBlich fiir die Weiterverwendung zur gewerblichen Nutzung vorgesehen. Diese sind
elektrische Betriebsmittel zur Steuerung von drehzahlgeregelten Antrieben mit
Drehstrommotoren und zum Einbau in Maschinen oder Zusammenbau mit weiteren Komponenten
zu einer Maschine bestimmt. Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis festgestellt wurde,
dass die Maschine die EMV-Richtlinie 2004/108/EC einhdlt und die Schutzanforderungen der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EC erfiillt (dies entspricht EN 60204). Die Verantwortung fiir die
Einhaltung der EG-Richtlinien in der Maschinenanwendung liegt beim Weiterverwender. Das CE-
Zeichen Ihres HITACHI Frequenzumrichters dokumentiert die Ubereinstimmung mit der
Niederspannungsrichtlinie (2006/95/EC), sowie der EMV-Richtlinie (2004/108/EG), sofern der
entsprechende Funkentstorfilter eingesetzt wird und die Installation nach den Vorschriften
erfolgt. In einer Wohnumgebung - insbesondere bei Motorleitungen >25m - kénnen die
Frequenzumrichter der Baureihe WJ200 hochfrequente Storungen verursachen, die zusatzliche
EntstormaBnahmen EntstormaBnahmen erforderlich machen.

KQBACHTUNG

Frequenzumrichter, die an das offentliche Niederspannungsversorgungsnetz angeschlossen
werden, miissen Grenzwerte fiir Oberschwingungsstrome einhalten. Fiir Gerdte mit einer
Stromaufnahme =<16A gelten die Grenzwerte gemdB EN 61000-3-2, fiir Gerdte mit einer
Stromaufnahme >16A und =75A gilt die EN 61000-3-12. Fiir professionelle Geridte mit einer
Bemessungsleistung >1kW sind in der EN 61000-3-2 noch keine Grenzwerte definiert. Folgende
Frequenzumrichter halten die Grenzwerte nur mit einer angepassten, optionalen
Zwischenkreisdrossel ein:

Frequenzumrichter Zwischenkreisdrossel Norm Ssc Rsce
WJ31200-002/001SF GD-0,05-4,2-30 EN 61000-3-2 --- ---

WJ1200-055HF GD-0,16-20,4-3,4 EN 61000-3-12% 1663kVA >120
WJ1200-075HF GD-0,25-29,7-2,3 EN 61000-3-12% 1996kVA >120
WJ200-110HF GD-0,4-40,7-1,8 EN 61000-3-12% 3160kVA >120
WJ200-150HF GD-0,4-49,5-1,5 EN 61000-3-12% 3659kVA >120

* Die Gerate stimmen mit der EN 61000-3-12 unter der Voraussetzung liberein, dass die
Kurzschlussleistung Ssc am Anschlusspunkt der Kundenanlage mit dem offentlichen Netz groBer
oder gleich den oben angegebenen Werten ist. Es liegt in der Verantwortung des Installateurs
oder Betreibers des Gerates, sicherzustellen, falls erforderlich nach Riicksprache mit dem
Netzbetreiber, dass dieses Gerit nur an einem Anschlusspunkt angeschlossen wird, dessen Ssc-
Wert groBer oder gleich o. g. Wert ist.

Sollen diese Gerdte ohne Zwischenkreisdrossel an das oOffentliche Niederspannungsnetz
angeschlossen werden, dann muss dafiir eine Anschlussgenehmigung des Netzbetreibers
eingeholt werden. Das gleiche gilt fiir die Frequenzumrichter W3200-015SF und WJ200-022SF
mit und ohne Zwischenkreisdrossel.

Elektrischer Anschluss der Drossel: Im Auslieferungszustand sind die Frequenzumrichter mit
einer Briicke zwischen Klemme +1 und + ausgestattet. Nach Entfernen dieser Briicke wird die
Drossel an +1 und + angeschlossen.
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Wenn mindestens eine der folgenden Bedingungen erfiillt ist muss eine Netzdrossel

Uk=49% eingesetzt werden:

e die Leistung des Netz-Trafos ist mehr als 10x groBer als die Umrichterleistung oder ist
>500kVA.

e der Frequenzumrichter wird von einem Generator versorgt

e die Versorgungsspannung ist >460V

e die Netzunsymmetrie ist >3%

Bei Installation einer Netzdrossel Uk=4%ist es nicht erforderlich noch zusatzlich eine

Zwischenkreisdrossel einzusetzen.

Folgende Grenzwerte werden eingehalten

FU-Typ Netzfilter Taktfrequenz Max. Motor- Grenzwert nach
(Funktion b083) leitungslénge EN61800-3

WJ200-001...022SF FPF-9120-... 10kHz 25m C1

50m Cc2
WJ200-001...022SF FPF-9120-...-LL 10kHz 10m C1
WJ200-004...150HF FPF-9340-... 10kHz 25m C1

50m Cc2
WJ200-004...150HF FPF-9340-...-LL 10kHz 5m C1

Installationsvorschriften

¢ Montage des Frequenzumrichters auf den daflr vorgesehenen Netzfilter in Footprintaus-
fihrung in ein geerdetes Metallgehduse auf eine elektrisch leitfahige und geerdete
Montageplatte (z. B. verzinkt).

Erden des Frequenzumrichters und Filters an den daflir vorgesehenen Anschliissen
Erden des Motors; maoglichst groBflachige elektrische Verbindung des Motorgehauses zum
geerdeten Maschinentrager; evtl. vorhandenen Farben an den Kontaktstellen entfernen.

e Zur Einhaltung der jeweils angegebenen Grenzwerte gelten folgende Mindestanforderungen an
das Netz: Spannungstoleranz -10...4+410%; Unsymmetrie zwischen den Phasen <3%;
Frequenzschwankungen <4%; Gesamtverzerrung der Spannung (THD) <10%

e Abgeschirmte Motorleitung; Schirmbedeckung = 85%; Schirm beidseitig groBflachig erden.
Maximallange 50m. Bei langerer Motorleitung ist eine Motordrossel einzusetzen.

Taktfrequenz b083=10kHz, fest eingestellt (b089=00)
Trennung der Steuerleitungen von den Netz- und Motorleitungen; Kreuzungen von Steuer- und
Motorleitungen sind — wenn nicht zu vermeiden - rechtwinkelig ausfiihren
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Technische Daten Netzfilter

WJ200- Netzfilter Netz- Priifspg. Nenn- Netzklemmen/ Ableitstrom Filter

FPF- Spg. Phase- strom Ausgangsltg. Worst

Erde bei 50°C Nennt Case?

001...004SF 9120-10(-LL) 240V 2200VDC 7,3A 6mm?/2xAWG16 <30(3)mA --
007SF 9120-14(-LL) +5% 2s 13,8A 6mm?/2xAWG14 <30(3)mA --
015...022SF  9120-24(-LL) 50Hz 24,0A 10mm?/2xAWG14  <30(3)mA --
004...007HF  9340-05(-LL) 480V 3000VDC 4,3A 6mm?/3xAWG16 <30(3)mA 130(70)mA
015...030HF 9340-10/2(-LL) +5% 2s 9,4A 6mm?/3xAWG16 <30(3)mA 130(70)mA
040HF 9340-14(-LL) 50Hz 13,3A 6mm?/3xAWG16 <30(3)mA 130(70)mA
055...075HF  9340-30(-LL) 24,0A 10mm?/3xAWG10  <30(3)mA 70(20)mA
110..150HF 9340-50(-LL) 44,0A 25mm?/3xAWG8 <30(3)mA 40(20)mA

INetzspannung=460V, Spannung des Neutralleiters=5V aufgrund Unsymmetrie
2Eine Phase ist unter Spannung 460V und 2 Phasen sind unterbrochen
(): Werte in Klammern fir ableitstromreduzierte Filter-Baureihe FPF-9...-LL

Umgebungstemperatur 50°C bei Nennstrom I Abhangigkeit Strom/Temp.
Zuléssiger Bereich -25...85°C T L2 -
Uberlastbarkeit 50% fiir 60s 1,0
Gehdusematerial Aluminium 0.8
Schutzart 1P20 0.6
Aufstellhéhe Max. 1000m, ab 1000m Strom- 0.4
reduzierung um 2%/100m Oﬁ \

0 20 40 60 80 100

Temperatur in °C

& WARNUNG

o Die optionalen Netzfilter wurden fiir den Einsatz in geerdeten Netzen entwickelt.
Der Einsatz dieser Filter in ungeerdeten Netzen ist nicht erlaubt.

¢ In den Filtern sind Kondensatoren zwischen Phase/Phase und Phase/Erde sowie
Entladewiderstiande eingebaut. Nach Abschalten der Netzspannung sollten Sie
jedoch min. 10 Minuten warten bevor Sie Schutzabdeckungen entfernen bzw.
Anschlussklemmen etc. beriihren. Bei Nichtbeachtung besteht Stromschlaggefahr.

e Die Schutzleiterverbindung zwischen Filter und Antrieb muss als feste und
dauerhafte Verbindung ausgefiihrt sein. Steckbare Verbindungen sind nicht zuldssig.

e Der Ableitstrom ist >3,5mA. Es sind die Bestimmungen der EN61800-5-1 und der
EN60204 fiir Maschinen und Anlagen mit erh6htem Ableitstrom zu beachten.

Alle hier erwahnten Funkentstorfilter sind flir den Einbau in einen Schaltschrank bestimmt. Die
Funkentstorfilter-Typen sind in sogenannter Footprint-Bauform ausgeflihrt und werden
hinter dem jeweiligen Frequenzumrichter montiert - bendtigen also keine zusatzliche
Montageflache. Alternativ kann der Netzfilter auch links neben den Frequenzumrichter montiert
werden.

Da der Frequenzumrichter in den meisten Fdllen durch Fachleute eingebaut und als
Komponente in einer Maschine bzw. in einem System zum Einsatz kommt, liegt hier die
Verantwortung fiir die korrekte Installation beim Installateur. Die folgenden
Informationen beschreiben den EMV-gerechten Aufbau Ihres Antriebssystems.

1. Bei der Installation miissen Sie dafiir sorgen, dass die HF-Impedanz zwischen
Frequenzumrichter, Filter und Erde moglichst klein ist.
e Sorgen Sie fuir mdglichst groBflachige, metallische Verbindungen.

2. Leiterschleifen wirken wie Antennen. Insbesondere wenn Sie raumlich ausgedehnt
sind.
Vermeiden Sie unndétige Leiterschleifen.
Vermeiden Sie parallele Leitungsflihrung von ,sauberen™ und stérbehafteten Leitungen.
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Verlegen Sie das Motorkabel sowie alle analogen und digitalen Steuer- und
Regelungsleitungen abgeschirmt.

Die wirksame Schirmflache dieser Leitungen sollten Sie so groB wie méglich lassen, d.h.
setzen Sie den Schirm nicht weiter ab als unbedingt erforderlich

Der Schirm ist beidseitig, groBflachig auf Erde zu legen. (Ausnahme: Nur bei
Steuerleitungen in verzweigten Systemen, wenn sich z.B. die kommunizierende
Steuerungseinheit in einem anderen Anlagenteil befindet, empfiehlt sich die einseitige
Auflegung des Schirms auf der Frequenzumrichterseite, mdglichst direkt im Bereich des
Kabeleintritts in den Schaltschrank.)

Eine groBflachige Kontaktierung lasst sich durch metallische Kabelverschraubungen bzw.
metallische Montageschellen realisieren.

Verwenden Sie nur Kupfergeflecht-Kabel (CY) mit einer Bedeckung von 85%.

Die Abschirmung sollte Uber die gesamte Kabellange nicht unterbrochen werden. Ist z.B. in
der Motorleitung der Einsatz von Drosseln, Schitzen, Klemmen oder Sicherheitsschaltern
erforderlich, so sollte der nicht abgeschirmte Teil so kurz wie mdéglich gehalten werden.

Einige Motoren haben zwischen dem Klemmenkasten und dem Motorgehduse eine
Gummidichtung. Sehr haufig sind die Klemmenkasten, speziell auch die Gewinde fir die
metallischen Kabelverschraubungen lackiert. Achten Sie immer auf gute metallische
Verbindungen zwischen der Abschirmung des Motorkabels, der metallischen
Kabelverschraubung, dem Klemmenkasten und dem Motorgehduse und entfernen Sie gdf.
sorgfaltig diesen Lack.

Sehr hdufig werden Stérungen iiber die Installationskabel eingekoppelt. Diesen
EinfluB kénnen Sie minimieren

Verlegen Sie stérende Kabel getrennt - Mindestabstand 0,25m - von stérempfindlichen
Kabeln. Besonders kritisch ist die parallele Verlegung von Kabeln Gber langere Strecken. Bei
zwei Kabeln die sich kreuzen, ist die Stérbeeinflussung am kleinsten, wenn die Kreuzung im
Winkel von 90 Grad verldauft. Storempfindliche Kabel sollten daher Motorkabel,
Zwischenkreiskabel oder die Verkabelung eines Bremswiderstandes nur im Winkel von 90
Grad kreuzen und niemals Uber gréBere Strecken parallel zu ihnen verlegt werden.

Der Abstand zwischen einer Storquelle und einer Storsenke (storgefahrdete
Einrichtung) bestimmt wesentlich die Auswirkungen der ausgesendeten Stérungen
auf die Storsenke.

SchutzmaBnahmen
Stellen Sie sicher, dass der Schutzleiteranschluss (PE) des Filters korrekt mit dem
Schutzleiteranschluss des Frequenzumrichters verbunden ist. Die HF- Erdverbindung Uber
den metallischen Kontakt zwischen den Gehadusen des Filters und des Frequenzumrichters
ist als Schutzleiterverbindung nicht zuldssig. Der Filter muss fest und dauerhaft mit dem
Erdpotential verbunden werden, um im Fehlerfall die Gefahr eines Stromschlages bei
beriihren des Filters auszuschlieBen.

Abbildung: EMV-gerechte Motorverdrahtung

EMV-gerechte Kabelverschraubung

Gute HF-Verbindung
zwischen Kihlkérper und

Motorgehéuse Klemmenkasten aus Metall

xﬁ
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Erhohte Belastung von Motoren bei Betrieb am Frequenzumrichter

Die Wicklungsisolierung von Motoren an spannungsgefiihrten Frequenzumrichtern ist gréBeren
Belastungen ausgesetzt als im Netzbetrieb. Ursache dafilr ist die Steilheit und Haufigkeit der von
Umrichtern erzeugten Spannungsimpulse. Insbesondere bei kurzen Spannungsanstiegszeiten und
langen Motorkabeln kommt es zu Reflexionen der Spannungsimpulse und infolge dessen zu
Spannungsiberhéhungen an den Motorklemmen. Neben dieser KenngréBe Vpeak, die im
Allgemeinen bis zum 2-fachen der Zwischenkreisspannung des Frequenzumrichters betragen
kann stellt auch die Steilheit du/dt der Spannungsanstiege eine besondere Belastung fir die
Wicklungsisolation dar: Durch die standig auftretenden steilen Spannungsanstiegsflanken in
GroBenordnungen bis zu 10kV/us altert die Wicklungsisolation vorzeitig. Bei gréBeren Motoren
bzw. Motoren mit langer, schlanker Bauart treten auBerdem bei Umrichterbetrieb Lagerstrome
auf, die zur Zerstérung der Lager fihren kénnen. Viele neue Motoren sind fiir diese Belastungen
am Frequenzumrichter bei Versorgungsspannungen von bis zu 400V ausgelegt. In der VDE 0530-
25 / IEC 60034-25 werden diese besonderen Anforderungen formuliert. Grundsatzlich sollte
sichergestellt sein, dass der angeschlossene Motor flir den Betrieb an Frequenzumrichtern
geeignet ist. Bei alteren Motoren oder Unsicherheit diesbezliglich kann der Einsatz von
Ausgangsfiltern/Motordrosseln oder Sinusfiltern zur Reduzierung der kritischen GréBen sinnvoll
sein.

Genaue Angaben lUber Méglichkeiten Motoren an Frequenzumrichter zu betreiben erhalten Sie von
den entsprechenden Motorenherstellern.

Beispiel: Spannung gemessen im Motorklemmkasten, Netzspannung 400V, Motorkabel
50m, geschirmt

Ohne MaBnahmen am Umrichterausgang

e oo 27 6200 7 0300,s Eeions

- Vpeak=1010v - | | |}/

| Aepoo v Probe 10:1]

A MAHLAL = ]

Mit Motordrossel 0,137mH am Umrichterausgang

e e oo B W7 1920 10240, B

Upeak=330ﬂ§

2ps  Trig: AJ Proba 10:1

MAHUAL =
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3. Verdrahtung

@) WARNUNG

o Die Gerate besitzen Zwischenkreiskondensatoren, die auch nach netzseitigem
Ausschalten gefihrlich hohe Spannung fithren. Warten Sie deshalb nach Abschalten
der Netzspannung mindestens 10 Minuten bevor Sie das Gerat o6ffnen und daran
arbeiten und iiberpriifen Sie die Zwischenkreisspannung zwischen +1/+ und - mit
einem geeigneten Messgeridt. Es ist darauf zu achten, dass keine
spannungsfiihrenden Teile beriihrt werden.

o Legen Sie keine Netzspannung an die Ausgangsklemmen U/T1, V/T2, W/T3.

,/
/L\ ACHTUNG

e Das Zu- und Abschalten von Motoren oder Umschalten der Polzahl bei
polumschaltbaren Motoren sowie die Drehrichtungsumkehr des Motors z. B. durch
Wendeschiitz wahrend des Betriebs ist nicht zuldssig.

¢ Frequenzumrichter der Serie WJ200 eignen sich zum Anschluss an TN- und TT-Netze.
Der Anschluss an isolierte Netze wird nicht empfohlen. Informieren Sie sich in
diesem Fall bei Hitachi Drives & Automation iiber die Moglichkeiten des Betriebes an
einem IT-Netz.

e Die Frequenzumrichter sind mit einer elektronischen Bimetallnachbildung zur
Uberwachung des Motorstroms ausgestattet. Bei Mehrmotorenbetrieb sind fir jeden
Motor Thermokontakte oder Kaltleiter zur Uberwachung der Temperatur einzusetzen.

o Das Zuschalten von kapazitiven Lasten ist nicht zuldssig.
e Bei Motorleitungslangen >50m und/oder mehreren Motoren an einem

Frequenzumrichter sind Motordrosseln einzusetzen. Bei Mehrmotorenbetrieb
empfehlen wir Motordrosseln.

Die Motorzuleitungen sind abgeschirmt zu verlegen. Der Schirm ist beidseitig groBflachig auf PE
aufzulegen. Auf einwandfreien Potentialausgleich ist zu achten. Fiihren Sie die Erdung des
Gerdtes sorgfaltig, wie vorgeschrieben aus. Verwenden Sie flir jeden Frequenzumrichter einen
separaten Schutzleiter und vermeiden Sie gemeinsame Schutzleiterschleifen wenn
mehrere Frequenzumrichter eingesetzt werden.
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Offnen der Klemmenabdeckung

Elie beidirél Echraull?eE deg Nachdem die Klemmenabdeckung
emmen? "19 ungbmv\%z%%- entfernt wurde I3dsst sich der
recnts unten oser)( el Fingerschutz nach vorne heraus-
001...004SF nur eine Schraube, ziehen

rechts unten)

Nach Ldésen der Schrauben muss an
diesen beiden Punkten gedriickt und
die Abdeckung angehoben werden.

3.1 Fehlerstrom-Schutzschalter

Der Einsatz von Fehlerstrom-Schutzschaltern wird nicht empfohlen. Sind diese jedoch aus
sicherheitstechnischen Griinden zwingend vorgeschrieben, so ist folgendes zu berlicksichtigen:

e FI-Schutzschalter des Typs A dlrfen nicht flir Frequenzumrichter eingesetzt werden, die von
einem Drehstromnetz versorgt werden (WJ200-..HF). In diesem Fall dirfen nur FI-
Schutzschalter des Typs B eingesetzt werden.

o Netzfilter und lange Motorleitungen erhéhen den Ableitstrom. Bei Ein- und /oder Aussschalten
der Netzspannung erhoht sich dieser Ableitstrom in Verbindung mit dreiphasig versorgten
Frequenzumrichtern um ein Vielfaches (siehe Kapitel 2.1 CE-EMV-Installation).
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3.2 Anschluss und Beschreibung der Leistungsklemmen

& WARNUNG

Zur Vermeidung von Verletzungen und Beschadigungen beriihren Sie keine Bauteile
innerhalb des Gehduses - weder mit den Hadnden noch mit irgendwelchen
Gegenstianden - wenn Netzspannung anliegt oder die Zwischenkreiskondensatoren
nicht entladen sind. Arbeiten Sie nicht an der Verdrahtung und iiberpriifen Sie keine
Signale wenn Netzspannung anliegt. Auch nach Abschalten der Netzspannung liegt
Spannung an den Anschlussklemmen. Warten Sie daher mindestens 10 Minuten
nach Abschalten der Versorgungsspannung bevor Sie das Gerat 6ffnen.

Geben Sie besondere Vorsicht bei Aktivierung des automatischen Wiederanlaufs. Um
Verletzungen durch eventuell unkontrolliertes Wiederanlaufen des Frequenz-
umrichters nach einem Netzausfall vorzubeugen, installieren Sie auf der Netzseite
ein Schaltelement, das bei Netzausfall abfdllt und bei Wiederkehr der Spannung nur
durch Handbetitigung wieder eingeschaltet werden kann (z. B. Schiitz etc.).

Klemme Funktion Beschreibung

L1 Netzanschluss 1 ~ 200...240V +10%, -15%, 50/60Hz +/-5%

N (Anschlussklemmen fir Gerdte des Typs ...SF)

R/L1 Netzanschluss 3 ~ 380...460V +10%, -10%, 50/60Hz +/-5%

S/L2 (Anschlussklemmen fiir Gerate des Typs ...HF)

T/L3

u/T1 Motoranschluss Motor entsprechend der Angabe auf dem Motortypenschild
V/T2 im Stern oder Dreieck verschalten

W/T3

+ Anschluss flr Die Serie W]200 besitzt einen internen Bremschopper. Die
RB Bremswiderstand Leitung zum Bremswiderstand muss abgeschirmt sein und

darf max. 5m betragen (siehe auBerdem Tabelle unten
sowie Funtion b090, b095, b096).

+ Zwischenkreis- Achtung! Folgende Spannungen kénnen zwischen + und -

- anschluss anliegen: WJ200-...SF: 400vDC, WJ]200-...HF: 800VDC

+1 Anschluss flr Bei Anschluss einer Zwischenkreisdrossel ist die Briicke zu

+ Zwischenkreisdrossel entfernen. Achten Sie darauf, daB die Briicke zwischen
den Klemmen + und +1 installiert ist wenn keine
Zwischenkreisdrossel eingebaut ist. Max.
Leitungsldnge: 5m

&) Schutzleiteranschluss

Folgende Ohmwerte fiir den Bremswiderstand diirfen nicht unterschritten werden:

WJ31200- Min. zuldassiger Ohmwert WJ31200- Min. zuldssiger Ohmwert
bei ED=10% bei ED=100% bei ED=10% bei ED=100%
(b090=10%) (b090=100%) (b090=10%) (b090=100%)

001SF 100Q 317Q 015HF 180Q 570Q
002SF 100Q 317Q 022HF 100Q 317Q
004SF 100Q 317Q 030HF 100Q 317Q
007SF 50Q 159Q 040HF 100Q 317Q
015SF 50Q 1590 055HF 70Q 2220
022SF 35Q 1110 075HF 70Q 2220
004HF 180Q 570Q 110HF 70Q 222Q
007HF 180Q 570Q 150HF 35Q 1110
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3.3

Anschluss und Beschreibung der Steuerklemmen

SchlieBBen Sie die Klemmen H und L bzw. P24 und L, H, OI, AM nicht kurz.

Die Steuerleitungen sind getrennt von den Netz- und Motorleitungen zu verlegen. Sie sollten eine
Ldnge von 20m nicht Uberschreiten und missen abgeschirmt verlegt werden. Bei langeren
Leitungslangen empfehlen wir Signalverstarker. Der Schirm ist auf das jeweilige Bezugspotential

zu legen (z.

B. Digitaleingange/-ausgéange und Analogeingange/-ausgange:

L).

Kreuzungen

zwischen Netz- bzw. Motorleitungen und Steuerleitungen sollten - wenn nicht zu vermeiden -
rechtwinkelig verlegt werden.

Anschlussbeispiel

L1 MNetzfilter

@
L

24y

Diese Briicke legt die
Ansteuerlogik fest.
Ab Werl:: PNP-Logik

Kaltleiter

(nur Eingang 5 - L,
Funktion C005=19)

. L
7 programmierbare
Digitaleingange.
Werkseinstellung:

WJ200-...SF

Bezugspotenzial fir
Digitaleingdnge

Zwischenkreis-
drossel (Option)

I Bremswiderstand

Programmierbarer
Relaiswechsel-
kontakt

2 programmierbare

1: R'Ell:chTSIEFUF F Ausgangsbeschaltung Digitalausgange
g: ;Ttiril?llg-l EP;Q'-F Eingang 5 auch als 11
4: Reset AT Kaltleitereingang
: konfigurierbar
5: Festfreq. CF1
6: Festfreq. CF2 (Co05=19)
71 Tippen 1G -y Dz s
P +
Anzeige I i TFE @
PWM 0...10W Abschlusswiderstand fir I'\_JII
EO] | Modbus-Schnittstelle 24VDC
(DIP-Schalter MD SW1=0MN]
Anzeige d ! ] ]
0...10v Modbus Serielle Schnittstelle
TAM < H}P;S*’fSE \ RS485 / Modbus RTU
L L | ) S = 5
10V H LOVDE o | Bezugspotenzial: L
0... 10V O > @ Schnittstelle R5422
0/4...20mA ;:E: ca. 10k0 RS422 [(——)| | (RI45)fur optionale
{ Ol ) Bedieneinheit
. ca. 1000 7 T
Impulseingang L L
24V, max. 32kHz USB <::> USB-Schnittstelle
Ty T
! . Schnittstelle fir
Bezugspotenzial o Optionen <::> Optionsmodule
. 7, T
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Federzugklemmen fiir Steuerklemmen und Anschlussklemmen Relais-Ausgan

Steuerklemmen und Anschlussklemmen fir den Relais-Ausgang sind als Federzugklemmen
ausgeflihrt. Die verwendeten Leitungen sollten auf einer Lange von 8mm abisoliert werden.

Steuerklemmen

/

Anschlussklemmen
Relais-Ausgang Secscssssss ﬁ_<b 8mm
SSSSSESEEEE
HEH
Leitungsarten/-querschnitte

Massive Leitung Flexible Leitung Aderendhilsen

mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG)

Steuerklemmen 0,2 bis 1,5 0,2 bis 1,0 0,25 bis 0,75
(AWG 24 bis 16) (AWG 24 bis 17) (AWG 24 bis 18)

Anschlussklemmen 0,2 bis 1,5 0,2 bis 1,0 0,25 bis 0,75
Relais-Ausgang (AWG 24 bis 16) (AWG 24 bis 17) (AWG 24 bis 18)

Benutzung der Federzugklemmen

e Herunterdriicken des orangen Entriegelungshebels mit einem Schraubendreher (Breite 2,5mm)
e Leitung in Klemmmechanismus einfiihren
o Schraubendreher zur Klemmung der Leitung entfernen

\. \
”‘&j\g%m?x& s\%& .

Entriegelungshebel Leitung Schraubendreher
herunterdriicken einflihren entfernen
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Klemme Funktion

Beschreibung

P24 24V 24V-Steuerspannung flr Digitaleingange 1, 2,..., 7
Belastung max. 100maA.
PLC Gemeinsamer Anschluss Ab Werk werden die Frequenzumrichter mit einer Briicke
fur Digitaleingange zwischen PLC und L ausgeliefert. Das Potenzial an Klemme
1, 2,...,7 PLC und somit an den nicht angesteuerten Digital-
eingdngen betragt in diesem Fall OV - zur Ansteuerung
wird 24V auf die entsprechenden Eingdnge gelegt (Positiv-
Logik). Wird PLC auf P24 gelegt, so ist die Ansteuerlogik
Negativ-Logik. Bei externer Spannungsversorgung 24VDC
muss die Brlicke zwischen PLC und L entfernt werden.
Extern OV wird dann auf PLC gelegt.
L 0V-Bezugspotenzial 0V-Bezugspotenzial fur
-24V-Steuerspannung (Klemme P24)
-Sollwerteingange O/0I,
-Impulsfolgeeingang EA,
-Analogausgang AM und
-Frequenzanzeige EO
1 FW Eingangsimpedanz der Digitaleingange zu PLC: 4,7kQ. Min.
2 RV Ansteuerspannung: 18VDC, max. 27VDC
3 Programmier- EXT Stromaufnahme pro Digitaleingang bei 27VDC: ca. 5,6mA.
4 bare Digital- RS
5 eingange ‘cF1 Die Eingange 1...7 sind programmierbar. Hier ist die
6 cF2 _ Funktionsbelegung in der Werkseinstellung dargestellt. Im
7 3G Folgenden eine Beschreibung der mdglichen Eingangs-

funktionen.

Einige Funktionen sind nur mit bestimmten
Digitaleingangen zu realisieren:

Abschalteingdnge GS1 und GS2 flr Sicherheitsfunktion
STO nur mit den Eingangen 3 und 4 mdglich.

Bei Verwendung eines Inkrementalgebers wird die Spur B
auf Eingang 7 gelegt (C007=85)

Ein Kaltleiter wird an Eingang 5 und L angeschlossen
(C005=19).

Die Versorgung des Steuerteils kann iiber eine externe 24VDC-Spannungsquelle erfolgen.

—OQL

24
F{ WJ3200

) P24

O PLC

O1

L
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Ubersicht iiber die Funktionen der programmierbaren Digitaleingdnge

Die Programmierung der Digital-Eingange erfolgt unter Funktion C001...C007 (entsprechend
Eingang 1...7; Programmierung ,Offner" oder ,SchlieBer" iber Funktion C011...C017, Eingang RS
kann nicht als Offner programmiert werden). Es kénnen nicht gleichzeitig zwei Eingédnge mit der
gleichen Funktion belegt werden.

Eine detaillierte Beschreibung der Funktionen gibt es in Kapitel ,5.41 Digitaleingange 1...7"

Symbol Parameter Funktion Seite

! b

. FwW | 00 [startRechtslauf | 178
| CF1__ | 02 |Abrufen von Festfrequenzen (BCD, Bit1) | 178
| CF2 | 03 |Abrufen von Festfrequenzen (BCD, Bit2) | 178
| CF3___| 04 |Abrufen von Festfrequenzen (BCD, Bit3) | 178
| CF4__| 05 [Abrufen von Festfrequenzen (BCD, Bit4) | 178
)6 | o6 |Tippbetrieb | 179
DB | 07 [Gleichstrombremse | 179
| SET | 08 |2.Parametersatz | 179
| 2CH | 09 [2.Hoch-/Runterlaufzeit | 180
| FRS | 11 |Reglersperre | 180
. EXT | 12 [stérungextern | 181
| usp__| 13 |Wiederanlaufsperre | 181
| cs | 14 |Netzschweranlauf | 182
| ___SsFT__ | 15 |Parametersicherung | 183
AT | 16 |Analogsollwertumschaltung | 183
| RS | 18 |Reset (Zuriicksetzten von Stérmeldungen) | 183
Kaltleitereingang (nur Digitaleingang 5) [ 183 |
| STA__ | 20 |Impulsstart | 184
st | 21 [impulsstop | 184
| __F/R__| 22 |Impulssteuerung / Drehrichtung | 184
| pID | 23 |PID-ReglerEinfAus | 184
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__pPIDC__| 24 |PID-Regler I-Anteil zuriicksetzen | 184 |
. up__ | 27 [Frequenzerhghen [ 185
___DWN | 28 [Frequenzverringern | 185 |
__upc | 29 [Frequenzzuriicksetzen | 185 |
___OoPE__| 31 [Steuerung iiber Bedienfetd | 185 |
. SF1__ | 32 [Festfrequenz1(A02) | 185 |
. sF2 | 33 [Festfrequenz2(A022) | 185 |
| SF3 | 34 [Festfrequenz3(A023) [ 185
. SF4 | 35 [Festfrequenz4(A024) | 185 |
___sSF5 | 36 [|Festfrequenz5(A025) | 185 |
| SF6 | 37 [Festfrequenz6(A026) [ 185
___sF7 | 38 [Festfrequenz7(A027) | 185 |
__OoLR | 39 [Stromgrenze [ 186
. TL___| 40 |Drehmomentbegrenzungaktiv.__________| 186 |
__TRO1 | 41 [Drehmomentgrenze (BCD,Bity) [ 186
___TRQ2 | 42 |Drehmomentgrenze (BCD,Bit2) | 186 |
[ BOK | 44 |Bremsen-Freigabe-Bestitigung
___ApD | 50 [|Frequenzaddieren | 188 |
__ATR | 52 |Drehmomentregelung | 189 |
__KkHC | 53 _|kWh-Z&hler dO15 zuriicksetzen | 189 |
| X(00) | 56 |sSPS-Programmierung
[ x(01) | 57 |sps- grammierung
m- SPS-Programmierung

187
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m- SPS-Programmierung Digitaleingang

[ X(04) | 60 |SPS-Programmierung Digitaleingang

m- SPS-Programmierung Digitaleingang

___Xx(06) | 62 _[SPS-Programmierung Digitaleingang 7 (M17) [ 189 |
___AHD | 65 lAnalogsollwerthalten [ 189 |
__cP1__| 66 __[Anwahl von Positionen (BCD,Bity) [ 190 |
__cp2 | 67 _[Anwahl von Positionen (BCD,Bit2) [ 190 |
____cp3_ | 68 [Anwahl von Positionen (BCD,Bit3) | 190 |
| ORL__| 69 [Anschluss fiir Referenzschalter [ 191 |
___ORG___| 70 _[Start Referenzierung [ 191 |
[ sPD | 73 |Umschaltung , Speed-Control" / , Position-Control" [ 192 |
| GS1 | 77 [|signal 1 fiir “Sicherer Halt” (Digitaleingang 3)
m Signal 2 fiir “Sicherer Halt” (Digitaleingang

485 | 81 [Direktkommunikation Frequenzumrichter EzCom [ 192 |
| PRG | 82 |Ausfiihrung Anwenderprogramm SPS-Programmierung | 193 |
|__HLD | 83 [Speichern der Ausgangsfrequenz [ 193 |
___ROK__| 84 [Vorbedingung Start-Befehl | 193 |
___EB___| 85 _[Spur B fiir Inkrementalgeberanschluss (Digitaleingang 7) | 193 |
| DISP | 86 |Anzeige Bedieneinheit nur d001 [ 194 |
| PSET | o1 [Pre-Set-Istposition [ 194 |
___No___| _no_[KeineFunktion | 194 |
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3.3.2 Analogeingange

Klemme Funktion

Beschreibung

H

10V-Referenzspannung
fur Sollwertvorgabe

Max. 10mA

Analogeingang
Frequenzsollwert
0..10V

Ol

Analogeingang
Frequenzsollwert
4..20mA

0V-Bezugspotenzial fir
-24V-Steuerspannung
-Sollwerteingange 0/0I,
-Impulsfolgeeingang EA,
-Analogausgang AM und
-Frequenzanzeige EO

Eingang O
Impedanz 10kQ (Bereich 0...9,8VDC))

Eingang OI
Impedanz 100Q (Bereich 4...19,6mA)

Eine Anpassung eines gewinschten Sollwertbereichs an
einen Frequenzbereich kann unter folgenden Funktionen
vorgenommen werden:

Eingang O : A011...A015

Eingang OI : A101...A105

Uberlagerte Stérfrequenzen auf den Analogsignalen kénnen
mit einem Filter eliminiert werden (Funktion A016).

Uber Funktion AO005 sind verschiedene Umschaltungen
bzw. Verknipfungen der Analogeingange wahlbar.

Beispiel: Anschluss 2-Draht-Sensors 0/4...20mA an den Frequenzumrichter:

L

WJ200
+24\

+ P24 jnm}{. J0mA
| -
'\

L 100 Ohm
o

3.3.3 Impulseingdnge

Klemme Funktion

Beschreibung

EA

Inkrementalgeber Spur A
/ Impulsfrequenzsignal

EB/7

Inkrementalgeber Spur B

L

0V-Bezugspotenzial fur
-24V-Steuerspannung
-Sollwerteingéange O/0I,
-Impulsfrequenz EA,
-Analogausgang AM und
-Frequenzanzeige EO

PLC

Gemeinsamer Anschluss
far Digitaleingange
1,2,...,7

Inkrementalgeber Spur A /
Impulsfrequenzsignal: EA
Spannung 5...24VDC, max. 32kHz

Inkrementalgeber Spur B: EB/7 (C007=85)
Spannung 18..24VDC, max. 2kHz

43



HITACHI wWJ200

3.3.4 Analogausgange

Klemme Funktion

Beschreibung

AM Analogausgang Belastung Ausgang AM: max. 1mA

0...10V
Folgende AusgabegroBen koénnen iiber Funktion
Auflésung 10 Bit C028 gewahlt werden:

L 0V-Bezugspotenzial flr - (00) Frequenzistwert (0...Endfrequenz A004[Hz])
-24\V/-Steuerspannung - (01) Motorstrom (0...200% FU-Nennstrom)
-Sollwerteingange O/0I, - (02) Drehmoment (0...200%, ohne Vorzeichen)
-Impulsfolgeeingang EA, - (04) Ausgangsspannung (...SF:0...250V/...HF:0...500V)
-Analogausgang AM und - (05) Aufnahmeleistung (0...200%)

-Frequenzanzeige EO - (06) Thermische Uberlastung (0...100%)

- (07) LAD-Frequenz (0...Endfrequenz A004[Hz])
- (10) Kihlkérpertemperatur (0...200°C)
- (11) Drehmoment (codiert, 0...200%, mit Vorzeichen)
- (13) EzSQ-Analogausgang YA(1)
- (16) Nicht einstellen
Abgleich des Ausgangs unter C106, C109

EO PWM-Ausgang Belastung: max. 2mA, Abgleich unter C105

0...10V

Folgende AusgabegroBen koénnen iiber Funktion
C027 angewahlt werden:

- (00) Frequenzistwert, PWM (0...Endfrequenz A004[Hz])
- (01) Motorstrom, PWM (0...200% FU-Nennstrom)

- (02) Drehmoment, PWM (0...200%)

- (03) Frequenzistwert, Impulssig. (0...Endfr. AO04[Hz])
- (04) Ausgangsspg., PWM (...SF:0...250V/...HF:0...500V)
- (05) Aufnahmeleistung, PWM (0...200%)

- (06) Thermische Uberlastung, PWM (0...100%)

- (07) LAD-Frequenz, PWM (0...Endfrequenz A004[Hz])

- (08) Motorstrom, Impulssignal (50...200%)

- (10) Kuhlkdrpertemperatur (0...200°C)

- (12) EzSQ-Analogausgang YA(O)

- (15) Monitor Impulssignal (0...Endfrequenz A004[Hz])

- (16) Nicht einstellen

PWM-Signal: Das Verhaltnis t/T @ndert sich proportional
zur Frequenz (bzw. zur GréBe, die gemessen wird).

t
[ L [EQ]

=T 10v
© L @ L _variabel
0 bis 10V T
2mA

T=6,4ms (konstant)

Imulssignal fiir Frequenzmessgerat

Frequenz = Ausgangsfrequenz x Faktor unter b086,
Werkseinstellung = 1), max. Frequenz 3,6kHz. Die
Frequenz dieses Signals &ndert sich proportional zur
Ausgangsfrequenz. Das Tastverhdltnis betragt konstant ca.
50%:

[ L _[EO]

S

T
Digitaler
Frequgnzmesser T = 1/(Ausgangsfrequenz*Faktor)

a 10V
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e / Relaisausgang

Klemme

Funktion

Beschreibung

11

12

Programmier- RUN
bare Digital-

ausgange

FA1

Transistorausgange, positive oder negative Logik
Belastung: max. 50mA, max. 27VDC

Unter den Funktionen C021...C022 kdénnen den 2 Digital-
ausgangen verschiedene Signalisierungsfunktionen
zugewiesen werden. Die Funktionen k&énnen ausserdem
unter Funktion C031...C032 als Offner oder SchlieBer
ausgefihrt werden. Hier ist die Funktionsbelegung in der
Werkseinstellung dargestellt. Auf den folgenden Seiten
finden Sie eine Beschreibung der maoglichen
Ausgangsfunktionen.

Bei Verwendung der integrierten Sicherheitsfunktion STO
kann der Digitalausgang 11 zur Diagnose verwendet
werden.

CM2

Gemeinsamer Anschluss
fur Digitalausgdnge

Bei positiver Logik (PNP)
Anschluss fir 24VDC.

ist dies der gemeinsame

Klemme

Funktion

Beschreibung

AL2

ALl

ALO

Programmierbarer
Relais-Wechselkontakt

Werkseinstellung:
AL (Stérmeldung)

250VAC, 2,5A ohmsch
0,2A cos phi = 0,4
30VDC, 3,0A ohmsch
0,7A cos phi =0,4
100VAC, min. 10mA
5VDC, min. 100mA

Werkseinstellung (Funktion C036, Eingabe 01):

AL2

| ’7 AL1

ALO

ALO-AL1: Netz-Ein und keine Stérung
ALO-AL2: Netz-Aus oder Stbérung

Unter Funktion C026 kann der Relaisausgang mit den
gleichen Funktionen programmiert werden wie die Digital-
ausgange 11...12 (siehe Funktion C036).
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Ubersicht iiber die Funktionen der Digitalausgdange und des Relais’

Die Programmierung der Digitalausgénge und des Relais’ erfolgt unter Funktion C021, C022,
C026 (entsprechend Ausgang 11, 12, Relais; Programmierung ,Offner® oder ,SchlieBer" Uber
Funktion C031, C032, C036).

Eine detaillierte Beschreibung der Funktionen gibt es in Kapitel ,5.43 Digitalausgange 11...12,
Relais AL".

Symbol Parameter Signalfunktion Seite

| b

. RUN | o0 [Betriegb .| 198
| _FA1_| 01 |Frequenzsollwerterreicht | 198
| __FA2 | 02 |Frequenziiberschritten1 | 198
oL | 03 |Stromiiberschriten | 199
| ob | 04 |PID-Regelabweichung | 199
. AL | o5 (stérung | 199
| __FA3 | 06 |Frequenziiberfahren | 199
L 0TQ | 07 [Drehmoment iiberschritten | 200
| uv | 09 |unterspannung | 200
Drehmomentbegrenzung aktiv [ 200 |
|__RNT | 11 |Betriebszeit b034 iiberschritten | 200
| _ONT | 12 [Netz-Ein-Zeit b034 iiberschritten | 200
| THM | 13 |Motoriiberlastet | 200
| BRK | 19 |Bremsen-Freigabe-Signal | 200
| BER | 20 |Bremsen-Stérung | 200
| 2s | 21 |prehzahlzo | 200
| DSE__| 22 |Drehzahlabweichung | 201
| POK | 23 [|Istposition=Sollpositon | 201
| __FA4 | 24 |Frequenziiberschritten2 | 201
| __FA5 | 25 [Frequenziiberfahren2 | 201
| oL2 | 26 |Stromiiberschritten2 | 202
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___obc__| 27 |Analogsollwertkomparator Eingango [ 202 |
___oIDc__| 28 [Analogsollwertkomparator Eingangor | 202 |
___FBv__| 31 |PID- Istwertiiberwachung [ 203 |
___NDc__| 32 _|ModBus-Netzwerkfehler [ 203 |
Ergebnis Logische Verkniipfung m
| 10G2 | 34 |Ergebnis Logische Verkniipfung2 [ 203 |
| L0G3 | 35 |Ergebnis Logische Verkniipfung3 [ 203 |
Warnung Kondensator-Lebensdauer | 204 |
| WAF | 40 __|Warnung Liifterdrehzahl reduziert [ 204 |
__FR__| 41 |startbefeht [ 204 |
____OHF | 42 [Kiihikérper-Ubertemperatur | 204 |
___toc__| 43 |Stromunterschritten [ 205 |

SPS-Programmierung
SPS-
SPS-Programmierung
___1RDY | 50 |Umrichterbereit [ 205 |
__FWR | 51 [Rechtslauf | 205 |
___RVR | 52 |iinkstauf [ 205
____MJA__| 53 [Schwerwiegender Hardwarefehler | 206 |
___wco | 54 |Window Comparator Eingango [ 206 |
__wcor | 55 __|Window Comparator Eingangor [ 206 |
|__FREF | 58 _|Freguenzsollwert iiber Bedieneinheit [ 206 |
___REF__| 59 |Startbefehl iiber Bedieneinheit [ 206 |
| SETM | 60 2. Parametersatzangewshit [ 206 |
| EDM | 62 |Diagnoseausgang fiir Sicherheitsfunktion STO (nur 11 207

___op | 63 |optionsmodul vorhanden [ 207 |
.__No | no_[KeineVerwendung [ 207 |
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3.3.6 ,Sicherer Halt" (Schutz gegen unbeabsichtigten Wiederanlauf)

Frequenzumrichter der Baureihe WJ200 unterstitzen die Funktion ,Schutz gegen unbeab-
sichtigten Wiederanlauf STO" (Safe Torque Off, im Folgenden , Sicherer Halt") gemaB 1S013849-1
PLd (PL=Performance Level) sowie Stop-Kategorie 0 gemaB EN60204-1 (unkontrolliertes
Auslaufen des Motors). Durch die hier beschriebene Abschaltung wird sicher verhindert, dass der
Motor mit einem Drehfeld beaufschlagt wird - ohne galvanische Trennung der
Spannungsversorgung durch Schalter oder Schiitze. Das Signal zur Ausldsung dieser Abschaltung
erfolgt Uber zwei entsprechende Digitaleingange.

Erforderlich fir ein Gesamtsystem ist ausserdem eine sicherheitsgesteuerte externe Abschalt-
einheit (z. B. Sicherheitsrelais), die mindestens PL d gemaB 1SO13849-1 entspricht.

Sicherheitsrelevante Kennwerte:

Sicherheitsfunktion STO

Performancelevel PL d, mit Auswertung des Signals EDM
PL c, ohne Auswertung des Signals EDM

PFH 1,08 ~10°%7

MTTFd 100 Jahre

Fur Performancelevel PL d muss zur Uberwachung der Sicherheitsfunktion das Ausgangssignal
EDM ausgewertet werden - z. B. durch Schleifen des Reset-Signals der externen Abschalteinheit
Uber diesen Ausgang (siehe Verdrahtungsbeispiel). Ohne Auswertung des Ausgangssignal EDM
wird PL c erreicht.

4\ ACHTUNG

e Die hier beschriebene Funktion ,Schutz gegen unbeabsichtigten Wiederanlauf"
(. Sicherer Halt") bedeutet keine galvanische Trennung des Motors von der
Spannungsversorgung. Es wird lediglich verhindert, dass der Motor ein Drehmoment
aufbringt und somit in Rotation versetzt wird. Aus diesem Grund diirfen Arbeiten an
spannungsfiihrenden Teilen des Motorabgangs wie z. B. Motoranschlussklemmen,
Motorkabel und Motorklemmenkasten friihestens 10 Minuten nach Abschalten der
Netzspannung durchgefiihrt werden (mit Messgerit Zwischenkreisspannung
zwischen (+1/+) und (-) uiberpriifen).

e Die Leitungsldnge der verwendeten sicherheitsbezogenen Digitaleingdange sollte
30m nicht iiberschreiten

e Die Reaktionszeit vom Abschalten der beiden Digitaleingdnge 3/GS1 und 4/GS2 bis
zum Abschalten der Endstufen betragt weniger als 10ms

e Bei Ausldosen der Funktion ,Sicherer Halt™ lauft der Motor entsprechend EN60204-1
Stopkategorie 0 unkontrolliert aus. Der Antrieb wird nicht gebremst.

o Jede Maschine, die mit einem Frequenzumrichter ausgeriistet ist muss der EN60204-
1 (Allgemeine Anforderungen an die Sicherheit von Maschinen - Elektrische
Ausriistung) entsprechen. Vergewissern Sie sich, dass die Maschine diesen
Anforderungen geniigt.

¢ Vergewissern Sie sich ob die hier beschriebene Funktion den spezifischen
Sicherheitsanforderungen an die vorliegende Anwendung entspricht.

e Die Funktion ,Sicherer Halt" bietet keinen Schutz vor Fehlern in der
Drehfeldansteuerung des Motors.

¢ Das im Kapitel 5.43 beschriebene Ausgangssignal des Frequenzumrichters ist kein
sicherheitsbezogenes Signal. Verwenden Sie hierfiir ausschlieBlich Signale der
externen sicherheitsgesteuerten Abschalteinheit (z. B. Sicherheitsrelais).

o Die Schiebeschalter zur Aktivierung ,Sicherer Halt"™ und ,,Ausgangssignal EDM"™ nur
im spannungsfreien Zustand schalten!
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Aktivierung der Funktion ,Sicherer Halt"™ erfolgt mittels der Schiebeschalter SFSW1 und
EDMSW1. Beide Schalter miissen nach rechts auf Stellung ON gestellt werden (Schalter
nur bei Netz-Aus schalten! Schalter befindet sich oberhalb der Steuerklemmleiste). Bei
Schalter=ON (rechts) werden den Digitaleingdngen 3 und 4 sowie dem Digitalausgang 11
automatisch sicherheitsbezogene Funktionen zugewiesen — unabhangig davon welche Funktionen
vorher diesen Eingangen zugeordnet waren (C003=77, C078=78, C021=62).

Der Schiebeschalter EDMSW1 dient zur Festlegung
des Digitalausgangs 11 als Ausgang EDM ,Sicherer
Halt aktiv". Er befindet sich Gber Klemme PLC.
Stellung links:  OFF

Stellung rechts: ON

Der Schiebeschalter SFSW1 dient zur
Festlegung der Digitaleingange 3 und 4 als
Sicherheitseingange GS1 und GS2. Er
befindet sich Uber der Steuerklemme 5.
Stellung links:  OFF

Stellung rechts: ON

Die Schalter diirfen nur bei Netz-Aus geschaltet werden.

Der Frequenzumrichter kann nur gestartet werden wenn beide Digitaleingange GS1 und
GS2 ,,high" sind.

Einmal jahrlich muss die richtige Funktionsweise der Funktion ,,Sicherer Halt" liberpriift
werden. Gehen Sie dabei anhand der nachfolgend aufgefiihrten Tabelle vor.

Signalzustand
Eingang GS1 (Klemme 3) High High Low Low
Eingang GS2 (Klemme 4) High Low High Low
Ausgang EDM (Klemme 11) Low Low Low high
Sicherer Halt Nicht aktiv Nicht aktiv | Nicht aktiv Aktiv

Nach Zuriickschieben der Schiebeschalter SFSW1 und EDMSW1 von ON auf OFF (von

rechts nach links) haben die Eingdnge 3 und 4 sowie der Ausgang 11 keine Funktion.

Eingang 3: C003=no, C013=01 (Offner)
Eingang 4: C004=no, C014=01 (Offner)
Ausgang 11: CO21=no, C031=01 (Offner)

Achtung!

Wird das Startsignal direkt an den Umrichter angeschlossen und bleibt wahrend der
Aktivierung , Sicherer Halt" anstehen, dann ldauft der Umrichter nach Zuriicksetzen der
externen Abschalteinheit und ggf. der Stormeldung E37 am Umrichter, wieder an.
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b 45 Sicherer Halt, Charakteristik 00

b145=00 Wenn ,Sicherer Halt" aktiv, dann keine Stérmeldung
b145=01 Wenn ,Sicherer Halt" aktiv, dann Stormeldung E37

Zurlcksetzen mit Eingang RS oder Netz-Aus
b145=02 Wenn ,Sicherer Halt" aktiv, dann Anzeige —S--

Bei Stdérung der externen Signale an GS1/GS2: E98

Bei interner Stérung: E99

Zuricksetzen von E98/E99 nur mit Netz-Aus.
b145=03 Wenn ,Sicherer Halt" aktiv, dann Anzeige =S--

Ohne Uberwachung der externen Signale an GS1/GS2

Bei interner Stérung: E99

Zurlcksetzen von E99 nur mit Netz-Aus
b145=04 Wenn ,Sicherer Halt" aktiv, dann Anzeige —S--

Uberwachung auf Stérung mit EDM-Signal
b145=05 Wenn ,Sicherer Halt" aktiv, dann Anzeige —=S--

Bei Storung der externen Signale an GS1/GS2: FO1/F10/F02/F20

Bei interner Stérung: E99

Zurlicksetzen von E99 nur mit Netz-Aus.
b145=06 Wenn ,Sicherer Halt" aktiv, dann Anzeige —S--

Bei Storung der externen Signale an GS1/GS2: FO1/F10/F02/F20

Uberwachung auf interne Stérung mit EDM-Signal
GS1 high |high high->low |low->high |low low high | low high | low
GS2 high |high->low | high low low->high | low high | high | low low
EDM low high (STO aktiv)
b145=00 — — — - — — — — —
b145=01 - E37 E37 E37 E37 E37 - E37 E37 E37
b145=02 - E98 ES8 ES8 EOS8 E99 E99 E9S9 E99 -S--
b145=03 — - - - E99 E99 E99 E99 -S--
b145=04 — - — - - — — - -S--
b145=05 — -F10 -F20 -F02 -FO1 E99 E99 E99 E99 -S--
b145=06 | — -F10 -F20 -F02 -FO1 — — — — -S--

Die Max. zuldssige Zeitverzéogerung zwischen dem Zuschalten von GS1 und GS2 wird
unter b146 eingestellt.

b HBE Zulassige Zeitverzégerung GS1 und GS2

Einstellbereich

0,00s

0,00...2,00s
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Verdrahtungsbeispiel

Mot-Aus 1

~351 T

[

|3'_ '_|5_12

[SJEN s

FILZ

HOT

PHOZ =4

Eﬂ

Eingangs—
kreise

ace

Interfa

24y

WJ200
3/GS1 "
4/GS2 CM2
PLC ED
Motor
L1 [N —
L2 \
L3 w
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3.4 SPS-Ansteuerung

Digitaleingange koénnen sowohl in positiver Logik (PNP-Logik / Source) wie auch in negativer
Logik (NPN-Logik / Sink) geschaltet werden. Dazu muss die Briicke wie in der unteren Grafik
dargestellt, entweder zwischen PLC und L (positive Logik) oder zwischen PLC und P24 (negative

Logik), angeschlossen werden.

Die Gerate werden werkseitig mit positiver Logik (Bricke zwischen PLC und L) ausgeliefert.

_/_g) . W3200

PNP-Logik
interne Steuer-
spannung

—Q L (ov)
S

\
N

) PLC

4(|) P24
T

1. W3J200

PNP-Logik
externe Steuer-
spannung

/_(

\
N

)

D L (ov)
+ -

F—Ovrc

24V
(l) P24

/_J) . W3200

PNP-Logik
/_() _7  externe Steuer-
spannung und
Versorgung des

—( Steuerteils mit
) L (0V) extern 24V

+ -

H—-O pLc

24V

P24

/_J) W3200

b

/

PNP-Logik (Auslieferungszustand)

-+
—] }—() PLC
24V

1.
NPN-Logik

_7 interne Steuer-
spannung

D L (ov)

—O pLC

—(l) P24

(') 1 W31200

NPN-Logik
/_() _7 externe Steuer-
spannung
QL (ov)

(l) P24

L |PLC|P24

2 |1

NPN-Logik

2 |1 (L |PLC|P24

Briicke
L]
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4. Eingabe von Parametern

4.1 Beschreibung des Bedienfeldes
Die Frequenzumrichter der Serie W3200 lassen sich auf einfache Weise mit der Bedieneinheit

bedienen und konfigurieren. Auf Wunsch ist eine optionale Bedieneinheit mit integriertem
Potentiometer (OPE-SR mini) verfligbar.

Pfeil-Tasten zur Anwahl der 4-stelliges LED-Display zur Die LED Hz, A, geben die

Funktionen und Eingabe bzw. Anzeige von Parametern, jeweilige Einheit des angezeigten
Abéndern von Daten. Betriebsdaten und Stor- Wertes an.
meldungen.

Die RUN-LED leuchtet, wenn .

der Frequenzumrichter in Die POWER-LED leuchtet,
Betrieb ist. Die PRG-LED wenn Netzspannung anliegt.
leuchtet, wenn im Gerét ein 4 Beachten Sie, dass auch nach
veranderbarer Wert angezeigt (I Netz-Aus an den Klemmen
wird. Diese LED blinkt bei einer CLiLd | gefahrliche Spannungen  an-
fehlerhaften Eingabe oder o [ =g liegen, solange der DC-

Warnmeldung (siehe Kapitel 7. Zwischenkreis nicht vollig

0
~Warnmeldungen"). g W entladen ist.
Baa)] ===

Betrieb in der unter Funktion Stérung

FO04 festgelegten Drehrichtung
wenn Funktion A002=02.

Mit der STOP/RESET'TaSte Die SET-Taste dient zum
kann der Motor angehalten

ESC-Taste dient  zur ~ o Aufruf eines Parameters und
Anwahl und zum Verlassen einer a’(lizeﬁtormeldungen quittiert  Apspeichern eingegebener oder

Parameterebene. geanderter Parameter.
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Anleitung zur Eingabe/Anderung von Parametern

Nach Netz-Ein Anzeige entsprechend Funktion b038

b038=000/202: Die Funktionsgruppe, in der zuletzt vor Netz-Aus die SET-Taste gedrickt wurde
b038=001-060: Parameter aus Gruppe ,d" (d001-d060)
b038=201: Frequenzsollwert FOO1

: Anzeige Parameterwert

,---- Gruppe "d" ---_

Parameterebene

—[d00 1} [ 0.00

(2]
m
-

29

1
Al
1
ooe]
Izl : A : ESC | : Né&chste Parameterebene
L 1
d 155 !
___________________ ’ ESC
,---- Gruppe "F" ——~\>
Parameterebene Speichern

—{FO0 [] / 150.00
' o e

i W SET ||ESC
i [50.0 1
s e e

4
>

__________________ > ESC : Speichern des Wertes im EEPROM

,---- Gruppe "A" -- : Rlckkehr zur Parameterebene ohne Speichern

AOO 1] 00

1l
oo =
5]

""""""""""" > Nach Anderung des Parameterwertes blinkt dieser, zur Signalisierung
dass der Wert noch nicht abgespeichert wurde

1
' Gruppe "b" | 600 ||
| : Speichern des Wertes im EEPROM.

: Rickkehr zur Parameterebene ohne Speichern

Gruppe "U"

c
]
{mou
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Eingabe von Parametern

Beispiel: Nach Einschalten des Gerates Anzeige 0.00. Anderung der Taktfrequenz unter b083 von

5kHz auf 12kHz

@ Taste ESC zur Riickkehr ® Nach Einschalten wird der Wert von

in Parameterebene |—| Parameter d00 ! angezeigt
ESC

__________________ = [ 040

SET

® Taste ESC bis Parameterebene FOO |

FO

& @ Taste ESC erneut bis Parameterebene b00 !

(nm ]

[

E :\L Taste [A] bis Parameter b083 erreicht wird

SeT | ® Taste SET um Parameterwert von b083 anzuzeigen

- | 5_g| |Parameterwert wird angezeigt

A

' Wert blinkt nach Anderung so

\/\/ |lange bis der Wert mit Taste SET

lﬂ gespeichert wird

@ Taste zum Speichern des Wertes

@ Taste[A] zur Wertanderung von 5.0 auf 12.0

: Aufruf und Speichern von Parameterwerte

: Wechsel zwischen Parameterebenen, Abbruch des Eingabevorgangs
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Direktanwahl von Funktionen/Parametern

Bei Direktanwahl blinkt die aufgerufene Stelle

: Bewegen der Stelle nach rechts/Aufruf des Wertes

: Bewegen der Stelle nach links

[esc] [ser]  w [ser | v ] a) g [sEr]

(A)<—[FO0 || =——=[F00 | |——=[FO0 | |—=[FO0 || ——

1A oA o= ) A

1. Stelle blinkt. Mit 2. Stelle blinkt. Mit Pfeil- 3. Stelle blinkt. Mit 4. Stelle blinkt. Mit
Pfeil-Tasten den Wert ~ Tasten den Wert Pfeil-Tasten den Wert Pfeil-Tasten den
verandern. verandern. verandern. Wert verandern.

“\\ Bei Aufruf eines nicht vorhandenen Parameters, wird solange

K nicht in den Parameterwert gewechselt, bis ein vorhandener]
\  |Parameter aufgerufen wird

[500] <

v 2
ESC v, SET \/ SET \/ [SET| (B) \/

(B)<— [50.00 | =——=[5000 | =——=[50.00 |=——=[5000 |

ESC ESC |ESC
A7 Nl AT N A A7 Nl 407N

1. Stelle blinkt. Mit 2. Stelle blinkt. Mit Pfeil- 3. Stelle blinkt. Mit Pfeil- 4. Stelle blinkt. Mit
Pfeil-Tasten den Wert Tasten den Wert Tasten den Wert Pfeil-Tasten den
verandern. verandern. verandern. Wert verandern.

Das hier beschriebene Verfahren
zur Anwahl von Funktionen gilt
auch fur die Eingabe von
mehrstelligen Daten.
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/'\ ACHTUNG Vor Einschalten der Versorgungsspannung sind folgende
Punkte zu beachten:

o Uberpriifen Sie den richtigen Anschluss der Netz- bzw. Motorleitungen.

¢ Die Steuerleitungen sind an den entsprechenden Klemmen richtig angeschlossen.

o Der Frequenzumrichter ist vorschriftsmdBig geerdet und vertikal auf einem
Untergrund aus nichtbrennbarem Material installiert.

¢ Alle Schrauben und Klemmen sind festgezogen.

o Die angeschlossene Maschine ist fiir den vorgesehenen Frequenzbereich, ins-
besondere fiir die Maximalfrequenz, ausgelegt.

e Alle spannungsfithrenden Teile wie z. B. Stromschienen und Klemmen sind
abgedeckt

Eingabe der werksseitigen Grundeinstellung (Initialisierung

Bei Auslieferung sind alle Frequenzumrichter der Serie W1200 in der Lasteinstellung ,High Duty"
initialisiert. Umschalten der Lasteinstellung erfolgt wie folgt:

e Funktion b049=00: Lasteinstellung ,High Duty" (Ubgrlastbarkeit 50% fir 60s)
e Funktion b049=01: Lasteinstellung ,Normal Duty" (Uberlastbarkeit 20% flr 60s)

Nach Speichern der Eingabe werden die flir die Lasteinstellung relevanten Werte (wie z. B.
Elektronischer Motorschutz b012, Stromgrenze b022, Taktfrequenz b083) auf die angewahlte Last
initialisiert (siehe Beschreibung der Funktion b049). Nach andern der Lasteinstellung unter b049
muss eine Initialisierung vorgenommen werden. Die Motorleistung muss nach Initialisierung
separat unter Funktion HO03 eingeben werden.

Initialisierung aller Parameter in die werksseitige Grundeinstellung

e Funktion b085=01 (01 = EU-spezifische Daten). Speichern mit Taste SET
e Funktion b094=00: alle Parameter zurlicksetzen

e Funktion b084=02. Speichern mit Taste SET.

e Funktion b180=01. Speichern mit Taste SET.

e Nach Auslésen des Initialisierungsvorgangs wird, je nach Einstellung von Funktion b049,
folgendes angezeigt: bei b049=00 oder bei b049=01 oder bei
b171=02

Die Parameter unter folgenden Funktionen werden nicht initialisiert:
C081, C082, P100...P131, Betriebszeit d016, Netz-Ein-Zeit d017

Da nach Andern der Einstellung unter b049 eine Initialisierung vorgenommen werden
muss (b084=02, b180=01) sollte die Lastumschaltung unter b049 am Anfang der
Parametrierung gemacht werden.
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4.3 Ubersicht der Funktionen

Anzeige- und Diagnosefunktionen

Funktions- | Anzeige-Funktion Bemerkungen
nummer
dig | Ausgangsfrequenz [Hz]
doae Motorstrom [A]
d0o3 Drehrichtung F : Rechtslauf
r : Linkslauf
0 : Stop
4004 Istwert x Anzeigefaktor [%] Anzeigefaktor  Funktion A075 einstellbar
0,01...99,9. Werkseinstellung=1,00 (nur
verfugbar wenn PID-Regler aktiv)
d40as Signalzustand an den Digital- Beispiel: Eingang 1 und 4 angesteuert
eingangen 1 ... 7 0 0 )y )¢ BN
)y I By INV'S
7 6543 21
d0o6 Signalzustand der Digitalausgénge Beispiel: Ausgang 11 EIN, keine Stérmeldung
11...12 und des St6érmelderelais’ P4 g = )¢EW
ALO-AL2 L0 g dq p(AuUs
AL 12 11
dom Ausgangsfrequenz x Frequenzfaktor Funktion b086 einstellbar
Frequenzfaktor 0,01...99,99. Werkseinstellung=1,00
4008 Rotordrehfeldfrequenz (nur mit -400...+4400Hz; Anzeige der tatsachlichlichen
Inkrementalgeber) Rotordrehfeldfrequenz (P003=01,
P011=Geber-Imulszahl/Umdrehung)
4009 Drehmomentsollwert -200...4+4200% Motornennmoment
do 0 Drehmoment-Offset -200...4+4200% Motornennmoment.
do i Motordrehmoment -200...4+4200% Motornennmoment
dod 3 Ausgangsspannung 0,0...600V
di i~ Aufgenommene elektrische 0,0...100,0kW
Leistung
do s kWh-Zahler 0. ... 9999. Anzeige in kWh
1000...9999 Anzeige in 10 kWh
7100...) 999 Anzeige in 1000 kWh

Unter b079 kann dieser Wert mit einem Faktor

1...1000 bewertet werden. Loschen des kWh-

Zahlers mit Digitaleingang KHC oder b078=01.
di 6 Betriebszeit 0...9999. Anzeige in Std.

1000...9999 Anzeige in 10 Std.

"100...! 999 Anzeige in 1000 Std.

don Netz-Ein Zeit 0. ... 9999. Anzeige in Std.
1000...9999 Anzeige in 10 Std.
'"100...! 999 Anzeige in 1000 Std.
do 8 Kuhlkérpertemperatur -20,0...150,0 in 0,1°C-Schritten
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Funktions-
nummer

dice

Anzeige-Funktion

Wartungsanzeige

Kondensatoren auf Logic-

far
und

Mainboard sowie Kihlventilatoren.

Bemerkungen

"0 01 p o Nichti.O.

AN B RN
> ‘,\:@‘,\:ﬁ‘,\:‘.
RS o
21

N7
Za\Va\

1: Kondensatoren auf Main- und Logicboard
2: Kihlventilatoren (Meldung wenn die
Drehzahl <75% der Nenndrehzahl)

Bei Anzeige ,Nicht i. 0. missen

die
entsprechenden Bauteile gegen Neue getauscht
werden.

Abschatzen der Lebensdauer der Kondensa-
toren erfolgt alle 10min. Bei haufigem Aus- und
Einschalten der Netzspannung innerhalb von
10min kann die Lebensdauer der Konden-
satoren nicht richtig ermittelt werden.

Bei b092=01 (Abschalten des Lifters im
Stillstand) wird der Zustand ,Stillstand®™ als
normaler Betriebszustand angenommen so
dass eine korrekte Erfassung nicht méglich ist.

dic3

SPS-Programmierung
Programmzeile

Anzeige der Programmzeile, die augenblicklich
ausgefihrt wird

dieY

Identifikation SPS-Programm

Anzeige der Nummer des SPS-Programmes,
dass zuletzt in den W]200 heruntergeladen
wurde

dics

User-Variable 00 (Umon(00)

dich

User-Variable 00 (Umon(00)

=[1

User-Variable 02 (Umon(02)

Anzeige der SPS-Variablen
Umon(00)...Umon(02) (nur in Verbindung mit
SPS-Programmierung)

dbc3

Sollposition

Anzeige der Sollposition (nur in Verbindung mit
einer Positionierung (P012=02)). Es werden
nur die 4 hoéchstwertigen Stellen des
Positionswertes angezeigt.

db30

Istposition

Anzeige der Istposition (nur in Verbindung mit
einem Inkrementalgeber (P003=01)). Es
werden nur die 4 hochstwertigen Stellen des
Positionswertes angezeigt. Bei SPD=EIN wird
der Wert auf 0 gesetzt.

di3 |

Echtzeituhr

Die Echtzeituhr steht nur in Verbindung mit
einer optionalen Klartext-Bedieneinheit WOP
mit Batterie zur Verfligung.

d050

2 Anzeigewerte

Auswahl von 2 Anzeigewerten aus dem Bereich
d001-d030 die unter b160/b161 eingestellt
werden konnen. Mit den Tasten AUF/AB kann
zwischen den Anzeigen gewechselt werden.
b038=050

dOBkd

Anzeige Umrichtermodus

Anzeige des unter b049 bzw. bl71
eingestellten Modus

! -L: Asynchronmotor bis 400Hz, High Duty

I -u: Asynchronmotor bis 400Hz, Normal Duty
H-1: Asynchronmotor bis 580Hz, High Duty

P: Permanentmagnetmotor
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Funktions-
nummer

Anzeige-Funktion

Bemerkungen

doge Anzeige Sollwertquelle 0: Sollwerteingabe unter FO01 (A001=02)
1...15: Festfrequenz 1...15
16: Tippfrequenz (Eingang JG)
18: RS485-Modbus (A001=03)
19: Optionskarte (A001=04)
21: Integriertes Poti (Option OPE-SRmini,
A001=00)
22: Impulsfrequenz an EA (A001=06)
23: gemaB Al141...A146 (A001=10)
24: Programmfunktion EzSq (A001=07)
25: Analogeingang O (A001=01)
26: Analogeingang OI (A001=01)
27: Analogeingang O + OI (A001=01)
doB3 Anzeige Startbefehlquelle 1: Digitaleingang FW / RV / Programm
(A001=01)
2: RUN-Taste (A001=02)
3: RS485-Modbus (A001=03)
4: Optionskarte (A001=04)
d0B0 Gesamtzahl der aufgetretenen 0.-9999. : Anzeige in Stick
Stérmeldungen 1000-6553 : Anzeige in 10 Stlick
dog | 1. Stérung (Zuletzt aufgetretene Anzeige der Stérmeldung (E...) und folgender
Stérung) Betriebsdaten zu Zeit der Stérung: Frequenz,
doBe 2.Stoérung (vorletzte Stérung) Strom, Zwischenkreisspannung, Betriebszeit,
m Netz-Ein Zeit
d083 3.Stérung
d0B4 4.Stérung _ _:keine Stérmeldung abgespeichert
4085 5.Stbérung
d0B6 6.Stérung
4090 Warnmeldung Siehe Kapitel 7. Warnmeldungen
d 0@ Zwischenkreisspannung [V] Anzeige der Zwischenkreisspannung
d 03 Bremschopper-ED [%] Bei Uberschreiten der unter b090 eingestellten
Einschaltdauer geht der Umrichter mit ,E06"
auf Stérung
d 104 Uberlaststatus [%] Anzeige des Uberlaststatus’ bezogen auf die
Einstellungen unter b012...b020. Bei Erreichen
von 100% geht der Umrichter mit ,EQ5" auf
Stdrung.
d 130 Anzeige Analogeingang O (0...10V) 0...1023
di3l Anzeige Analogeingang OI 0..1023
(0..20mA)
d 133 Impulsfrequenz an Eingang EA Impulsfrequenz nach Skalierung unter P055
[HZz] und Filterzeitkonstante P056
d 153 Regeldifferenz [%] Regeldifferenz ,Sollwert minus Istwert" [%]
(nur verfugbar wenn PID-Regler aktiv)
d 155 PID-Regler-Ausgang [%] PID-Regler-Ausgang (nur verfligbar wenn PID-

Regler aktiv)
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Parameterfunktionen

Funktions- | Funktion Grund- ‘Einstellbereich

nummer wert

Foo ! Anzeige / Eingabe 0,00Hz 0,1...400Hz ja ja 91
Frequenzsollwert

FOO? 1. Hochlaufzeit 10,00s  0,01...3600s ja ja 91

F20e 1. Hochlaufzeit 10,00s 0,01...3600s ja jJa 91
(2. Parametersatz)

FOO3 1. Runterlaufzeit 10,00s 0,01...3600s ja ja 91

F203 1. Runterlaufzeit 10,00s 0,01...3600s ja Ja 91
(2. Parametersatz)

FOoM Drehrichtung Taste RUN 00 00:rechts nein nein  --
(nur bei Start tber ein- 01:links
gebautes Bedienfeld)

AOO | Frequenzsollwertvorgabe 01 00:Integriertes Poti (Option) nein nein 92

01:Eingang O/0I
02:F001/A020

03:RS485
04:Optionskarte
06:Impulsfrequenz an EA
07:Programmfunktion
10:gemaB A141..A146

A20 | Frequenzsollwertvorgabe o1 oo:lr_wtegriertes Poti (Option) nein nein 92
(2. Parametersatz) 01:Eingang O/0I
02:FO01/A020
03:RS485

04:Optionskarte
06:Impulsfrequenz an EA
07:Programmfunktion
10:geméal A141...A146

AOo2 Start/Stop-Befehl 01 01:Eingang FW/RV/Programm  nein nein 93
02:RUN-Taste
03:RS485
04:0Optionskarte
A202 Start/Stop-Befehl o1 0l1:Eingang FW/RV/Progr. nein nein 93
(2. Parametersatz) 02:RUN-Taste
03:RS485
04:Optionskarte
AOO3 Motornennfrequenz / 50,0Hz  30...400Hz nein nein 94
Eckfrequenz
HED_:‘ Motornennfrequenz 50,0Hz 30...400Hz nein nein o4
(2. Parametersatz)
AOOY Maximalfrequenz 50,0Hz  30...400Hz nein nein 93
A204 Maximalfrequenz 50,0Hz 30...400Hz nein nein o3
(2. Parametersatz)
A0OS Umschalten der Sollwert- 00 00:0/01 _ ' nein nein 95
eingange mit Eingang AT 02:0/integriertes Poti (Option)

03:0I/integr.Poti (Option)

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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AO I Frequenz bei Min.-Sollwert 0,00Hz  0...400Hz nein ja 96
an Eingang O

AD 12 Frequenz bei Max.-Sollwert 0,00Hz  0...400Hz nein ja 96
an Eingang O

RO 13 Min.-Sollwert an Eingang O 0% 0...100% nein ja 96

AO M Max.-Sollwert an Eingang 100% 0...100% nein ja 96
0

AD 15 Startbedingung Eingang O 01 00:Min.-Frequenz nein ja 96

01:0Hz-Start

RO 16 Filter Analogeingang 8 1...30 (x2ms) nein ja 215
0, 01 31 (500ms fest +- 0,1kHz Hyst)

A0 N Programmfunktion 00 00:Progr. nicht aktiv ja ja 308

01:Progr. aktiv Eingang PRG
02:Progr. immer aktiv

AO 19 Abrufen der Fest- 00 00:binar (15 Stiick) nein nein 98
frequenzen 01:bit (7 Stick)
RD20 Basisfrequenz 6,00Hz  0...400Hz ja ja 99
R220 (B;slijsafl:ggqueigfsatz) 6,00Hz 0...400Hz ja ja 99
RO2 | 1.Festfrequenz 0,00Hz 0...400Hz ja ja 99
AO22 2.Festfrequenz 0,00Hz 0...400Hz ja ja 99
AD23 3.Festfrequenz 0,00Hz  0...400Hz ja ja 99
RO2Y 4 .Festfrequenz 0,00Hz  0...400Hz ja ja 99
RD2S 5.Festfrequenz 0,00Hz 0...400Hz ja ja 99
RO2E 6.Festfrequenz 0,00Hz 0...400Hz ja ja 99
A0 7.Festfrequenz 0,00Hz 0...400Hz ja ja 99
RO28 8.Festfrequenz 0,00Hz  0...400Hz ja ja 99
RO2Y 9.Festfrequenz 0,00Hz  0...400Hz ja ja 100
RO30 10.Festfrequenz 0,00Hz  0...400Hz ja ja 100
AO3 | 11.Festfrequenz 0,00Hz 0...400Hz ja ja 100
AD32 12.Festfrequenz 0,00Hz 0...400Hz ja ja 100
AD33 13.Festfrequenz 0,00Hz  0...400Hz ja ja 100
RO3Y 14 .Festfrequenz 0,00Hz  0...400Hz ja ja 100
RO3S 15.Festfrequenz 0,00Hz  0...400Hz ja ja 100
ARO38 Tipp-Frequenz 6,00Hz 0,5...9,99Hz ja ja 101

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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AO39 Tipp-Frequenz, 04 00:Freilauf (im Stop) nein ja 101
Stop-Modus 01:Rampe (im Stop)
02:DC-Bremse (im Stop)
03:Freilauf (im Betrieb)
04:Rampe (im Betrieb)
05:DC-Bremse (im Betrieb)

AOY | Boost-Charakteristik 00 OO:ManueIIe_r Boost nein nein 102
01:Automatischer Boost

AcY | Boost-Charakteristik 00 OO:ManueIIe_r Boost nein nein 102
(2. Parametersatz) 01:Automatischer Boost

AQ42 Manueller Boost, 1,0% 0...20% ja ja 102
Spannungsanhebung

HE"’E Manueller Boost, 1,0%0 0...20%0 ja ja 102
Spannungsanhebung
(2. Parametersatz)

AO43 Manueller Boost, 5,0% 0...50% ja ja 102
Boostfrequenz

A243 Manueller Boost, 50%  0...50% ja ja 102
Boostfrequenz
(2. Parametersatz)

AO4Y Arbeitsverfahren 00 00:U/f konstant nein nein 104

01:U/f-quadratisch
02:U/f frei b100-b113

03:SLV
A4 Arbeitsverfahren 00 00: U/f konstant nein nein 104
(2. Parametersatz) 01: U/f-quadratisch
02: U/f frei b100-b113
03: SLV
AO4S Ausgangsspannung 100%  20...100% ja ja 108
F,E""El Ausgangsspannung 100%  20...100% ja ja 108
(2. Parametersatz)
Automatischer Boost, 100 0...255 ja ja 103
RO4G
Spannungsanhebung
HE"’E Automatischer Boost, 100 0...255 ja ja 103
Spannungsanhebung
(2. Parametersatz)
Automatischer Boost, 100 0...255 ja ja 103
RO
Schlupfkompensation
HE"” Automatischer Boost, 100 0...255 ja ja 103

Schlupfkompensation
(2. Parametersatz)
A0S | Automatische DC-Bremse 00 00:inaktiv nein ja 109
01:aktiv bei Stop
02:aktiv bei Sollwert-
reduzierung
A0s2 D.C-Bremse, 0,50Hz  0...60Hz nein ja 109
Einschaltfrequenz
*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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AOS3 DC-Bremse, Wartezeit 0,0s 0...5s nein ja 109
ROSY DC-Bremse, Bremsmoment 50% 0...100% nein ja 109
AOSS DC-Bremse, Bremszeit 0,5s 0...60s nein ja 110
AOSE DC-Bremse, Einschalt- 01 00:Flanke nein ja 110
trigger 01:Pege|
ROST DC-Bremse, Start- 0% 0...100% nein ja 112
bremsmoment
AOSAE DC-Bremse, Start- 0,0s 0...60s nein ja 113
bremszeit
AOS59 DC-Bremse, Taktfrequenz  5,0kHz  2,0...15kHz (Reduzierung des  nein ja 113
Bremsmomentes A054)
ROG | Max. Betriebsfrequenz 0,00Hz 0...400Hz nein ja 114
ACE | Max. Betriebsfrequenz 0,00Hz 0...400Hz nein  ja 114
(2. Parametersatz)
AROB2E Min. Betriebsfrequenz 0,00Hz  0...400Hz nein ja 114
A2E2 Min. Betriebsfrequenz 0,00Hz 0...400Hz nein  ja 114
(2. Parametersatz)
AOB3 1. Frequenzsprung 0,00Hz  0...400Hz nein ja 115
ROBY 1. Frequenzsprung, 0,50Hz 0...10Hz nein ja 115
Sprungweite
AOBS 2. Frequenzsprung 0,00Hz 0...400Hz nein ja 115
ROGE 2. Frequenzsprung, 0,50Hz  0...10Hz nein ja 115
Sprungweite
ROE7 3. Frequenzsprung 0,00Hz 0...400Hz nein ja 115
AOBB 3. Frequenzsprung, 0,50Hz  0...10Hz nein ja 115
Sprungweite
ROBY Hochlaufverzdgerung, 0,00Hz 0...400Hz nein ja 116
Frequenz
RO10 Hochlaufverzdgerung, 0,0s 0...60s nein ja 116
Zeit
A7 | PID-Regler aktiv 00 00:inaktiv nein ja 120
01:aktiv
02:aktiv mit Reversierung
AO72 PID-Regler, P-Anteil 1,00 0...25 ja ja 120
AO73 PID-Regler, I-Anteil 1,0s 0,0...3600s ja ja 120
AOY PID-Regler, D-Anteil 0,00s 0...100s ja ja 120
AO1S PID-Regler, Anzeigefaktor 1,00 0,01...99,99 nein ja 120
RO6 PID-Regler, Eingang 00 00:Eingang OI nein ja 120

Istwertsignal

01:Eingang O
02:ModBus-RTU
03:Impulsfrequenz an EA-L
10:gemaB A141..A146

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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RO PID-Regler, Invertierung 00 00:standard nein ja 121
Ol:invertiert
AO18B PID-Regler, Regelbereich 0,0 0...100% nein ja 121
AO79 PID-Regler, Vorsteuerung 00 00:keine Vorsteuerung nein ja 121
01:Vorst. Gber Eingang O
02:Vorst. Uber Eingang OI
AO8 | AVR-Funktion, 02 00: aktiv nein nein 122
Charakteristik 01: inaktiv
02: inaktiv im Runterlauf
ACH | AVR-Funktion, 02 00: aktiv nein nein 122
Charakteristik 0O1: inaktiv
(2. Parametersatz) 02: inaktiv im Runterlauf
AOBe Motorspannung / 230/ £2100V5 200/215/220/230/240 nein nein 122
Netzspannung 400V 00V: 380/400/415/440/460/480
HEEE Motorspannung / 230/ 200V: 200/215/220/230/240 nein nein 122
Netzspannung 400v  400v:
(2. Parametersatz) 380/400/415/440/460/480
A0B3 AVR-Funktion, 0,300 0...10s nein ja 122
Zeitkonstante
AOBY AVR-Funktion, 100 50...200% nein ja 122
Verstdrkung Runterlauf
A0BS Energiesparbetrieb 00 00:Normalbetrieb nein nein 123
01:Energiesparbetrieb
[=Ta]=]= Energiesparbetrieb, 50,0 0...100 ja ja 123
Reaktionszeit
A092 2. Hochlaufzeit 10,00s 0,01...3600s ja ja 124
HEBE 2. Hochlaufzeit 10,00s 0,01...3600s ja ja 124
(2. Parametersatz)
A093 2. Runterlaufzeit 10,00s 0,01...3600s ja ja 124
HEB_:‘ 2. Runterlaufzeit 10,00s 0,01...3600s ja ja 124
(2. Parametersatz)
A09Y Umschalten von 1. Rampe 00 00:Eingang 2CH nein nein 125
auf 2. Rampe 01:A095 / A096
02:Reversierung
A29Y Umschalten von 1. Rampe 00 00:Eingang 2CH nein nein 125
auf 2. Rampe 01:A095/A096
(2. Parametersatz) 02:Reversierung
A095 Umschaltfrequenz 0,00Hz 0...400Hz nein nein 125
Hochlaufzeit
A295 Umschaltfrequenz 0,00Hz 0,0...400Hz nein nein 125
Hochlaufzeit
(2. Parametersatz)
AO96 Umschaltfrequenz 0,00Hz 0,0...400Hz nein nein 125
Runterlaufzeit
A296 Umschaltfrequenz 0,00Hz 0,0...400Hz nein nein 125
Runterlaufzeit
(2. Parametersatz)
A097 Hochlaufcharakteristik 01 00:linear nein  nein 125
01:S-Kurve
A098 Runterlaufcharakteristik 01 02:U-Kurve nein nein 126

03:U-Kurve invertiert
04:S-Kurve fiur Aufzlige

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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RIOI Frequenz bei Min.-Sollwert 0,00Hz  0...400Hz nein ja 128
Eingang OI
A 02 Frequenz bei Max.-Sollwert 0,00Hz  0...400Hz nein ja 128
Eingang OI
A 103 Min.-Sollwert an 20% 0...100% nein ja 128
Eingang OI
A 104 Max.-Sollwert an 100%  0...100% nein ja 128
Eingang OI
A 105 Startbedingung 00 00:Min.-Frequenz nein ja 128
Eingang OI 01:0Hz-Start
ARIFI Auspragung der Kurven- 02 1...10 nein ja 126
form (A097=01, 02, 03)
A 132 Auspragung der Kurven- 02 1...10 nein ja 126
form (A098=01, 02, 03)
A Frequenzsollwert kalku- 02 00:A020 S nein ja 129
liert, Variable A 01:Integriertes Poti (Option)
02:Eingang O
03:Eingang OI
04:RS485
05:Optionskarte
07:Impulsfrequenz an EA
A M2 Frequenzsollwert kalku- 03 00:A020 . . nein ja 129
liert, Variable B 01:Integriertes Poti (Option)
02:Eingang O
03:Eingang OI
04:RS485
05:Optionskarte
07:Impulsfrequenz an EA
H ’,_’3 Frequenzsollwert kalku- 00 00:A141 + A142 ) nein ja 129
|iert, Operand 01:A141 - A142 Achtung! Bei
negativem Ergebnis erfolgt
Drehrichtungsumkehr!
02:A141 x A142
A 145 Frequenzsollwert kalku- 0,00Hz  0..400Hz nein ja 129
liert, Offset
A MHE Frequenzsollwert kalku- 00 00:+A145 ] nein ja 129
liert, Offset ,Vorzeichen 01:-A145 Achtung! Bei
negativem Ergebnis erfolgt
Drehrichtungsumkehr!
A 50 Auspragung der Kurven- 10% 0..50% nein nein 127
form A097=04, Hochlauf 1
A5 Auspragung der Kurven- 10% 0..50% nein nein 127
form A097=04, Hochlauf 2
A 52 Auspragung der Kurven- 10% 0..50% nein nein 127
form A098=04,Runterlauf 1
A 153 Auspragung der Kurven- 10% 0..50% nein nein 127
form A098=04,Runterlauf 2
= Runterlaufverzégerung, 0,00Hz  0...400Hz nein ja 116
Frequenz
A 155 Runterlaufverzégerung, 0,0s 0...60s nein ja 116

Zeit

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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AIG I Frequenz bei Min.-Sollwert 0,00Hz  0...400Hz nein ja 130
Integriertes Poti (Option)

A B2 Frequenz bei Max.-Sollwert 0,00Hz  0...400Hz nein ja 130
Integriertes Poti (Option)

A 153 Min.-Sollwert an Eingang 0% 0...100% nein ja 130
Integriertes Poti (Option)

A 1Y Max.-Sollwert an Eingang 100% 0...100% nein ja 130
Integriertes Poti (Option)

A 165 Startbedingung Eingang 01 00:Min.-Frequenz nein ja 130
Integriertes Poti (Option) 01:0Hz-Start

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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00 | Wiederanlaufmodus bei 00 00:Stérmeldung nein ja 131
Unterspannung / kurz- 01:0Hz-Start
zeitigem Netzausfall 02:Synchronisierung 1
03:Synchronis.+Stop+Stérung
04:Synchronisierung 2
b0o2 Zulassige Netzausfallzeit 1,0s 0,3...25s nein ja 132
b003 Wartezeit vor Wieder- 1,0s 0,3...100s nein ja 132
anlauf bei kurzzeitigem
Netzausfall
bOOY Kurzzeitiger Netzausfall / 00 00:keine Stérmeldung nein ja 132
Unterspannung im 01:Stérmeldung
Stillstand 02:keine Stérmeldung im
Runterlauf und Stop
b0as Wiederanlaufversuche bei 00 00:16 Versuche nein ja 133
kurzzeitigem Netzausfall 01:unbegrenzt
b0 Minimalfrequenz fir 0,00Hz 0...400Hz nein ja 133
Synchronisierung
k008 Wiederanlaufmodus bei 00 00:Stérmeldung nein ja 134
Uberspannung / Uberstrom 01:0Hz-Start
02:Synchronisierung
03:Syn.+Stop+Stérung
04:Aktive Synchronisierung
b0 10 Wiederanlaufversuche bei 3 1..3 nein ja 134
Uberspannung / Uberstrom
bO ! Wartezeit vor Wieder- 1,0s 0,3...100s nein ja 134
anlauf bei Uberspannung,
Uberstrom
b0 12 Elektronischer Motor- FU- 0,2...1,0 x FU-Nennstrom nein ja 135
schutz, Einstellwert Nenn- [A]
strom
[A]
bE ‘E Elektronischer Motor- FU- 0,2...1,0 x FU-Nennstr.[A] nein ja 135
schutz, Einstellwert Nenn-
(2. Parametersatz) str. [A]
b0 13 Elektronischer Motor- 01 00:quadratisch nein ja 135
schutz, Charakteristik 01:konstant
02:b015...b020
be 13 Elektronischer Motor- 01 00:quadratisch nein  ja 135
schutz, Charakteristik 0Ol1l:konstant
(2. Parametersatz) 02:b015...b020
b0 15 Elektronischer Motor- OHz 0...400Hz nein nein 137
schutz / Frequenz 1
b0 I Elektronischer Motor- 0,00A O0...FU-Nennstrom nein ja 137
schutz, Auslosestrom 1
b0 N Elektronischer Motor- OHz 0...400Hz nein nein 137
schutz, Frequenz 2
b0 18 Elektronischer Motor- 0,00A 0...FU-Nennstrom nein ja 137
schutz, Ausldésestrom 2
b0 19 Elektronischer Motor- OHz 0...400Hz nein ja 137
schutz, Frequenz 3
b020 Elektronischer Motor- 0,00A 0...FU-Nennstrom nein ja 137

schutz, Ausldsestrom 3

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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bO2 | Stromgrenze 1, 01 00:inaktiv nein ja 140
Charakteristik 01:aktiv Hoch- /Runterlauf
02:aktiv bei konst. Drehzahl
03:aktiv Hoch- /Runterlauf
(im Runterlauf Drehzahl-
erhéhung)
bee ! Stromgrenze 1, 01 00:inaktiv nein ja 140
Charakteristik O1l:aktiv Hoch- ZRunterlauf
(2. Parametersatz) 02:aktiv bei konst. Drehzahl
03:aktiv Hoch- /ZRunterlauf
(im Runterlauf Drehzahl-
erhéhung)
bo2e Stromgrenze 1, FU- 0,2...2,0 x FU-Nennstr. [A] nein ja 141
Einstellwert Nennstr
x1,5 [A]
be2e Stromgrenze 1, FU- 0,2...2,0 x FU-Nennstr. [A] nein  ja 141
Einstellwert Nennstr
(2. Parametersatz) x1,5[A]
b023 Stromgrenze 1, 1,0s 0,1...3000s nein ja 141
Runterlaufzeit
Stromgrenze 1, 1,0s 0,1...3000s nein  ja 141
becd Runte?laufzeit !
(2. Parametersatz)
bO2Y Stromgrenze 2, 01 00:inaktiv nein ja 141
Charakteristik 01:aktiv Hoch- /Runterlauf
02:aktiv bei konst. Drehzahl
03:aktiv Hoch- /Runterlauf
(im Runterlauf Drehzahl-
erhdéhung)
b02S Stromgrenze 2, FU- 0,2...2,0 x FU-Nennstrom nein ja 141
Einstellwert Nenn- [A]
strom x
1,5 [A]
b02E Stromgrenze 2, 1,0s 0,1 ... 3000s nein ja 141
Runterlaufzeit
b2 Uberstromunterdriickung 00 00: inaktiv nein ja 141
01: Nicht einstellen!
02: aktiv
b02E Startstrom flir Drehzahl- FU- 0,1...2,0 x FU-Nennstrom nein ja 145
synchronisierung (b088=02) Nenn- [A]
strom
b029 Zeitkonstante fiur 0,5s 0,1...3000s nein ja 145
Drehzahlsynchronisierung
(b088=02)
b030 Scan-Startfrequenz fir 00 00:zuletzt gefahrene Frequenz nein ja 145

Drehzahlsynchronisierung
(b088=02)

01:Max.-Frequenz (A004)
02:aktueller Frequenzsollwert

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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b0 | Parametersicherung 01 00:Eingang SFT: nein ja 146
Parameter+Sollwert
01:Eingang SFT: nur
Parameter
02:Parameter + Sollwert
03:nur Parameter
10:Parameter verstellbar im
Betrieb
b033 Motorleitungslange 10 5...20 ja ja 148
bO3Y Warnmeldung 0 0...655300 Std nein ja 210
Netz-Ein / Betriebszeit
b035 Drehrichtung sperren 00 00:beide Richtungen frei nein nein  --
01:Linkslauf gesperrt
02:Rechtslauf gesperrt
b036 Weicher Anlauf 2 O:inaktiv nein ja 149
1...255: pro Wert ca. 6ms
b0 Anzeigemodus 00 00:alle Funktionen nein ja 150
O1l:assoziierte Funktionen
02:ausgew. Funk. (U001...U032)
03:geanderte Funktionen
04:Basisfunktionen
05:d001-d104
b038 Anzeige nach Netz-Ein 001 000/202:bei der zuletzt STR nein ja 151
gedrickt wurde
001-030:d001-d030
201:F001
b039 Parameterhistorie 00 00:Param. nicht sp. in U001..U032  nein ja 151
speichern in U001...U032 01:Parameter sp. in U001...U032
bO40 Drehmomentbegrenzung, 00 00:b041 ... b044 nein ja 155
Modus 01:Digital-Eingange
02:Analog-Eingang O
bOY | Drehmomentbegrenzung 200% 0...200%, no nein ja 156
Rechtslauf motorisch
bO42 Drehmomentbegrenzung 200% 0...200%, no nein ja 156
Linkslauf generatorisch
bO43 Drehmomentbegrenzung 200% 0...200%, no nein ja 156
Linkslauf motorisch
b4y Drehmomentbegrenzung 200% 0...200%, no nein ja 156
Rechtslauf generatorisch
bO45 Drehmomentbegrenzung 00 00:Hoch-/Runterlauf unterbr. nein ja 156
LAD-Stop 01:Hoch-/Runterlauf fortsetzen
bO45E Reversierung Vektor- 00 00:freigegeben nein ja 104
regelung sperren 01:gesperrt
bO49 Lasteinstellung 00 00:High Duty nein nein 143
01:Normal Duty
b050 Geflhrter Runterlauf bei 00 00:inaktiv nein nein 157
Not-Aus bzw. Netzausfall 01:aktiv
02:aktiv, DC-konstant, kein
Wiederanlauf nach Netz-Ein
03:aktiv, DC-konstant,
Wiederanlauf nach Netz-Ein
bS5 | Gefiihrter Runterlauf, DC-  220,0v/ 0...1000V nein nein 159

Startspannung

440,0V

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes

*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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bOs2 Geflhrter Runterlauf, DC-  360,0v/ 0...1000V nein nein 159
Spannung fur Unter- 720,0V
brechen der
Runterlauframpe

b053 Geflihrter Runterlauf, 1,00s 0,01..3600s nein nein 159
Runterlaufzeit
bOSY Gefuhrter Runterlauf, 0,00Hz 0...10Hz nein nein 159
Frequenzsprung
bOED Analogsollwertkomparator 100% 0...100% ja ja 160
Eingang O, Maximalwert
bOE | Analogsollwertkomparator 0% 0...100% ja ja 161
Eingang O, Minimalwert
bOE2 Analogsollwertkomparator 0% 0..10% ja ja 161
Eingang O, Hysterese
bOE3 Analogsollwertkomparator 100% 0...100% ja ja 161
Eingang OI, Maximalwert
bOBM Analogsollwertkomparator 0% 0...100% ja ja 161
Eingang OI, Minimalwert
bOES Analogsollwertkomparator 0% 0..10% ja ja 161
Eingang OI, Hysterese
b010 Analogsollwertkomparator no 0...100%, no nein ja 161
Eingang O, Sollwert
bO1 ! Analogsollwertkomparator no 0...100%, no nein ja 161
Eingang OI, Sollwert
b5 Eingabe Umgebungs- 40°C -10...50°C ja ja 162
temperatur
b018 Zurlcksetzen des kWh- 00 00:kWh-Zahler lauft ja ja --
Zahlers d015 01:Loéschen des kWh-
Zahlers
bO19 Faktor Anzeigewert d015 1 1...1000 ja ja --
(kWh)
bOB2 Startfrequenz 0,50Hz 0,1...9,99Hz nein ja 149
b0B3 Taktfrequenz 10,0kHz 2...15kHz (bei b049=01 nein ja 163
max.10kHz (siehe Kap. 2
Montage)
bOBY Werkseinstellung / 00 00:Initialisierung inaktiv nein nein 164
Initialisierung 01:Stérmelderegister |6schen

02:Werkseinstellung laden
03:Stoérmelderegister I6schen +
Werkseinstellung

04:Nicht einstellen

bOBsS Werkseinstellungs- 01 01:Nicht verandern!!! nein nein 165
parameter

bOBE Frequenzanzeigefaktor 1,00 0,01...99,99 ja ja --
(d007)

b8 Stop-Taste bei Start/Stop 00 00:Taste aktiv nein ja --
Uber Eingange FW/RV 01:Taste inaktiv

02:Stop nicht méglich,
Reset mdglich
b0OBA Motorsynchronisation 00 00:0Hz-Start nein ja 144
01:Synchronisierung 1
02:Synchronisierung 2

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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b0BY Belastungs-/Temperatur- 01 00:inaktiv nein nein 163
abhangige Taktfrequenz 01:aktiv, entspr. Ausgangsstrom
02:aktiv, entspr. Kihlkérpertemp.
b090 Bremschopper- 0,0% 0...100% (b095, b096) nein ja 167
Einschaltdauer (ED) Ist abhdngig von b097
b09 | Stop-Modus 00 00:Rampe nein ja 127
01:freier Auslauf
b092 Liftersteuerung 01 00:permanent nein ja --

O1:nur im Betrieb (und 5
Minuten nach Netz-Ein bzw.

nach Stop)
02:temperaturabhdngig
b093 Zurucksetzen Lifterlaufzeit 00 00:Lufterlaufzeit lauft nein nein --
do22 01:Ldschen der
Lifterlaufzeit
b9y Parameterauswahl fir 00 00:Alle Parameter nein nein 165
Ricksetzen Werksein- 01:auBer Ein-/Ausgangskonf. +
stellung Kommunikationsparameter

02:nur U001-U032
03:auBer U001-U032+b037
b095 Bremschopper freigeben 00 00: nicht feigegeben nein ja 167
01: nur im Betrieb
02: freigegeben

b095 Bremschopper 360V/ 330...380V (200V) nein ja 167

Einschaltspannung 720V 660...760V (400V)

Zwischenkreisspannung

b097 Ohmwert des Abh. Min. zul. Widerstands- nein nein 167

angeschlossenen vom wert...600Q; bestimmt

Bremswiderstandes FU-TYP  Maximal-ED unter b090
b 100 Frequenz 1 OHz 0...400Hz nein nein 105
bio! Spannung 1 0,0V 0...800V nein nein 105
b 102 Frequenz 2 OHz 0...400Hz nein nein 105
b 103 Spannung 2 0,0V 0...800V nein nein 105
b 104 Frequenz 3 OHz 0...400Hz nein nein 106
b 105 Spannung 3 0,0V 0..800V nein nein 106
b 106 Frequenz 4 OHz 0...400Hz nein nein 106
b 107 Spannung 4 0o,0v 0..800V nein nein 106
b 108 Frequenz 5 OHz 0...400Hz nein nein 106
b 109 Spannung 5 0,0V 0..800V nein nein 106
bii0 Frequenz 6 OHz 0...400Hz nein nein 106
biill Spannung 6 0,0V 0...800V nein nein 106

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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bil2 Frequenz 7 OHz 0...400Hz nein nein 106
b3 Spannung 7 0,0V 0...800V nein nein 106
b 120 Bremsensteuerung 00 00:inaktiv nein ja 170
01:aktiv
02:aktiv ohne DC-Bremse
bi2! Wartezeit vor Bremsen- 0,00s 0..5s nein ja 170
Freigabe
b 122 Wartezeit fur 0,00s 0..5s nein ja 170
Beschleunigung
b 23 Wartezeit flr 0,00s 0..5s nein ja 170
Verzdgerung
b 124 Wartezeit fir Bremsen- 0,00s 0..5s nein ja 170
bestatigung
b 125 Bremsen-Freigabe- 0,00Hz 0...400Hz nein ja 170
Frequenz
b 126 Bremsen-Freigabe-Strom FU-Inenn 0...2 X FU-Nennstrom [A] nein ja 170
b 127 Bremsen-Einfallfrequenz 0,00Hz 0...400Hz nein ja 170
b 130 Vermeidung von Uber- 00 00:inaktiv nein ja 171
spannungsauslosungen im 01:aktiv (Bremsrampe
generatorischen Betrieb unterbrechen)
02:aktiv (Beschleunigung)
b3 Grenzwert fir Zwischen- 380vDC/ 330...395VDC (200V) nein ja 172
kreisspannung 760VDC  60...790VDC (400V)
b130=01/02
b 132 Runterlaufzeit bei b130=02 1,00 0,1...30s nein ja 172
b 133 Vermeidung von Uber- 0,20 0..5 ja ja 172
spannungsauslésungen bei
b130=01, Regler P-Anteil
b 134 Vermeidung von Uber- 1,0 0...150s ja ja 172
spannungsauslésungen bei
b130=01, Regler I-Anteil
b M5 Ausléseverhalten 00 00: keine Stdérmeldung nein nein 50
»~Sicherer Halt" 01: Stérmeldung E37
02: E98/E99/-S—
03: E99/-S—
04: -S—mit EDM
05: Option WJ-FS
06: Option WJ-FS mit EDM
b MG Zulassige Zeitverzdégerung 0,00 0,00...2,00s nein nein 50
zum Schalten der Eingange
GS1 und GS2
b 50 Interne Anzeige bei 001 d001-d060 auBer d050 ja ja -~
Anschluss externer
Bedieneinheit
b IE0 Anzeigewert 1 bei d050 001 d001-d030 ja ja --
biE! Anzeigewert 2 bei d050 002 d001-d030 ja ja --

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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b 63 Sollwertdanderung unter 00 00:nicht freigegeben ja ja 154
d001/d007 (A001=02) 01:freigegeben
b IBY Rickkehr zur unter b038 00 00:Inaktiv ja Ja 154
angewahlten Anzeige 01:Aktiv
b IBS Kommunikations- 02 00:Stérmeldung ja ja 154
Uberwachung externe 01:geflihrter Runterlauf +
Bedieneinheit Stérmeldung
02:keine Uberwachung
03:freier Auslauf
04 :geflihrter Runterlauf + Stop
b 66 Berechtigung Daten 00 00:Read/Write erlaubt nein nein 146
Read/Write 01:Read/Write gesperrt
bl Betriebsart 00 00:keine Funktion nein nein 173
01:Asynchronmotor bis 400Hz
02:Asynchronmotor bis 580Hz
03:Permanentmagnet-Motor
b 18O Start Werkseinstellung/ 00 00:Initialisierung inaktiv nein nein 165
Initialisierung 01:Initialisierung Start
b 190 Setzen PaBwort (b037) 0000 0000:PaBwort nicht aktiv nein nein 146
0001-FFFF:PaBwort aktiv
b 91 Eingabe PaBwort (b037 0000 0001-FFFF:entspr. b190 nein nein 146
b 192 Setzen PaBwort (b031) 0000 0000:PaBwort nicht aktiv nein nein 146
0001-FFFF:PaBwort aktiv
b 193 Eingabe PaBwort (b031) 0000 0001-FFFF:entspr. b191 nein nein 146
b9 10 Elektron. Motorschutz, 03 00:nicht aktiv nein ja 137
Charakteristik Thermische 01:lin. Subtr. 100%/10Min.
Subtraktion 02:lin. Subtr. 100%/b911
03:Subtr. gemasB Filter 1.
Ordnung b912
b9 11 Elektron. Motorschutz, 600,0s 0,1..100.000s nein ja 137
Therm. Subtraktionszeit Werte <600s sind
(b910=02) nicht erlaubt!
B9 12 Elektron. Motorschutz, 120,0s 0,1..100.000s nein ja 138
Therm. Subtraktion, Werte <120s sind
Zeitkonst. (b910=03) nicht erlaubt!
b9 13 Elektron. Motorschutz, 100% 1..200% nein ja 139

Uberlastfaktor

Werte <100% sind
nicht erlaubt!

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes

*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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ool Digitaleingang 1 00 00.FW=Rechtslauf nein ja 195

(FW) 01:RV=Linkslauf
02:CF1=Festfrequenzen BCD, Bit 1
03:CF2=Festfrequenzen BCD, Bit 2
04:CF3=Festfrequenzen BCD, Bit 3
05:CF4=Festfrequenzen BCD, Bit 4
06:1G=Tipp-Betrieb
07:DB=DC-Bremse
08:SET=2. Parametersatz
09:2CH=2. Zeitrampe
£ooe Digitaleingang 2 01 11:FRS=Reglersperre nein ja 195
(RV) 12:EXT=Stdrung extern
13:USP=Wiederanlaufsperre
14:CS=Netzschweranlauf
15:SFT=Parametersicherung
16:AT=Analogsollwertumschaltung
18:RS=Reset
19:Thermistoriberwachung (n. Digitaleing. 5)
20:STA=Impulsstart
21:STP=Impulsstop
o003 Digitaleingang 3 12 22:F/R=Impulssteuerung/Drehrichtung nein ja 195
(EXT)  23:PID=PID Ein/Aus
24:PIDC=PID I-Anteil 16schen
27:UP=Frequenz erhéhen
28:DWN=Frequenz verringern
29:UDC=Frequenz Reset
31:0PE=Steuerung uber Bedienfeld
32:SF1=Festfrequenz 1, A021
33:SF2=Festfrequenz 2, A022
— - 34:SF3=Festfrequenz 3, A023 - -
Cood Digitaleingang 4 18 35:SF4=Festfrequenz 4, A024 nein ja 195
(RS) 36:SF5=Festfrequenz 5, A025
37:SF6=Festfrequenz 6, A026
38:SF7=Festfrequenz 7, A027
39:0LR=Stromgrenze
40:TL=Drehmomentbegrenzung aktiv
41:TRQ1=Drehmomentgrenze binar,Bit1
42:TRQ2=Drehmomentgrenze binar,Bit2
44:BOK=Bremsen-Freigabe-Bestatigung
— . 46:LAC=Zeitrampen inaktiv - -
£00s Digitaleingang 5 02 47:PCLR=Position I6schen nein ja 195
(CF1) 50:ADD=Frequenz addieren
51:F-TM=Steuerung Uber Klemmen
52:ATR=Drehmomentregelung
53:KHC=kWh-Zahler d015 Reset
56:X(00)=SPS-Programmierung Eingang 1
57:X(01)=SPS-Programmierung Eingang 2
58:X(02)=SPS-Programmierung Eingang 3
59:X(03)=SPS-Programmierung Eingang 4
- - 60:X(04)=SPS-Programmierung Eingang 5 - -
EDDE Digitaleingang 6 03 61:X(05)=SPS-Programmierung Eingang 6 nemn - ja 195
(CF2) 62:X(06)=SPS-Programmierung Eingang 7
65:AHD=Analogsollwert halten
66:CP1=Anwahl von Position Bitl
67:CP2=Anwahl von Position Bit2
68:CP3=Anwahl von Position Bit3
69:0RL=Anschluss Referenzschalter
70:0RG=Start Referenzierung
73:SPD=Umschaltung Speed/Position
— . 77:GS1=Signal 1 ,SafetyStop" (Eing. 3) - -
com Digitaleingang 7 06 78:GS2=Signal 2 ,SafetyStop" (Eing. 4) nein ja 195
(3G) 81:485=Direktkomm. Umrichter EzCom
82:PRG=Programmfunktion aktiv
83:HLD=Speichern der Ausgangsfrequenz
84:ROK=Vorbedingung Start-Befehl
85:EB=Spur B Inkrementalgeber (Eing. 7)
86:DISP=Anzeige Bedieneinheit nur d001
90:FIRE=Firemode aktiv
91:Pre-Set-Istposition (P083, d030)
no:keine Funktion

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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ot Digitaleingang 1 00 nein ja 195
SchlieBer / Offner

roe Digitaleingang 2 00 nein ja 195
SchlieBer / Offner

o3 Digitaleingang 3 00 nein ja 195
SchlieBer / Offner _

oM Digitaleingang 4 00 00: SchlieBer nein ja 196
SchlieBer / Offner 01: Offner

rois Digitaleingang 5 00 nein ja 196
SchlieBer / Offner

[0I6 Digitaleingang 6 00 nein ja 196
SchlieBer / Offner

ron Digitaleingang 7 00 nein ja 196

SchlieBer / Offner
*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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Digitalausgang 11

Digitalausgang 12 01

coee (FAL)

Relais ALO-AL1-
AL2

05

cOck (AL)

00:RUN=Betrieb

01:FAl=Frequenzsollwert erreicht
02:FA2=Freq. Uberschritten(C042,C043)
03:0L= Strom Uberschritten (C041)
04:0D=PID-Regelabweichung (C044)
05:AL=Stdrung

06:FA3=Frequenz Uberfahren (C042,043)
07:0TQ=Moment Uberschritten (C055...C058)
09:UV=Unterspannung
10:TRQ=Drehmomentbegrenzung aktiv
11:RNT=Betriebszeit tiberschritten (b034)
12:0ONT=Netz-Ein-Zeit Uberschritten (b034)
13:THM=Motor Uberlastet (C061)
19:BRK=Bremsen-Freigabe-Signal
20:BER=Bremsen-Stérung

21:ZS=Drehzahl=0 (C063)
22:DSE=Drehzahlabweichung (P027)
23:POK=Istposition=Sollposition
24:FA4=Frequenz Uberschritten 2 (C045,C046)
25:FA5=Frequenz uberfahren 2 (C045,C046)
26:0L2=Strom uberschritten 2 (C111)
27:0Dc=Analogsollwertkomparaor Eingang O
28:0IDc=Analogsollwertkomparator Eingang OI
31:FBV=PID-Istwertiiberwachung (C052,C053)
32:NDc=Netzwerkfehler (C077)
33:LOG1=Ergeb. Log. Verknlpf. 1 (C142...C144)
34:LO0G2=Ergeb. Log. Verknipf. 2 (C145...C147)
35:LOG3=Ergeb. Log. Verknlpf. 3 (C148...C150)
39:WAC=Warnung Kondensator-Lebensdauer
40:WAF=Warnung Lufterdrehzahl reduziert
41:FR=Startbefehl
42:0HF=Kihlkérper-Ubertemperatur (C064)
43:LOC=Strom unterschritten (C039)
44:Y(00)=SPS-Programmierung Digitalausgang 1
45:Y(01)=SPS-Programmierung Digitalausgang 2
46:Y(02)=SPS-Programmierung Digitalausgang 3
50:IRDY=Umrichter bereit

51:FWR=Rechtlauf

52:RVR=Linkslauf

53:MJA=Schwerwiegender Hardwarefehler
54:WCO=Analogsollwertkomparator Eingang O
55:WCOI=Analogsollwertkomparator Eingang OI
58:Frequenzsollwert Uber Bedieneinheit
59:Startbefehl Gber Bedieneinheit

60:2. Parametersatz angewahlt

62:EDM (STO aktiv, nur Ausgang 11)
63:0ptionsmodul vorhanden

no:Keine Verwendung

nein ja 208

nein ja 208

ro27 PWM-Ausgang EO 07

Analog-Ausgang 07

—
t0el AM, 0...10V

00:Frequenzistwert (0...A004)

01:Motorstrom (0...200% FU-Nennstrom)
02:Drehmoment (0...200%, ohne Vorz.)
03:Freq.istwert, Impulssig. (0...A004), nur EO
04: Ausgangsspg. (SF: 0...250V /HF: 0...500V)
05:Aufnahmeleistung (0...200%)
06:Thermische Uberlastung (0...100%)
07:LAD-Frequenz (0...A004)

08:Motorstrom, Impulssignal (0...200% FU-Inenn),
nur EO

10:Kuhlkdrpertemperatur (0...200°C)
11:Drehmoment (0...200%, mit Vorz.), nur AM
12:EzSQ-Analogausgang YA(O), nur EO
13:EzSQ-Analogausgang YA(1), nur AM
15:Monitor Impulskettensignal, nur EO
16:Nicht einstellen

nein ja 213

nein ja 213

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes

*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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Funktions-
nummer

Funktion

Grund-
wert

‘ Einstellbereich

*2 ‘ Seite

C030 Stromreferenzwert bei FU- 0,2...2,0 x FU-Nennstrom ja ja 213
C027=08 Nenn- [A]
strom
[A]
o3| Digitalausgang 11 00 nein ja 208
SchlieBer / Offner
ro3e Digitalausgang 12 00 00:SchlieBer nein ja 208
SchlieBer / Offner 01:Offner
C036 Relais ALO-AL1 01 nein ja 208
C038 Signal ,Strom unterschrit- 01 00:immer aktiv nein ja 208
ten" LOC, Charakteristik 01:nicht aktiv wahrend Hoch-/
Runterlauframpe
r03g Signal ,Strom unterschrit- FU- 0...2,0 x FU-Nennstrom [A] ja ja 208
ten" LOC, Einstellwert Nenn-
strom
[A]
Co40 Signal ,Strom Uberschrit- 01 00:Immer aktlv | nein ja 208
ten" OL, Charakteristik 01:nicht aktiv wahrend Hoch-/
Runterlauframpe
o4 Signal ,Strom Uberschrit- FU- 0...2,0 x FU-Nennstrom [A] ja ja 208
ten™ OL, Einstellwert Nenn-
strom
x 1,15
[A]
EE"’ | Signal ,,Strom FU- 0...2,0 x FU-Nennstrom [A] ja ja 208
Uberschritten* OL, Nennstr
Einstellwert x1,15
(2. Parametersatz) [Al
co4e Signal FA2, FA3, Einstell- 0,00Hz 0...400Hz nein ja 208
wert flr Hochlauf
o043 Signal FA2, FA3, Einstell- 0,00Hz 0...400Hz nein ja 209
wert flr Runterlauf
CO4Y Signal ,PID-Regelabwei- 3,0% 0..100% nein ja 209
chung" OD, Einstellwert
[O4S Signal FA4, FA5, Einstell- 0,00Hz 0...400Hz nein ja 209
wert flr Hochlauf
CO4E Signal FA4, FA5, Einstell- 0,00Hz 0...400Hz nein ja 209
wert flr Runterlauf
o491 Bewertung Impulssignal 1,00 0,01...99,99 ja ja --
bei C027=15
£ose Signal , PID-Istwertliber- 100,0% 0...100% nein ja 209
wachung", Maximalwert
ros3 Signal ,PID-Istwertlber- 0,0% 0..100% nein ja 209
wachung", Minimalwert
COsY Signal ,Drehmoment tGber- 00 00:Drehmoment Uber eing. Wert ~ nein  ja 209
schritten™ OTQ, Auswabhl 01:Drehmoment unter eing. Wert
(nur bei SLV)
055 Signal ,Drehmoment tber- 100% 0...200% nein ja 209
schritten™ OTQ, Einstellwert
flr Rechtslauf motorisch
[OS6 Signal ,Drehmoment tber- 100% 0...200% nein ja 209
schritten™ OTQ, Einstellwert
flr Linkslauf generatorisch
£0s7 Signal ,Drehmoment tber- 100% 0...200% nein ja 209

schritten™ OTQ, Einstellwert
fur Linkslauf motorisch

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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£os8 Signal ,Drehmoment tber- 100% 0...200% nein ja 209
schritten™ OTQ, Einstellwert
flir Rechtslauf generatorisch

£0s9 Signal ,Drehmoment tber- 01 00:immer aktiv nein ja 209
schritten® OTQ, 01:nicht aktiv wahrend Hoch-/
Charakteristik Runterlauframpe
Co6 ! Signal ,Motor Uberlastet" 90% 0..100% nein ja 139
THM, Einstellwert
063 Signal ,Drehzahl=0" ZS, 0,00Hz 0...100Hz nein ja 210
Einstellwert
COBN Signal ,Kihlkorper- 100°C 0...110°C nein ja 210
Ubertemperatur® OHF,
Einstellwert
rom Baudrate 05 03:2400bps nein ja 263
04:4800bps
05:9600bps

06:19200bps
07:38400bps
08:57600bps
09:76800bps
10:115200bps

foe Adresse 1 1...247 nein ja 263

COY Paritat 00 00:keine Paritat nein ja 263
01:gerade Paritat
02:ungerade Paritat

£o1s Stoppbits 1 1 oder 2 Stoppbits nein ja 263
CO6 Verhalten nach Kommuni- 02 00:Stérmeldung E60/E69 nein ja 263
kationsstorung 01:Stop,Stérmeldung E60/E69

02:Stdérungen ignorieren
03:freier Auslauf

04:Stop
o Zulassiges Timeout 0,00s  0..99,99s nein ja 263
o8 Wartezeit Oms 0...1000ms nein ja 263
Co0a | Abgleich Analog-Eingang O 100,0% 0...200% ja  ja 215
(0...10V)
rose Abgleich Analog-Eingang 100,0% 0...200% ja ja 215
OI (4...20mA)
£08s Auslésewert 100,0 0...200% ja ja 168
Kaltleitereingang
rog i Debug-Modus 00 Nicht verandern!!! nein nein  --
096 Kommunikation 00 00: ModBus-RTU nein nein 305
01: EzCOM
02: EzCOM-Administrator
£098 EzCOM-Startadresse 1 01...08 nein nein 305
Master
£099 EzCOM-Endadresse Master 1 01..08 nein nein 305
C100 EzCOM-Starttrigger 00 00: Digitalt_aingang 485 nein nein 305
01: Netz-Ein

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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Ciol Frequenzsollwertvorgabe 00 00:nicht speichern nein ja 216
Uber Eingange UP/DWN, 01:speichern
Sollwert speichern
02 Reset-Signal 00 00:auf ansteigende Flanke ja ja 216
01:auf abfallende Flanke
02:auf ansteigende Flanke,
aktiv nur bei Stérung
03:Istpos. erhalten bei Fehler
quittieren (Positionierung)
‘L] Wiederanlauf nach Reset 00 00:Start bei OHz nein ja 216
01:Synchronisierung 1
02:Synchronisierung 2
Ci0d Frequenzsollwertvorgabe 00 00:0Hz nein ja 216
Uber Eingange UP/DWN, 01:Sollwert aus EEPROM
Sollwert aus EEPROM
105 Abgleich Ausgang EO 100%  50..200% ja ja 213
C 106 Abgleich Analog-Ausgang 100%  50...200% ja ja 214
AM (0...10V)
C 109 Offset Analog-Ausgang AM 0% 0...100% ja ja 214
(0...10V)
Citl Signal ,Strom lberschrit- FU- 0...2,0 x FU-Nennstrom [A] ja ja 210
ten 2" OL2, Einstellwert Nenn-
strom
x 1,15
[A]
130 Einschaltverzégerung 0,0s 0...100s nein ja 211
Ausgang 11
‘N Ausschaltverzdgerung 0,0s 0...100s nein ja 211
Ausgang 11
132 Einschaltverzégerung 0,0s 0...100s nein ja 211
Ausgang 12
'EE] Ausschaltverzdgerung 0,0s 0...100s nein ja 211
Ausgang 12
C MO Einschaltverzégerung 0,0s 0...100s nein ja 211
Relais ALO-AL1-AlI2
LM Ausschaltverzégerung 0,0s 0...100s nein ja 211
Relais ALO-AL1-AL2
M2 Logische Verknlpfung 1, 00 Einstellungen unter C021..C022 nein ja 212
Signalfunktion 1 (auBer LOG1...LOG3, OPO, no)
C M3 Logische Verknipfung 1, 00 Einstellungen unter C021...C022 nein ja 212
Signalfunktion 2 (auBer LOG1...LOG3, OPO, no)
O MY Logische Verknlpfung 1, 00 00:AND nein ja 212
Operand 01:0R
02:X0OR
M5 Logische Verknipfung 2, 00 Einstellungen unter C021...C022 nein ja 212
Signalfunktion 1 (auBer LOG1...LOG3, OPO, no)
[ ME Logische Verknlpfung 2, 00 Einstellungen unter C021...C022 nein ja 212
Signalfunktion 2 (auBer LOG1...LOG3, OPO, no)
C M Logische Verknlpfung 2, 00 00:AND nein ja 212
Operand 01:0R
02:XOR

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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4B Logische Verknipfung 3, 00 Einstellungen unter C021..C022 nein ja 212
Signalfunktion 1 (auBer LOG1...LOG3, OPO,no)

49 Logische Verknipfung 3, 00 Einstellungen unter C021...C022 nein ja 212
Signa|funktion 2 (auBer LOG1...LOG3, OPO, no)

150 Logische Verknlpfung 3, 00 00:AND nein ja 212
Operand 01:0R

02:XOR

C IED Reaktionszeit 1 0...200 [x2ms] nein ja 197
Digitaleingang 1

CIE! Reaktionszeit 1 0...200 [x2ms] nein ja 197
Digitaleingang 2

g2 Reaktionszeit 1 0...200 [x2ms] nein ja 197
Digitaleingang 3

163 Reaktionszeit 1 0...200 [x2ms] nein ja 197
Digitaleingang 4

[ IBY Reaktionszeit 1 0...200 [x2ms] nein ja 197
Digitaleingang 5

[ 165 Reaktionszeit 1 0...200 [x2ms] nein ja 197
Digitaleingang 6

[ 166 Reaktionszeit 1 0...200 [x2ms] nein ja 197
Digitaleingang 7

169 Determinationszeit bei 0 0...200 [x10ms] nein ja 197
Anwahl von Festfrequenzen

£900 Bedingung fur Signal 01 00:unabhdngig von GS1/GS2 nein ja 205
,Umrichter bereit" IRDY 01:IRDY wenn GS1/GS2=Ein

£90 1 Signal ,Strom Uberschrit- 00 00: 40ms nein ja 210
ten" OL, OL2, Zykluszeit 01: 2ms

£90e Signal ,Strom dberschrit- 0Oms 0...9999ms nein ja 210
ten" OL,0OL2, Filterzt.konst.

£903 Signal ,,Strom Gberschrit-  10,00% 0,00...50,00ms nein ja 210

ten" OL,OL2, Hysterese
*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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Funktions- | Funktion Einstellbereich

nummer

HOO | Autotuning 00 00:inaktiv nein nein 219
01:statisches Autotuning
02:dynamisches Autotuning

HOO2 Motordaten 00 00:Standard (H020...H024) nein nein 219
02:Autotuning (H030...H034)
H20e Motordaten 00 00:Standard (H220...H224) nein nein 219
(2. Parametersatz) 02:Autotuning (H230...H34)
HOO3 Motorleistung FU- 0,1...18,5kW nein nein 94
Leistung
[kW]
H203 Motorleistung FU-Leis- (0,1...18,5kW nein nein 94
tung
(2. Parametersatz) [kwW]
HOOY Motorpolzahl 4pol 2,4,6, 8, 10pol nein nein 94
HeOH Motorpolzahl 4pol 2,4, 6, 8, 10pol nein nein 94
(2. Parametersatz)
HOOS Drehzahlregler-Ansprech- 100 1...1000 ja ja 220
geschwindigkeit
H205 Drehzahlregler-An- 100 1...1000 ja jJa 220
sprechgeschwindigkeit
(2. Parametersatz)
HOOG Motorstabilisierungs- 100 0...255 ja ja 220
konstante
H206 Motorstabilisierungskons- 100 0...255 ja ja 220
tante (2. Parametersatz)
HO20 R1 0,001...65,53Q nein nein 219
1
B EE— ! 95 - -
HOR | % - R2 -g"g’é 0,001...65,53Q nein nein 219
- o= %
HO22 =TT L 22 0,01...655,3mH nein nein 219
= RES 2 B —
HO23 E SE Io ézé 0,01...655,3A nein nein 219
- (7]
HO24 @ ] © 0,001...9999kgm? nein nein 219
H22O R1 0,001...65,532 nein nein 219
e N .- I
Ha2 | § 59 3 R2 _E'EE 0,001...65,532 nein nein 219
= [0} B =
TS £ oo - -
L 0,01...655,3mH nein nen 219
Heee E8SE 855
S ENE Q e _ -
H223 E o=x S lo §f§ 0,01...655,3A nein nein 219
S 0] : Q
H22Y g J © 0,001...9999kgm?2 nein nein 219

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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HO30 R1 _§ g 0,001...65,53Q nein nein 219
HO3 | . § R2 "Egn 0,001...65,53Q nein nein 219
2 c S
c @ o 2o
HO32 g ‘g S L = & 0,01...655,3mH nein nein 220
D o &S
S =7
HO33 % % = Io -E % 0,01...655,3A nein nein 220
L O
o [3)
HO3Y = ] § ﬁ 0,001...9999kg/m? nein nein 220
=
H230 . E R1 _§ g 0,001...65,5302 nemn nein 219
H23 | én% © Rz E g» 0,001...65,5302 nein nein 219
2885 £
H232 524 E‘i L s & 0,01...655,3mH nein nein 220
oxQ L=
H233 5% & § lo E § 001.6553A nein nein 220
(<]
TEE I Eﬁ 0,001...9999kg/m2 nein nein 220
e
Drehzahlregler bei P-Anteil 0,20 0...10,00 ja ja 220
HOS0O
Vektorregelung
HOS | (A044=03) I-Anteil 2 0...1000 ja ja 220
PI-Regler
H 102 PM-Motor, Motordaten 00 00:Standard-Daten nein nein
01:Autotuning-Daten
H 103 PM-Motor, Motorleistung 0,1...18,5kW nein nein
H 104 PM-Motor, Motorpolzahl 2,4,6,8,10,12, 14,16, 20, nein nein
22, 24, 26, 28, 30, 32, 34, 36,
38, 40, 42, 44, 46, 48pol .
H 105 PM-Motor, Motornennstrom o 0...100% (Einst. zwischen nein nein %
5 20...100% FU-Nennstrom) =
H 106 : R @ 0,001...65,53Q nein nein E
@ s !
R — =] 7 - — O
H 101 E . Ld 2 0,01...655,3mH nein nein 9
- 0 2
H 08 éi Lq g 0,01...655,3mH nein nein i
(= c
— S [&]
H 109 g Ke £ 0,0001...6,553Vpeai/(rad/s) nein nein 2
= ) QL
H1iO = ] £ 70,001..9999kg/m? nein nein g
Hitll 'gl : R 0,001...65,53Q nein nein é
E, 04
Hig 2881 Ld 0,01...655,3mH nein nein .9
sggs 5
Hiig I7ex Lq 0,01...655,3mH nein nein 2
a =
H1iIE PM-Motor, Drehzahlregler- 100 1...1000% nein nein @
Ansprechgeschwindigkeit g
PM-Motor, Anlaufstrom 70 20...100% nein nein
Hin
H!IB PM-Motor, Anlaufzeit 1,00 0,01...60,00s nein nein
H!i9 PM-Motor, Motor- 100 0..120% nein nein

stabilisierungskonstante
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Higl PM-Motor, Minimalfrequenz 8,0 0...25,5% nein nein
H 122 PM-Motor, Leerlaufstrom 10,00 0..100% nein nein
H 123 PM-Motor, Anlaufverfahren 00 00:inaktiv nein nein
01:aktiv
Hi3l PM-Motor, Initial Magnet 10 0..255 nein nein
Position Estimation 0V Wait
Times
H 132 PM-Motor, Initial Magnet 10 0..255 nein nein
Position Estimation Detect
Wait Times
H 133 PM-Motor Initial Magnet 30 0..255 nein nein
Position Estimation 0V
Times
H 134 PM-Motor Initial Magnet 100 0...200 nein nein

Position Estimation Voltage
Gain

Siehe ,Inbetriebnahmeanleitung WJ200-

PM-Motor"

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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POO ! Verhalten bei Stérung in 00 00:Stérmeldung nein ja 220
Verbindung mit einer ange- 01:keine Stormeldung
schlossenen Optionskarte
POO3 Verwendung 00 OO:Sollwertvorggbe Uber nein nein 226
Impulseingang EA Impulsfrequenzsignal
01:Inkrementalgeberrickfiihrung
02:Digitaleingang X(07) EasySeq.
POOM Art Geberruckfuhrung 00 00:Spur A [EA] nein nein 226
01:Spur A[EAJund B [EB] 1
02:Spur A [EA] und B [EB] 2
03:Spur A [EA] + Drehrichtung
[EB]
PO Anzahl der Impulse pro 512 32...1024 Impulse nein nein 226
Umdrehung Impulse
PO 12 Aktivierung Positionierung 00 OO:nicIjt aktiv nein nein 226
02:aktiv
PO M Positionierung, 125% 0..400% nein ja 226
Schleichfahrt-Umdrehung
PO 15 Positionierung, 5,00Hz b082...10Hz nein ja 226
Schleichfahrt-Frequenz
PO N Positionierung, Fenster 50 Imp. 0...10.000 Impulse nein ja 226
,Position erreicht"
PO2E Positionierung, Uber- 115,0% 0...150% . _ nein ja 226
wachung Maximaldrehzahl 0: Uberwachung inaktiv
PO27 Positionierung, Uberwach-  10Hz 0...120Hz nein ja 226
ung Drehzahlabweichung
P03 | Vorgabe Zeitrampe 00 00:Bedienfeld _ nein nein 124
03:SPS-Programmierung
PO33 Drehmomentregelung, 00 00:Analogeingang O nein nein 222
Vorgabe Drehmoment- 01:Analogeingang Ol
sollwert 03:Bedienfeld
06:0Optionskarte
PO3Y Drehmomentregelung, 0% 0..200% ja ja 222
Drehmomentsollwert,
Einstellwert
PO36 Drehmomentregelung, 00 00:kein Offset nein nein 222
Drehmomentoffset, 01:Bedienfeld
Vorgabe 05:0Optionskarte
PO Drehmomentregelung, 0% -200...+200% ja ja 222
Drehmomentoffset,
Einstellwert
PO3A Drehmomentregelung, 00 00:entspr. Signalpolaritat nein nein 222
Vorzeichen Drehmoment- 01:drehrichtungsabhangig
offset
P0O39 Drehmomentregelung, 0,00Hz  0..120Hz nein nein 222
Maximalfrequenz
Rechtslauf
P40 Drehmomentregelung, 0,00Hz  0..120Hz nein nein 222
Maximalfrequenz Linkslauf
POY | Drehzahl-/ Oms 0...1000ms nein nein 222

Drehmomentenregelung
Reaktionszeit

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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PO4Y Kommunikation 1,00s 0...99,99s nein nein  --
Watchdog timer
POYS Verhalten bei 00 OO:StbrmeIf:lung E60/E69 nein nein --
Kommunikationsstdérung 01:Stop,Stérmeldung E60/E69
02:Stdérungen ignorieren
03:freier Auslauf
04:Stop
PO4E Polling Digitalausgange 01 0...20 nein nein  --
P48 Verhalten bei nicht 00 00:Stérmeldung E60/E69 nein nein -
aktiviertem Bus 01:Stop,Stérmeldung E60/E69
02:Stérungen ignorieren
03:freier Auslauf
04:Stop
P49 Motorpolzahl Gber Bus 0 0,2,4,6,8,10, 12, 14, 16, nein nein  --
18, 20, 22, 24, 26, 28, 30, 32,
34, 36, 38 Pole
PSS Impulsfrequenzsignal 1,5kHz  1..32kHz nein ja 221
Skalierung
POSE Impulsfrequenzsignal 0,1s 0,01..2s nein ja 221
Filterzeitkonstante
P05 Impulsfrequenzsignal 0% -100...+100% nein ja 221
Frequenzoffset
POS8 Impulsfrequenzsignal 100% 0..100% nein ja 221
Frequenzgrenze
POS9 Impulsfrequenzsignal, 1% 0,01...20% nein ja 221
Min.-Frequenzgrenze
POBO Positionierung, Position O 0 P073..P072 ja ja 227
POE | Positionierung, Position 1 0 P073...P072 ja ja 227
POEC Positionierung, Position 2 0 P073...P072 ja ja 227
POG3 Positionierung, Position 3 0 P073...P072 ja ja 227
POBY Positionierung, Position 4 0 P073...P072 ja ja 227
POES Positionierung, Position 5 0 P073..P072 ja ja 227
POBE Positionierung, Position 6 0 P073...P072 ja ja 227
POB7 Positionierung, Position 7 0 P073...P072 ja ja 227
POGE Positionierung, 00 00:Low-Speed (P070) ja ja 227
Referenziermodus 01:High-Speed (P071,P070)
POBY Positionierung, 01 00:Rechtslauf ja ja 227
Referenzier-Drehrichtung 01:Linkslauf
P00 Positionierung, Referen- 5,00Hz 0..10Hz ja ja 227
zier-Frequenz, Low-speed
PO | Positionierung, Referen- 5,00Hz 0...400Hz ja ja 227
zier-Frequenz, High-speed
P02 Positionierung, 228-1 0..268435455 (2%°-1) ja ja 227
Maximalposition Rechtslauf
P03 Positionierung, -22841  0..-268435455(-2%°+1) ja ja 227

Maximalposition Linkslauf

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10

86



HITACHI wWJ200

POS Positionierung Verfahrweg 00 00:Entsprechend Positionswert  nein nein 227

(Rundtischanwendungen) 01:Klzester Weg
(P004=00/01, PO60>0)

PO Positionierung, Encoder- 1,0s 0..10s Ja  ja 227
Signale, Uberwachungszeit

POBAO Positionierung, Fenster fir 0 Imp. 0..10.000Impulse Ja  ja 227
Positionskorrektur

POA | Speichern der Ist-Position 00 00:Ist-Pos. nicht speichern Ja. ja 227
bei Netz-Aus 01:Ist-Pos. speichern (P082)

POB2 Speicherort der Ist-Position 0 P072..P073 Ja ja 227
bei Netz-Aus (d030 x 4)

P03 Pre-Set-Istposition 0 P072..P073 Zuweisen dieses Ja  ja 227
(Eingang PSET-91) Wertes als Ist-Position mit

Eingang PSET (91).

P 100 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 308
Variable U(00)

PO Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 308
Variable U(01)

P 102 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 308
Variable U(02)

P 103 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 308
Variable U(03)

P 104 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 308
Variable U(04)

P 105 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 308
Variable U(05)

P 106 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 308
Variable U(06)

P 107 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 309
Variable U(07)

P 108 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 309
Variable U(08)

P 109 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 309
Variable U(09)

PO Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 309
Variable U(10)

Pl Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 309
Variable U(11)

(=] Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 309
Variable U(12)

P13 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 309
Variable U(13)

Pl Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 309
Variable U(14)

P15 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 309
Variable U(15)

PliE Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 309
Variable U(16)

PN Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 309
Variable U(17)

PIIB Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 309
Variable U(18)

P19 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 309

Variable U(19)
*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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Funktions-
nummer

Funktion

Grund-
wert

‘ Einstellbereich

*2 ‘ Seite

P 120 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 310
Variable U(20)

PI2I Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 310
Variable U(21)

P22 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 310
Variable U(22)

P 123 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 310
Variable U(23)

P 124 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 310
Variable U(24)

P 125 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 310
Variable U(25)

P 126 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 310
Variable U(26)

P27 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 310
Variable U(27)

P 128 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 310
Variable U(28)

P 129 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 310
Variable U(29)

P 130 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 310
Variable U(30)

P13 Programmfunktion 0 0...65535 ja ja 310
Variable U(31)

P MO EzCOM Datensatze 05 01...05 nein nein 305
gesamt

P4 EzCOM Datensatz 1 1 1...32 nein nein 305
Ziel-Adresse

P42 EzCOM Datensatz 1 0000 0000....FFFF (Wert gemaB nein nein 305
Ziel-Holdingregister voranstehender Tabelle -1)

P43 EzCOM Datensatz 1 0000 0000....FFFF (Wert gemaB nein nein 305
Quell-Holdingregister voranstehender Tabelle -1)

= EzCOM Datensatz 2 2 1...32 nein nein 305
Ziel-Adresse

P 145 EzCOM Datensatz 2 0000 0000....FFFF (Wert gemaB nein nein 305
Ziel-Holdingregister voranstehender Tabelle -1)

P ME EzCOM Datensatz 2 0000 0000....FFFF (Wert gemaB nein nein 305
Quell-Holdingregister voranstehender Tabelle -1)

P M7 EzCOM Datensatz 3 3 1...32 nein nein 305
Ziel-Adresse

P 4B EzCOM Datensatz 3 0000 0000....FFFF (Wert gemaB nein nein 305
Ziel-Holdingregister voranstehender Tabelle -1)

P 149 EzCOM Datensatz 3 0000 0000....FFFF (Wert gemanB nein nein 305
Quell-Holdingregister voranstehender Tabelle -1)

P I50 EzCOM Datensatz 4 4 1...32 nein nein 305
Ziel-Adresse

PI5| EzCOM Datensatz 4 0000 0000....FFFF (Wert gemaB nein nein 305
Ziel-Holdingregister voranstehender Tabelle -1)

P52 EzCOM Datensatz 4 0000 0000....FFFF (Wert gemaB nein nein 305
Que||_Ho|dingregister voranstehender Tabelle -1)

P 53 EzCOM Datensatz 5 5 1...32 nein nein 305

Ziel-Adresse

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes

*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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Funktions- | Funktion Grund- ‘Einstellbereich Umrichter

nummer wert

P 154 EzCOM Datensatz 5 0000 0000....FFFF (Wert gemaB nein nein 305
Ziel-Holdingregister voranstehender Tabelle -1)

P I55 EzCOM Datensatz 5 0000 0000....FFFF (Wert gemanB nein nein 305
Quell-Holdingregister voranstehender Tabelle -1)

P IE0 Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 312
Prozessdaten PZD1 Schreiben

PG Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 312
Prozessdaten PZD2 Schreiben

P I52 Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 312
Prozessdaten PZD3 Schreiben

P 153 Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 312
Prozessdaten PZD4 Schreiben

P Y Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 312
Prozessdaten PZD5 Schreiben

P IES Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 313
Prozessdaten PZD6 Schreiben

P IE6 Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 313
Prozessdaten PZD7 Schreiben

P I Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 313
Prozessdaten PZD8 Schreiben

P |58 Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 313
Prozessdaten PZD9 Schreiben

P IE9 Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 313
Prozessdaten PZD10 Schreiben

PO Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 313
Prozessdaten PZD1 Lesen

PN Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 313
Prozessdaten PZD2 Lesen

P2 Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 313
Prozessdaten PZD3 Lesen

P13 Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 313
Prozessdaten PZD4 Lesen

P Ny Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 313
Prozessdaten PZD5 Lesen

P 15 Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 313
Prozessdaten PZD6 Lesen

P B Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 314
Prozessdaten PZD7 Lesen

P Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 314
Prozessdaten PZD8 Lesen

P8 Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 314
Prozessdaten PZD9 Lesen

P19 Option Profibus, 0000 0000...FFFF ja ja 314
Prozessdaten PZD10 Lesen

P 180 Option Profibus, 0 0...125 nein nein 311
Knotenadresse

PIBI Option Profibus, 00 00:Ausgangsdaten I6schen und  nein nein 311
Verhalten bei Bus-Stérung Antrieb stoppen
bzw. CLEAR-Mode 01:Ausgangsdaten nicht

I6schen und Antrieb lauft weiter

P 182 Option Profibus, 00 00:PPO nein nein 311

Ubertragungsprotokoll 01:Konventionell
02:Flexibel

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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Funktions- | Funktion Grund- ‘Einstellbereich *1 | *2 ‘ Seite
nummer wert
P |85 Option CANopen, 0 0...127 nein nein 311
Knotenadresse
P 1BE Option CANopen, 06 00:automatisch nein nein 311
Baud-Rate 01:10kbps
02:20kbps
03:50 kbps
04:125 kbps
05:250 kbps
06:500 kbps
07:800 kbps
08:1Mbps
P 190 Option CompoNet, 0 0..63 nein nein 311
Knotenadresse
P92 Option DeviceNet, MACID 63 0..63 nein nein 311
P200 Modbus-Mapping 00 00: nli(cht aktiv nein ja ---
01: aktiv
P20 1. Modbus-Mapping, 0000h 0000....FFFFh nein ja ---
externe Register 0000h: kein Register
Pc 10 ausgewahlt
== Modbus-Mapping, 00 00: 16bit ohne Vorzeichen nein ja ---
P20 Format externe Register 01: 16bit mit Vorzeichen
P22 1... Modbus-Mapping, 1,000 0,001...65,535 nein ja ---
Pa30 Skalierungsfaktor
P30 1. _ Modbus-Mapping, 0000h 0000....FFFFh nein ja ---
interne Register 0000h: kein Register
-P310 ausgewahlt
P3O0 Drehzahlregelung mit 00 00: Impulszykus/2 nein ja 223
Geberrlckfihrung, 01: Impulszyklus
Messzyklus
Pag | Drehzahlregelung mit 20 0...9999ms nein ja 223
Geberrlckfihrung,
Filterzeitkonstante
uoo ! .. Benutzerdefinierte Auswahl no d001...P186, no ja ja 152
1032 von max. 32 Funktionen

*1: Einstellbar wahrend des Betriebes
*2: Einstellbar wahrend des Betriebes wenn b031=10
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5. Beschreibung der Funktionen
5.1 Grundfunktionen. ...
Foo ! Anzeige/Eingabe Frequenzsollwert |0,00Hz |

Einstellbereich 0...400Hz

Anzeige des Frequenzsollwertes. Bei aktiviertem PID-Regler (A071=01): Anzeige des PID-
Reglersollwertes [%].

Eingabe des Frequenzsollwertes wenn A001=02 (bzw. Eingabe des PID-Reglersollwertes [%]
wenn zusatzlich A071=01).

Eingeben/Verandern von Festfrequenzen (bei Anwahl der Festfrequenzen Uber die
entsprechenden Digitaleingange)

Fooe, Feoe 1. Hochlaufzeit | 10,00s |
FOO3, F203 1. Runterlaufzeit | 10,00s |

Einstellbereich 0,01...3600s

Die Hoch- bzw. Runterlaufzeit bezieht sich auf die eingestellte Endfrequenz (Funktion A004).
AuBerdem gibt es eine 2. Hoch- bzw. Runterlaufzeit, die auf verschiedene Weise aktiviert werden
kann (siehe Zeitrampen, Funktion A092...A098; Digitaleingang 2CH). Die minimal mdgliche
Hoch- bzw. Runterlaufzeit fir einen bestimmten Antrieb hangt im Wesentlichen vom
Massentragheitsmoment des anzutreibenden mechanischen Systems ab. Werden diese Zeiten
unterschritten, so wird eine Stérmeldung ausgeldést (E01...E03 ,Uberstrom" oder EO07
»,Uberspannung im Zwischenkreis").

Bei Ansteuerung von Digitaleingang LAC ist die Zeitrampe inaktiv und der Umrichter folgt direkt
dem Frequenzsollwert.

Funktion PO31 bestimmt wie die Zeitrampe vorgegeben wird:
P031=00:Bedienfeld (wie hier beschrieben)
P031=03:Programmfunktion ,Easy Sequence"

Ausgangsfrequenz

Maximalfrequenz
A004/A204 mTTTTT T \ Frequenzsollwert

4 AY

4 \
4 \

Tatsachliche Tatsachliche!
Hochlaufzeit Runterlaufzeist
F002/F202 FO003/F203

b091=01: bei Stop wird nicht entsprechend der Runterlaufzeit abgebremst sondern die Endstufen
werden abgeschaltet und der Antrieb lauft unkontrolliert aus.
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ROO 1, R2O | Frequenzsollwertvorgabe 01

(00) Integriertes Potentiometer (nur in Verbindung mit einem optionalen
Bedienfeld)

01 Analogeingange O-L oder OI-L

02 Funktion FOO1

03 RS485 (ModBus-RTU oder ASCII-Protokoll)

04 Optionskarte

06 Impulsfrequenz an EA

07 SPS-Programmierung

10 A141..A146

AuBerdem gibt es noch folgende Mdglichkeiten:

e Abrufen von programmierten Festfrequenzen Uber Digitaleingang SF1..SF7 bzw. CF1...CF4
(Funktion A021...A035). Die Festfrequenzen haben vor allen anderen Sollwertquellen Prioritat.
Sie werden lediglich vom Tippbetrieb Ubertroffen, der die héchste Prioritat besitzt (Funktion
A038, Digitaleingang JG).

e Sollwertvorgabe lber Digitaleingdnge UP (Frequenz erhéhen) und DWN (Frequenz verringern).

Festfrequenzen lassen sich auf zwei Arten programmieren:

e Eingabe der Frequenzen unter Funktion A021...A035.

e Anwahl des entsprechenden Digital-Eingangs CF1...CF4 und Eingabe der gewinschten
Frequenz unter Funktion FOO1. Der eingegebene Wert ist mit Taste STR abzuspeichern.

Digitaleingang F-TM=EIN: Start/Stop und Sollwertvorgabe erfolgen (ber Steuerklemmen -
unabhangig der Einstellung unter A001 / A002.

Digitaleingang OPE=EIN: Start/Stop und Sollwertvorgabe erfolgen Uber das eingebaute
Bedienfeld — unabhangig der Programmierung unter Funktion A001 und A002. Geschieht dies
wahrend des Betriebs, so wird der Antrieb zuerst gestoppt

In jedem der o. g. Falle wird der Sollwert unter Funktion FOO1 angezeigt.

b 163 Sollwertinderung bei d001/d007 |00

00 Nicht freigegeben
01 Freigegeben

Bei Frequenzsollwertvorgabe tGber FOO1 (A001=02) kann der Wert direkt mit d001/d007 geandert
werden

L\ WARNUNG

Achtung bei Ausgangsfrequenzen >60Hz! Uberpriifen Sie ob Motor und angeschlossene
Maschine fiir diesen Betriebszustand geeignet sind.
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ROOZ, A2Oe Start/Stop-Befehl 01

01 Digitaleingédnge mit der Funktion FW und RV
02 Tasten RUN und STOP auf dem Bedienfeld
03 RS485 (ModBus-RTU)

04 Optionskarte

Digitaleingang F-TM=EIN: Start/Stop und Sollwertvorgabe erfolgen Uber Steuerklemmen -
unabhdngig der Einstellung unter A0O01 / A002.

Digitaleingang OPE=EIN: Start/Stop und Sollwertvorgabe erfolgen Uber das eingebaute
Bedienfeld - unabhangig der Programmierung unter Funktion A001 und A002. Geschieht dies
wahrend des Betriebs, so wird der Antrieb zuerst gestoppt

ADOY, A204 Maximalfrequenz 50,0Hz

Einstellbereich 30...400Hz

Die Maximalfrequenz wird bei Erreichen des maximalen Sollwertes ausgegeben.

U4
100%
(A045, A082)

> f
0 Motornenn- Maximal-
frequenz (A003) frequenz (A004)

& ACHTUNG

Bei einer Reduzierung von A004 auf Werte, die kleiner sind als A003 wird A003
automatisch auf den gleichen Wert wie A004 reduziert.
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5.2 Motordaten

Eine optimale Anpassung des Frequenzumrichters an den angeschlossenen Motor kann mittels
Autotuning vorgenommen werden (siehe Funktion HO001 und HO002). Wenn die Motordaten
bekannt sind, so kdénnen diese auch direkt unter den Funktionen H020...H224 eingegeben
werden.

In jedem Fall muss die Nennfrequenz, Leistung und Polzahl des angeschlossenen Motors unter
den nachfolgend aufgefiihrten Funktionen eingegeben werden.

ADO3, A203 Motornennfrequenz / Eckfrequenz 50,0Hz

Einstellbereich 30...400Hz

Unter dieser Funktion wird die Ausgangsfrequenz eingegeben, bei der die Ausgangsspannung
ihren maximalen Wert annimmt. Im Regelfall ist dies die Nennfrequenz des angeschlossenen
Motors (siehe Abbildung unter Funktion A004).

L ERGEE R Motorleistung -——-kW

Einstellbereich 0,1...18,5kW

Die Leistung ist dem Typenschild des angeschlossenen Motors zu entnehmen.

HOOY, HEOH Motorpolzahl 4pol

Einstellbereich 2...10pol

Die Polzahl kann aus der auf dem Motortypenschild angegebenen Nenndrehzahl und
Nennfrequenz abgeleitet werden.

Es ist auBerdem 2zu iiberpriifen ob die Motornennspannung mit dem unter A082
eingegebenen Wert iibereinstimmt (siehe Funktion AO081, A082, Werksein-
stellung=400V).
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5.3 Verkniipfung der Analog-Eingdnge

ADOS Umschalten der Sollwerteingdange mit Eingang AT |00

00 Umschalten zwischen Eingang O und OI mit Digitaleingang AT.
AT Aus: Eingang O aktiv
AT Ein: Eingang OI aktiv
02 Nur in Verbindung mit einer optionalen Bedieneinheit OPE-SRmini.
Umschalten zwischen Eingang O und integriertem Potentiometer mit
Digitaleingang AT.
AT Aus: Eingang O aktiv
AT Ein: Integriertes Potentiometer aktiv
03 Nur in Verbindung mit einer optionalen Bedieneinheit OPE-SRmini.
Umschalten zwischen Eingang OI und integriertem Potentiometer mit
Digitaleingang AT.
AT Aus: Eingang OI aktiv
AT Ein: Integriertes Potentiometer aktiv
Eingang AT
vorhan- A005 Eingang AT Haupt-Frequenzsollwerteingang
den?
AUS 0]
00 EIN Ol
AUS )
Ja 02 EIN Int. Poti (Option OPE-SRmini)
03 AUS 0]
EIN Int. Poti (Option OPE-SRmini)
Nein -- -- O + OI addieren
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Skalierung Analogeingang O (0...10V)

Beispiel: A015=00 A015=01
AO11 15Hz
A012 40Hz , _ ,
AO13 20% (2V) Py 7 otz 7
A014 60% (6V) z e e
. .
4 4
7 7
AO011= p AOl1l= p
15Hz T 7 15Hz | .7
I/ ’,
0 AO013= A014= 100% 0 A013= A014= 100%
oV 20% 60% 10V oV  20% 60% 10V

Sollwertinvertierung

Bei speziellen Anwendungen mag es erforderlich sein bei minimalem Sollwert (z. B. 0V) die
maximale Frequenz bzw. bei maximalem Sollwert (z. B. 10V) die minimale Frequenz zu fahren.
Hierzu ist unter A011 die max. Frequenz und unter A012 die min. Frequenz einzugeben.
Achtung! Unter diesen Umstdnden liegt keine Drahtbruchsicherheit vor! (siehe A015).

_ Frequenz bei Min.-Sollwert an Eingang O |0,00Hz |
Einstellbereich 0...400Hz
Bei aktiviertem PID-Regler (A071=01): Einstellbereich: 0...100%
RO 12 Frequenz bei Max.-Sollwert an Eingang O 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
Bei aktiviertem PID-Regler (A071=01): Einstellbereich: 0...100%
Ag 13 Min.-Sollwert an Eingang O 0,00%
Einstellbereich 0...100%
Der eingegebene Wert bezieht sich auf den max. mdglichen Sollwert 10V.
AO 4 Max.-Sollwert an Eingang O 100%
Einstellbereich 0..100%
Der eingegebene Wert bezieht sich auf den max. méglichen Sollwert 10V.
AD 15 Startbedingung Eingang O 01
00 Bei Sollwerten < Min.-Sollwert (A013) wird die unter Funktion AO11
programmierte Frequenz gefahren.
01 Bei Sollwerten < Min.-Sollwert (A013) wird OHz ausgegeben.




HITACHI wWJ200

PID-Regler

Bei Verwendung von Analogeingang O als Soll- oder Istwertsignaleingang in Verbindung mit dem
integrierten PID-Regler kann A011..A014 (zusammen mit Funktion A075) zur Skalierung des
Signals auf die MessgréBe verwendet werden (Einheit:%). In diesem Fall werden die
urspriinglichen Eingabewerte unter A0O11 und A012 mit dem Faktor unter AO75 mulipliziert. Bei
A011=A012=0% erfolgt die Skalierung direkt tUber A075.

Beispiel:

A011=20%, A012=100%

Andern der Eingabe unter A075 von 1,00 auf 0,60
A011=12%, A012=60%

0...10V entspricht 12...60%
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5.5 Festfrequenzen
Festfrequenzen kdnnen auf zweierlei Weise Uber Digital-Eingange abgerufen werden:

1. Abrufen von bis zu 15 Festfrequenzen (A21...A35) BCD-codiert iiber Digital-
Eingdnge CF1...CF4 (C001...C007=02...05, A019=00).

Ein- Festfrequenz / Funktion

gang A20* | A21 [A22 [A23 [A24 | A25 | A26 |A27 | A28 |A29 |A30 |A31 |[A32 [A33 [A34 [A35
CF1 EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN
CF2 EIN | EIN EIN | EIN EIN | EIN EIN | EIN
CF3 EIN [EIN [EIN |EIN EIN [EIN | EIN |EIN
CF4 EIN |EIN [EIN [EIN |EIN [EIN |EIN |EIN

Zur Vermeidung von unerwilinscht ausgelésten Festfrequenzen bei Anlegen des Binarsignals (z. B.
durch Kontaktprellen) kann unter C169 eine Determinationszeit eingegeben werden.

Determinationszeit C169=0 |—F1§=‘ o | Determinationszeit C169#0 |
et i
9 I ¥
1 Sy
1 .i: ¢ ||Determinationszeit | :
il a nszelt | Gum
CF1
CF2
CF3
CF4

2. Abrufen von bis zu 7 Festfrequenzen (A21...A27) bitweise iiber die Digital-
Eingange SF1...SF7 (C001...C007=32...38, A019=01). Werden 2 oder mehr Eingange
gleichzeitig angesteuert, so wird die Frequenz mit der niedrigeren Prioritat gefahren.

Ein- Festfrequenz / Funktion O: Signalzustand am entsprechenden
gang | A20* | A21 | A22 | A23 | A24 | A25 | A26 | A27 | pijgjtaleingang hat keine Auswirkungen

SF1 EIN
SF2
SF3
SF4
SF5
SF6
SF7

EIN

EIN
9) EIN

ololo|olo|o
olo|o|o|o|Z
olo|o|o|Z
olo|o|Z

(e)[e]

*Wird keiner der Eingange CF1...CF4 bzw. SF1...SF7 angesteuert so fahrt der Frequenzumrichter auf die
Basisfrequenz (wenn A001=02: Funktion A020) bzw. auf den anstehenden Frequenzsollwert.

Determinationszeit unter Parameter C169 wirkt hierbei nicht.

Die Festfrequenzen besitzen Prioritat gegeniiber allen anderen Sollwerten. Sie werden
lediglich vom Tipp-Betrieb iibertroffen, der die hochste Prioritat besitzt.

m Abrufen der Festfrequenzen 00

00 (Binar) 15 Festfrequenzen binar Uber Digitaleingédnge CF1...CF4
01 (Bit) 7 Festfrequenzen bindr Uber Digitaleingdnge SF1..SF7
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AD20, A220 Basisfrequenz 6,00Hz

Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)

Wird keiner der Eingénge CF1...CF4 bzw. SF1...SF7 angesteuert so fahrt der Frequenzumrichter
auf die Basisfrequenz (Funktion A020) bzw. auf den anstehenden Frequenzsollwert (entsprechend

Eingabe unter A001).

AOZ | 1. Festfrequenz | 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)

RO22 2. Festfrequenz 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)

AD23 3. Festfrequenz 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)

AO2Y 4. Festfrequenz 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)

AD2S 5. Festfrequenz 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)

RO2E 6. Festfrequenz 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)

A027 7. Festfrequenz 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)

ADZ2B 8. Festfrequenz 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz

Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)
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AD29 9. Festfrequenz 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)

A030 10. Festfrequenz 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)

AO3 | 11. Festfrequenz 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)

AD32 12. Festfrequenz 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)

A033 13. Festfrequenz 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)

AD34 14. Festfrequenz 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)

RD3S 15. Festfrequenz 0,00Hz

Einstellbereich

0...400Hz

Einstellbereich

0...100% bei aktiviertem PID-Regler (A071=01)
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5.6 Tipp-Betrieb

AD38 Tipp-Frequenz | 6,00Hz |

Einstellbereich 0...9,9Hz

Der Tipp-Betrieb wird iber Eingang JG (C001...C007=06) aktiviert und dient z. B. zum Einrichten
einer Maschine im Hand-Betrieb. Da im Tipp-Betrieb die Hochlauframpe nicht aktiv ist, kdnnte es
- wenn die Tipp-Frequenz zu groB gewahlt wird - zur Ausldsung einer Stérmeldung (Uberstrom)
kommen.

e |

FW

RV

A038 |

Der Tipp-Betrieb ist nicht mdglich, wenn die eingestellte Tipp-Frequenz kleiner ist als die unter
b082 eingegebene Startfrequenz.

A039 Tipp-Betrieb, Stop-Modus | 04

00/03 Freilauf
01/04 Bremsen des Motors an der Runterlauframpe
02/05 Bremsen des Motors mit der Gleichstrombremse (A051...A055)

Erfolgt das Signal fir den Tipp-Betrieb nachdem ein Startbefehl erfolgte, so reagiert der
Frequenzumrichter bei den Eingaben 00, 01 und 02 nicht auf den Tipp-Befehl.

JG I I

FW

Ausgangs- \

frequenz

Erfolgt das Signal fir den Tipp-Betrieb nachdem ein Startbefehl erfolgte, so bremst der
Frequenzumrichter bei den Eingaben 03, 04 und 05 mit der eingestellten Zeitrampe auf OHz um
dann ohne Rampe auf die Tippfrequenz zu fahren.

JG

Runterlauf
FW

o>

Ausgangs- ( )
frequenz =

Freilauf

Hochlauf entsprechend Einstellung unter b088
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5.7 Boost
Der Boost ist nicht aktiv unter dem Arbeitsverfahren SLV (A044=03).

Der Boost kompensiert den Spannungsabfall am ohmschen Anteil der Standerwicklung
(Motorkonstante Ri) des Motors. Insbesondere bei niedrigen Frequenzen bzw. Spannungen fihrt
dieser Spannungsabfall zu einer nicht unerheblichen Reduzierung des Drehmomentes.

Der manuelle Boost hebt die Spannung im Frequenzbereich von der Startfrequenz
(Werkseinstellung 0,5Hz) bis zur Eckfrequenz (Werkseinstellung 50Hz) in jedem Betriebszustand
(Hochlauf, statischer Betrieb, Runterlauf) an - unabhangig von der Belastung des Motors.
Bezugswert ist der unter A082 eingegebene Spannungswert. Beim automatischen Boost erfolgt
eine belastungsabhdngige Spannungs- und Frequenzanhebung (Schlupfkompensation). Der Grad
der Spannungs- und Frequenzanhebung wird mit A046 und A047 eingestellt. Es ist - insbesondere
beim manuellen Boost - darauf zu achten, daB der angeschlossene Motor nicht Uberlastet wird.
Eine Spannungsanhebung kann durch einen dadurch hervorgerufenen hdéheren Strom eine
Stérmeldung des Frequenzumrichters auslosen. Fir den automatischen Boost ist die korrekte
Eingabe der Motorleistung (HO03) und der Motorpolzahl (H004) wichtig.

Einstellungen Manueller Boost
Ausgangsspannung

100% (A082)

A042/A242 ¥ [/,

A043/A243 Frequenz

ROY 1, AcH | Boost-Charakteristik 00

00 Manueller Boost (A042, A043)
01 Automatischer Boost (A042, A046, A047)

AO4E, AeYe Manueller Boost, Spannungsanhebung 1,0%

Einstellbereich 0...20%

Funktion A042 legt die Hohe der Spannungsanhebung bei OHz fest (bezogen auf den unter A082
angewahlten Spannungswert).

AO43, A243 Manueller Boost, Boostfrequenz 5,0%

Einstellbereich 0..50%

Der Wert bezieht sich auf die unter AO03 eingestellte Eckfrequenz.
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AO4E, ACHE Automatischer Boost, Spannungsanhebung | 100 |

Einstellbereich 0...255

AOY7, A2YT Automatischer Boost, Schlupfkompensation | 100 |

Einstellbereich 0...255

Symptom MaBnahme

Drehmoment zu niedrig bei kleinen Manueller Boost: A042 erhéhen

Drehzahlen; Motor dreht sich nicht Automatischer Boost: A047 erhdohen, A046 erhdhen

bei kleinen Frequenzen b083 (Taktfrequenz) verringern

Drehzahleinbruch bei Aufschalten Automatischer Boost: A047 erhéhen

von Last

Drehzahl erhéht sich wenn Last Automatischer Boost: A047 verringern

aufgeschaltet wird

Bei Aufschalten von Last geht der Automatischer Boost: A046 verringern, A0O47 verringern
Umrichter auf Stérung ,Uberstrom™ Manueller Boost: A042 verringern
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5.8 Arbeitsverfahren, U/f-Charakteristik, SLV

ROY4, AC4H Arbeitsverfahren 00

00 U/f-Kennlinie, U ~ f (konstant)

01 U/f-Kennlinie, U ~ f1'7 fr z. B. fur Kreiselpumpen und Ventilatorn

02 Frei einstellbare U/f-Kennlinie entsprechend Einstellung unter
b100...b113

03 Sensorless Vector Control (SLV)

Unter der Einstellung A044=03 kann es bei sehr kleinen Frequenzen vorkommen, dass der
Frequenzumrichter dem Motor ein Drehfeld vorgibt, dass entgegengesetzt zu der angewahlten
Drehrichtung ist. Bei b046=01 kann dieses verhindert werden.

bO46 Reversierung Vektorregelung sperren 00

00 Reversierung aufgrund von Vektorregelung freigegeben
01 Reversierung aufgrund von Vektorregelung gesperrt

U/f-Kennlinie, konstant (A044=00)

Die U/f-Kennlinie kann prinzipiell fir alle Anwendungen eingesetzt werden.
u ¢
100% (A045)

— ——— 00,konstant

50Hz f

Motornenn-
frequenz (A003)

Optimierungen wie Drehmomentanhebung und Schlupfkompensation erfolgen unter Funktion
A041..A047.

U/f-Kennlinie, U ~ f 17, (A044=01)

Fir Anwendungen mit quadratisch ansteigenden Belastungsmomenten wie z. B. Kreiselpumpen
und Ventilatoren lasst sich mit dieser U/f-Kennlinie eine reduzierte Leistungsaufnahme des Motors
erzielen. Das Anlaufmoment des Motors ist niedrig.

Bei U ~ f 17 f setzt sich die u t
U/f-Kennhme aus folgenden 100%
Bereichen zusammen:

0...10% der Eckfrequenz:

- lineares U/f-Verhaltnis -
T oLu-f
10...100% Eckfrequenz: ! s
-U~f17 5Hz 50Hz i
10% der Eckfrequenz  Eckfrequenz
(A003) (A003)
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Bei A044=02 kann unter den Funktionen b100...b113 eine frei konfigurierbare U/f-Kennlinie
programmiert werden.

Folgendes ist zu beriicksichtigen:

e bl00 <bl02 <bl04 <bl06 <bl08 <bl110 <bl12. Geben Sie aus diesem Grund zuerst den
Punkt der Kennlinie mit der gréBten Frequenz (b112) ein

Die Ausgangsspannung kann keine groBeren Werte als die Eingangsspannung oder die unter
Funktion A0O82 programmierte Motorspannung/Netzspannung annehmen - auch wenn gréBere
Werte unter den Funktionen b101...b113 eingegeben werden.

¢ Bei Anwahl der frei konfigurierbaren U/f-Kennlinie unter Funktion A044 sind die
Eingabewerte fiir den Boost (A041), die Motornennfrequenz/Eckfrequenz (A003) und die
Maximalfrequenz (A004) ungliltig.

¢ Die Ausgangsspannung kann keine gréBeren Werte als die Netzspannung annehmen -
auch wenn gréBere Spannungen als die Netzspannung eingegeben werden kdénnen

Ausgangs-
spannung [V]

o 0 e '

bL11 rmmmmmmmmmm oo

b109 | .

b107 L
b105 4.
b101, b103 |- /1.3

Ausgangsfrequenz

[ e

b100 b102 bl04 bl06 bl08 b110 bl12

Frequenz 1 | OHz |
Einstellbereich 0...400Hz

Spannung 1 |0,0v |
Einstellbereich 0...800V

b 102 Frequenz 2 | OHz |
Einstellbereich 0...400Hz

b 103 Spannung 2 |0,0v |
Einstellbereich 0...800V
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b 104 Frequenz 3 | OHz
Einstellbereich 0...400Hz

b 105 Spannung 3 |0,0v
Einstellbereich 0...800V
Einstellbereich 0...400Hz

b 101 Spannung 4 |0,0v
Einstellbereich 0...800V

b 108 Frequenz 5 | OHz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...800V

b 110 Frequenz 6 | OHz
Einstellbereich 0...400Hz
Einstellbereich 0...800V

b2 Frequenz 7 | OHz
Einstellbereich 0...400Hz

ERE] Spannung 7 |0,0V

Einstellbereich 0...800V
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Sensorless Vector Control SLV (A044=03)

Sensorless Vector Control (SLV) ermittelt die Drehzahl und das Drehmoment auf Grundlage von
Ausgangsspannung, —-strom sowie der Motorkonstanten H020...H024 / H030...H34. Hierdurch wird
ein hohes Drehmoment insbesondere bei niedrigen Frequenzen (>0,3Hz) erreicht (zur Anpassung
des Frequenzumrichters an den angeschlossenen Motor siehe ,Motordaten®, Funktion AO003,
A082; HO003, HO004; siehe ,Autotuning / Motordaten™ Funktion HO001, HO002, HO020...H234).
Optimieren der SLV-Regelparameter unter HO05, H050...H251.

Optimierung des Antriebes gemaB folgender Tabelle

Betriebszustand Verhalten MaBnahmen Funktion
Motorischer Betrieb  Schlupfkompensation Motorkonstante R2 HO021, H221
Zu gering vergroBern, (auf ca. das
1,2-fache des aktuellen
Wertes)
Uberkompensation Motorkonstante R2 HO021, H221
des Schlupfes verringern, (auf ca. das 0,8-
fache des aktuellen Wertes )
Generatorischer Geringes Drehmoment  Motorkonstante R1 H020, H220
Betrieb bei kleinen Frequenzen vergrdéBern (auf ca. das 1,2-
fache des aktuellen Wertes )
Motorkonstante Io H023, H223
vergréBern (auf ca. das 1,2-
fache des aktuellen Wertes )
Starten Der Motor startet ruck- Motorkonstante J verringern H024, H224
artig Drehzahlregler-Ansprech- HOO05, H205
geschwindigkeit verringern
Der Motor lauft im Reversierung sperren b046
ersten Moment rlck-
warts
Im Runterlauf Der Motor lauft nicht Drehzahlregler-Ansprech- HOO05, H205
rund geschwindigkeit verringern
Motorkonstante J verringern H024, H224
Bei kleinen Der Motor schwingt Motorkonstante ] H024, H224
Frequenzen zwischen Rechtslauf und vergréBern
Linkslauf Drehzahlregler-Ansprech- HOO05, H205

geschwindigkeit vergréBern

Folgendes ist zu beriicksichtigen:

Der Motor muss der Leistung des Umrichters entsprechen und sollte nicht mehr als eine
Leistungsstufe kleiner sein als die Umrichterleistung. Beispiel W]J200-055HF, Motor 4,0kW oder

5,5kw.

Fir das Arbeitsverfahren SLV (A044=03) muss die Taktfrequenz unter b083 mindestens

2,1kHz betragen.

Zur Vermeidung von Motorschidden durch Uberlastung bei Verwendung von Motoren mit
kleinerer Leistung als der Umrichter in Verbindung mit Vektorregelung (A044=03), reduzieren
Sie bitte die Drehmomentgrenze unter b041...b044 wie folgt:
b041...b044=Motorleistung/Umrichterleistung x Drehmomentgrenze (z. B. 200%)
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ADYS, A24S Ausgangsspannung 100%

Einstellbereich 20...100%

Die Ausgangsspannung kann im Bereich von 20...100% bezogen auf den unter A082 eingestellten
Wert eingestellt werden.

u T
100%

20%

v

50Hz f
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5.9 Gleichstrombremse

/-
/¢\ WARNUNG

Die DC-Bremse bewirkt eine zusatzliche Erwdrmung des angeschlossenen Motors.
Geben Sie als Bremszeit und Bremsmoment moglichst kleine Werte ein. Uberpriifen Sie
ob sich der Motor durch den Einsatz der DC-Bremse unzuldssig hoch erwarmt.

Die Frequenzumrichter der Serie WJ200 verfiigen Uber eine einstellbare Gleichstromgrenze. Durch
die Aufschaltung einer getakteten Gleichspannung auf die Standerwicklung des Motors wird ein
Bremsmoment erzeugt, das der Rotation des Laufers entgegenwirkt. Mit Hilfe der
Gleichstrombremse  kénnen hohe  Stopgenauigkeiten bei  Positionierantrieben (ohne
Drehzahlrickfihrung) realisiert werden. AuBerdem kann durch die Gleichstrombremse die
Drehzahl vor dem Einfallen einer mechanischen Bremse auf ein Minimum reduziert werden.

Die Gleichstrombremse lasst sich auf zwei Arten einschalten:
1. extern, durch Ansteuern des Digitaleingangs DB (Einstellung unter A051 hat darauf keinen

Einfluss).
2. automatisch intern, bei Erreichen einer programmierten Frequenz (A051=01)

AOS | DC-Bremse, automatisch aktiv | 00
00 DC-Bremse automatisch inaktiv
01 DC-Bremse automatisch aktiv bei Start und im Runterlauf bei Stop
02 DC-Bremse automatisch aktiv im Betrieb bei Unterschreiten einer
Frequenz

AOS2 DC-Bremse, Einschaltfrequenz | 0,50Hz |
Einstellbereich 0...60Hz

Bei Unterschreiten der hier programmierten Frequenz im Runterlauf (wenn Stop anliegt!) fallt die
DC-Bremse ein.

A0S3 DC-Bremse, Wartezeit |0,0s |
Einstellbereich 0...5s

Bei Erreichen der unter A0O52 programmierten Frequenz oder bei Ansteuern des Digital-Eingangs
DB werden die Endstufen fir die hier eingegebene Wartezeit abgeschaltet. Der Motor lauft in
dieser Zeit frei. Nach Ablauf der Zeit fallt die DC-Bremse ein.

AOSY DC-Bremse, Bremsmoment 50%
Einstellbereich 0...100%

100% entspricht ca. 70% FU-Nennstrom.
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AOSS DC-Bremse, Bremszeit 0,5s

Einstellbereich 0...60s

Die Bremszeit startet nach Ablauf der Wartezeit (A053).

ROSE DC-Bremse, Einschalttrigger 01

00 Einschalten der DC-Bremse durch ansteigende Flanke an Digital-
Eingang DB (Wartezeit A053, Bremsmoment A054 und Bremszeit A056
beriicksichtigen!)

01 Einschalten der DC-Bremse durch EIN-Signal an Digital-Eingang DB
(Wartezeit A053 und Bremsmoment A054 berilcksichtigen!)

A056=00 A056=01
FW Fw
DB | | : DB I. .I
Ausgangs- M Ausgangs- W
frequenz oSS | frequenz
«— >
FW .I Fw ||
o8 i SR N —

A“SQE‘”QS‘M
frequenz

| A055 |

Ausgangs-w
frequenz

<« >
W] Fw ]
DB L DB L L
E i Freilauf ; Freilauf i
Ausgangs- Ausgangs-
frequenz frequenz
A053‘ AO55 ‘ A053‘
‘ﬁ% <~
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Die Gleichstrombremse kann auch beim Starten des Motors mit den Parametern A0O57 und A058

aktiviert werden

A056=00 DC-Bremszeit hat Prioritat vor erneutem Startbefehl
A056=01 Startbefehl hat Prioritat vor DC-Bremszeit
A051=01
A056=00 A056=01

FW [

Ausgangs- | A058|
frequenz A

Fw o ] [

' Freilauf
Ausgangs- &) /
frequenz , :

\ A053 AO055
A052 ‘%‘%‘

Ausoangs " pyooeoe”
frequenz /

| A055 |
AOS2 IS

FW |

Ausgangs-
frequenz |&|
Fw _| Ft_
Freilauf
Ausgangs- ¥ ‘/

frequenz | :
)

A052 ! !
A053 A055

FW

Ausgangs-
frequenz
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A051=02: Aktivierung der DC-Bremse wenn Frequenzsollwert=Ausgangsfrequenz<A052 und ein
Startbefehl anliegt (Beispiel 1). Abschalten der DC-Bremse erfolgt wenn die Ausgangsfrequenz

den Frequenzwert unter A052 um mehr als 2Hz lGberschreitet (Beispiel 2).

Die DC-Bremse wird auch aktiviert wenn ein Start-Befehl anliegt und der Frequenzsollwert=0Hz
ist (Beispiel 2). Abschalten der DC-Bremse erfolgt wenn die Ausgangsfrequenz den Frequenzwert

unter A0O52 um mehr als 2Hz Uberschreitet.

A051=02
Beispiel 1 Beispiel 2
FwW FwW
A052 A052
Frequenz- Frequenz-
sollwert sollwert
Ausgangs- o Ausgangs-
frequenz $ frequenz
A056=00 A056=01
FW FW
A052 A052
Frequenz- Frequenz-
sollwert sollwert
Ausgangs- Ausgangs-
frequenz frequenz MWW
A053

A0S7 DC-Bremse, Startbremsmoment

Einstellbereich 0...100%

100% entspricht ca. 70% FU-Nennstrom.
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A0SH DC-Bremse, Startbremszeit |0,0s |

Einstellbereich 0...60s

A0S9 DC-Bremse, Taktfrequenz | 5,0kHz |

Einstellbereich 2...15kHz

Durch hohe Taktfrequenzen treten hohe Verlustleistungen in den Endstufen auf. Diese
Verlustleistungen haben eine Warmeentwicklung zur Folge. Bei Anwendung der Gleichstrom-
bremse wird diese Warmeentwicklung im Motor verstarkt. Daher sollte die Taktfrequenz eventuell
fir den Zeitraum der Gleichstrombremsung angepasst werden. Desweiteren ist ein Motor mit
einem Thermistor zu empfehlen, damit bei zu starker Warmeentwicklung ein Schutz vorhanden
ist.
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5.10 Betriebsfrequenzbereich

Der Frequenzbereich, der durch die unter den Funktionen b082 (Startfrequenz) und A004
(Maximalfrequenz) programmierten Werte festgelegt ist, kann mit den Funktionen A061 und A062
eingeschrankt werden. Sobald der Frequenzumrichter einen Startbefehl erhalt, fahrt er auf die
unter A062 programmierte Frequenz.

Bei Eingabe von OHz ist die entsprechende Funktion unwirksam.

Sollwertvorgabe iiber
Analog-Eingang O bzw. OI

Ausgangsfrequenz

Maximalfrequenz L ___.____________________
A004 o

A062

. i

ov 10v

4mA 20mA
Sollwertsignal

ADG !, ACE | Max. Betriebsfrequenz 0,00Hz

Einstellbereich 0...400Hz

Bei Eingabe von OHz ist die Grenze unwirksam.

ROB2, Aeke Min. Betriebsfrequenz 0,00Hz

Einstellbereich 0...400Hz
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5.11 Frequenzspriinge

Zur Vermeidung von eventuell

Ausgangsfrequenz
<7'/AO68
L ‘{”1’% A068

AT 066
AQ65 --------mmeeefon 2 L
- | L aoss

<
A063 - i’ F—-}AOS“

auftretenden Resonanzen

im Antriebssystem besteht die
Mdoglichkeit unter den Funktionen A063...A068 drei Frequenzspriinge zu programmieren.

Frequenzsollwert

AOG3 1. Frequenzsprung |0,00Hz |
Einstellbereich 0...400Hz

AOBY 1. Frequenzsprung, Sprungweite |0,50Hz |
Einstellbereich 0..10Hz

ROBS 2. Frequenzsprung | 0,00Hz |
Einstellbereich 0...400Hz

AOBE 2. Frequenzsprung, Sprungweite |0,50Hz |
Einstellbereich 0...10Hz

ROB 3. Frequenzsprung |0,00Hz |
Einstellbereich 0...400Hz

ROGB 3. Frequenzsprung, Sprungweite |0,50Hz |
Einstellbereich 0...10Hz
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5.12 Hoch-/Runterlaufverzégerung

Der Hoch-/Runterlauf kann bei Erreichen der unter AO69/A154 programmierten Frequenz flr die
unter Funktion A0O70/A155 eingegebene Zeit verzdgert werden.

Anwendungsbeispiel: Wenn z. B. beim Beschleunigen von Systemen mit groBen
Massentragheitsmomenten hohe Stréme aufteten kann es von Vorteil
sein, bei einer relativ niedrigen Frequenz fir einige Sekunden zu
Lwarten" bis sich der Motorschlupf und somit der Strom verringert hat.

Ausgangsfrequenz
Hochlauf
e :
A069 ;
' A070 _
Zeit
AOGEY Hochlaufverzégerung, Frequenz | 0,00Hz |
Einstellbereich 0...400Hz
AO10 Hochlaufverzogerung, Zeit |0,0s |
Einstellbereich 0...60s
A 154 Runterlaufverzégerung, Frequenz | 0,00Hz |
Einstellbereich 0...400Hz
A 155 Runterlaufverzégerung, Zeit |0,0s |

Einstellbereich 0...60s
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5.13 PID-Regler

Aktivierung des PID-Reglers mit A071=01. Wird zusatzlich einer der Digitaleingange als
PID (Funktion C001...C007=23) programmiert, so kann der Regler liber diesen Eingang
ausgeschaltet werden.

StellgréBe des PID-Reglers ist die Ausgangsfrequenz. Der Stellbereich des Frequenzumrichters ist
mit OHz (bzw. der unter A062 eingestellten Frequenz) nach unten und mit der unter A004 (bzw.
A061) eingegebenen Frequenz nach oben begrenzt.

Der Istwerteingang wird unter Funktion A076 angewahlt (A076=00: Analogeingang O
entsprechend 0...10V oder A076=01: Analogeingang OI fiir 4...20 mA). Der Istwerteingang wird
unter Funktion A076 angewahlt (A076=00: Analogeingang O entsprechend O0...10V oder
A076=01: Analogeingang OI fiir 4...20 mA). Die Sollwertquelle wird unter A001 festgelegt.

ROD 1, RGO ! Sollwertquelle | o1

(00) Integriertes Potentiometer (nur mit Option OPE-SRmini)
01 Analogeingdnge O-L (A076=00) oder OI-L (A076=01)
02 Funktion FOO1

03 ModBus-RTU

04 Optionskarte

06 Impulsfrequenz an EA

07 SPS-Programm

10 Al141..A146

Die Soll- und Istwerte sind in % normiert. Skalierung der Analogsignale auf die MessgréBe (Soll-
oder Istwert) erfolgt tiber A011..A014 (Eingang O, 0...10V), A101...A104 (Eingang OI, 0..20mA)
und A161...A164 (Optionales integriertes Potentiometer).

Alle soll- und istwertbezogenen Eingabewerte A011/A012, A101/A102, A020...A035, FOO1 werden
mit dem unter A075 eingegebenen Faktor multipliziert (Werkseinstellung A075=1).

Beispiel:

A011=20%, A012=100%

Andern der Eingabe unter A075 von 1,00 auf 0,60
A011=12%, A012=60%

0...10V entspricht 12...60%

Bei A011=A012=0% erfolgt die Skalierung direkt Gber A075. Aus diesem Grund muss der
Regler zuerst unter Funktion A071 aktiviert werden bevor alle anderen Funktionen
eingestellt werden.

Der I-Anteil des PID-Reglers lasst sich Uber Digital-Eingang PIDC zurlcksetzen (Funktion
C001...C007, Eingabe 24; nur zuriicksetzen wenn PID-Regler ausgeschaltet ist!)

FOO01: Anzeige Sollwert
d004: Anzeige Istwert

Vorsteuerung Aus

0...10V
0..20mA }
Regelabweichung ¢ System / RegelgréBe
+ 1
Kp (1+ — +TdS) |—>0O—> FU = I:VN

Sollwert- ~ Q Pl Tis ) %® gé@ Sensor
signal Istwertsignal 0...10V Umsetzer
0...10v 4...20mA

4...20mA
Kp:Proportionalbeiwert, Ti:Nachstellzeit, Td:Differenzierzeit, s:Frequenzvariable
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Ausgangssignale

oD |04 | PID-Regelabweichung

C021...C026=04

Signal wenn die Abweichung zwischen dem eingestellten Sollwert und dem zurlckgefihrten
Istwert groBer ist als der unter Funktion C044 eingestellte Wert.

Istwert
e

— Sollwert

Signal ,,OD" | | |_|

PID- Istwertiiberwachung

C021...C026=31

Signalwechsel wenn die unter C052 / C053 programmierte Regelabweichung auBerhalb der

eingestellten Bereiche sind.

FBV=AUS: PID-Istwert > C052
FBV=EIN: PID-Istwert < C053

-
PID-Istwert

~"_ C052 (FBV-Aus-Schwelle)

/| C052 (FBV-Ein-Schwelle)

/

Zeit

Ein
FW  Aus —

FBV Ein
Aus —

PID-Regler-Grundlagen

P-Regler:

-Anderung der StellgréBe proportional zur Sollwertdnderung
-reagiert unmittelbar auf Verdanderung der RegelgréBe

-besitzt eine bleibende Regeldifferenz

Sprungantwort

Sollwert —

groB

0\
A072
StellgréBe I, k]léin

Antwort auf
lineare Anderung

grofB3
U
A072

k*ain

118



HITACHI wWJ200

I-Regler:

-ermittelt die StellgréBe durch zeitliche Integration der Regelabweichung
-anhaltende Regelabweichung fiihrt zu einem weiteren Anstieg des Reglerausgangs

Sollwert
groB3 groB
N N
A073 A073
StellgroBe v v
9 klein klein

D-Regler:

-ermittelt die StellgréBe aus der Anderung der Regelabweichung

Sollwert
grofB3
»
A074
StellgroBe 14
klein

Ein PID-Regler ist eine Kombination aus den hier beschriebenen Regelverhalten.

PID-Regler-Optimierung

Istwert folgt dem Sollwert nur sehr langsam — A072 erhdhen

Istwert ist nicht stabil obwohl er dem Sollwert schnell folgt — A072 verringern, A073 erhéhen
Es dauert zu lange bis Istwert = Sollwert — AQ073 verringern

Ausregelzeit ist zu lang, obwohl die Verstarkung A072 erhoht wurde — A074 erhdhen

Istwert ist nicht stabil nachdem A072 erhéht wurde — AQ74 verringern

Beispiel: Istwerterfassung iiber Analogsollwert 0...10V.

A076=01 Istwerterfassung liber Analogeingang O (0...10V)
A001=01 Sollwertvorgabe lber Analogeingang OI (4...20mA)

Beispiel: Sollwertvorgabe iiber Modbus-RTU

100% entsprechen 10000 (Auflésung 0,01%). Wert schreiben in Register-Adresse 0006h. Diese
Adresse kann gelesen oder geschrieben werden.

Beispiel: Sollwertvorgabe iiber Impulsfrequenz an EA und Istwerterfassung liber
Analogsollwert 0...10V.

A076=01 Istwerterfassung Uber Analogeingang O
A001=06 Sollwertvorgabe lber Impulsfrequenz an EA
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A7 | PID-Regler aktiv 00
00 PID-Regler inaktiv
01 PID-Regler aktiv, keine Reversierung zugelassen bei negativen
Ergebnissen der PID-Kalkulation
02 PID-Regler aktiv, Reversierung zugelassen bei negativen Ergebnissen

der PID-Kalkulation

AO12 PID-Regler, P-Anteil |1,00 |
Einstellbereich 0..25

A013 PID-Regler, I-Anteil |1,0s |
Einstellbereich 0...3600s

ADY PID-Regler, D-Anteil | 0,00s |
Einstellbereich 0...100s

RO1S PID-Regler, Anzeigefaktor 1,00
Einstellbereich 0,01...99,99

Die Anzeige des Istwertes kann mit einem Faktor multipliziert werden, damit anstelle von
0...100% auch prozessrichtige GréBen angezeigt werden.

PID-Regler, Eingang Istwertsignal 00
00 Analogeingang OI
01 Analogeingang O
02 RS485
03 Impulsfrequenz an Eingang EA-L
10 gemaB Al141..A146

Istwertsignal kann entweder Uber Analogeingang O/0I, RS485 (Register-Adresse 0006h),
Impulsfrequenz oder als Ergebnis einer arithmetischen Operation gemaB A141...A146 erfolgen.

Als Sollwerteingang dient dann der unbelegte freie Analogeingang bzw. die Sollwertquelle, die
unter AO0O1 angewdhlt wurde. AuBerdem koénnen die Festfrequenzen oder - entsprechend der
Programmierung unter Funktion A001 - das eingebaute Potentiometer zur Sollwertvorgabe
verwendet werden.
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AON PID-Regler, Invertierung | 00

00 Standard (Istwert>Sollwert=Frequenz verringern)

01 Invertierung (Istwert>Sollwert=Frequenz erhdéhen)

AQ77
Sollwert .M l
wer > .
4 L % PID
Istwert

ARO18 PID-Regler, Regelbereich 0,0%

Einstellbereich 0...100%

PID-Ausgang
Beispiel:

Sollwert F0O01=60%,

A078=10% Sollwert
Ausgangsfrequenzbereich

d001=30Hz +/-5Hz

PID-Ausgangsbereich

Regelbereich

Regelbereich

Zeit [s]
AO79 PID-Regler, Vorsteuerung |00
00 Keine Vorsteuerung
01 Vorsteuerung dber Analogeingang O-L (0...10V)
02 Vorsteuerung Uber Analogeingang OI-L (0..20mA)

Der unter dieser Funktion ausgewahlte Analogeingang zur Zufiihrung der Vorsteuerung kann

gleichzeitig zur Vorgabe des Sollwertes oder Istwertes ausgewahlt werden.

PID-Regler-Sleepmodus

Zur Realisierung des Sleepmodus’ empfehlen wir den Einsatz eines Frequenzsprungs.

Beispiel: Bei Frequenzen <20Hz soll sich der Antrieb abschalten. Bei Bedarf soll sich der Antrieb

wieder selber zuschalten.

A063=10Hz, Frequenzsprung
A064=10Hz, Sprungweite

121



HITACHI wWJ200

5.14 Automatische Spannungsregelung AVR

Die AVR-Funktion (Automatic Voltage Regulation) bewirkt eine Stabilisierung der Motorspannung
bei schwankender Zwischenkreisspannung (z. B. durch ein instabiles Netz oder wegen
Zwischenkreisspannungs-Einbriichen bzw. Uberhéhungen auf Grund kurzer Hoch- bzw.
Runterlaufzeiten) um so ein hohes Drehmoment - insbesondere wahrend des Hochlaufs -
aufrechtzuerhalten.

Der generatorische Motorbetrieb (ohne AVR-Funktion) bewirkt in der Verzbégerungsphase -
insbesondere bei sehr kurzen Runterlaufzeiten - eine Anhebung der Zwischenkreisspannung, die
wiederum eine entsprechende Erhdéhung der Motorspannung zur Folge hat. Diese hohere
Motorspannung bewirkt héhere Verluste im Motor und eine Erhdhung des Bremsmomentes. Aus
diesem Grund kann z. B unter Funktion A081 die AVR-Funktion flir die Runterlaufphase inaktiviert
werden (A081=02).

Die entsprechende Spannung wird unter Funktion A082 (Motorspannung / Netzspannung)
eingestellt.

AOB I, A28 ! AVR-Funktion, Charakteristik |02 |

00 AVR-Funktion aktiv im gesamten Betrieb
01 AVR-Funktion nicht aktiv
02 AVR-Funktion nicht aktiv im Runterlauf

(evtl. héheres Bremsmoment mdglich)

ADB2, A2A2 Motorspannung / Netzspannung | 200v / 400V |

Einstellbereich ...SF: 200...240V
...HF: 380...480V

Die Nennspannung des Motors ist dem Typenschild des angeschlossenen Motors zu entnehmen.
Achten Sie auf die richtige Verdrahtung des Motors im Klemmkasten!

Ist die Netzspannung hdher als die Motornennspannung, so geben Sie hier die
Netzspannung ein und reduzieren Sie die Ausgangsspannung unter Funktion A045 auf
die Motornennspannung.

Beispiel: Netzspannung = 440V, Motornennspannung = 400V. Geben Sie hier die Netzspannung
(440V) ein und reduzieren Sie die Ausgangsspannung unter Funktion A045 auf
400V/440V x 100% = 90%.

Zur Erhohung des Bremsmomentes, Verwendung kirzerer Runterlaufzeiten und Unterdrickung
der Stérmeldung ,Uberspannung EO7" kann entweder die AVR-Funktion im Runterlauf deaktiviert
(A081=02) oder mit den Parametern A083 und A084 angepasst werden.

A0B3 AVR-Funktion, Filterzeitkonstante |0,300 |

Einstellbereich 0...10s

AOBY AVR-Funktion, Verstidrkung Runterlauf | 100 |

Einstellbereich 50...200%

Verstarkung des Bremsmomentes im Runterlauf bei aktivierter AVR-Funktion (A081=00)
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5.15 Energiesparbetrieb

Die Funktionsart , Energiesparbetrieb™ (A085=01) ist nur mdéglich unter dem Arbeitsverfahren
~U/f-Kennlinie™ (A044=00/01/02)

ROBS Energiesparbetrieb 00

00 Normalbetrieb

01 Energiesparbetrieb. Der Energiesparbetrieb ist speziell flir Pumpen-
und LlUfteranwendungen mit reduzierter Drehmomentenkennlinie
entwickelt worden. Die Ausgangsspannung wird automatisch der
Belastung des Motors angepasst und so (berschissige Leistung
vermieden. Die Reaktionszeit der Energiesparregelung kann unter
Funktion A086 eingestellt werden.
Achtung! Bei aktiviertem Energiesparbetrieb und einer pldtzlichen
Lastaufschaltung kann der Motor ,kippen" und der Frequenzumrichter
eine Stérung ,,Uberstrom™ auslésen.

Folgendes ist beim Energiesparbetrieb zu beachten:

Ist die Last flir den Umrichter zu groB3, wird die Beschleunigungszeit verlangert.

Bei Verwendung eines Motors der kleiner als die Nennleistung des Fequenzumrichers ist, muss
die Stromgrenze (b021) aktiv sein und darf nicht hdher als das 1,5fache des
Motornennstroms sein.

Die Hochlauf- bzw Runterlauframpe kann, entsprechend der Anwendung, variieren.

Bei Frequenzsollwertvorgabe Uber einen Analogeingang (O oder OI), den Analodfilter auf 500ms
(A016=31) einstellen, ansonsten arbeitet der Energiesparbetrieb nicht einwandfrei.

[=[a]z]= Energiesparbetrieb, Reaktionszeit 50,0

Einstellbereich 0...100

Eingestellter Wert | 0., .. ittt st st st s s et s e s s e e s aeansaaaeas 100
Reaktionszeit =] aTe 3= 0 P schnell
Genauigkeit ROCH. ..t niedrig
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5.16 Zeitrampen

Wahrend des Betriebs kann von den unter Funktion FO02 bzw. FO03 eingestellten Zeitrampen auf
die unter A092 und A093 programmierten Zeitrampen umgeschaltet werden. Dies kann entweder
mit Hilfe eines externen Signals an Digital-Eingang 2CH zu einem beliebigen Zeitpunkt erfolgen
(A094=00) oder bei Erreichen von bestimmten, fest eingegebenen Frequenzen (A094=01).

Digitaleingang LAC=EIN: Ignorieren der eingestellten Zeitrampen. Die Ausgangsfrequenz folgt
unmittelbar dem Frequenzsollwert

Beispiel 1; A094=00 Beispiel 2; A094=01
Umschalten der Zeitrampen iber Umschalten der Zeitrampen bei
programmierten Frequenzen
oo i
2CH
A095/A295
Ausgangs- 7 A096/A296
fAusgangs- frequenz H 2.h 20 N
requenz . iHoch+ .
| Hozch- 2. lauf- Rluantfeﬁ_
7 lauf- Runter- — 1. zeit i
—Hoch-  Zett I?gift- Ru%fe Ho‘étl_'i?”f? Runter-
lauf- lauf- ~ lauf-
zeit zeit zeltg
Foo2/  A092/ 093/ Fo03/ FOO2/  AM92/  A093/  FO03/
F202/ A292/ A293/  F203/ F202 A292 A203  F203
F302 A392 A393  F303
FW | I
Beispiel 3; A094=02
RV 2. Zeitrampe A092, A093 nur aktiv
Heh T wenn Linkslauf angewéhlt ist
lauf- 1. Runter-
zeit laufzeit
Ausgangs- ;
frequenz 5 A092/ F003/ ~
1. -\ A202/ F203/
Hoch- Runte
— lauf- lauf- \A392 F303
zei zeit
F002/ 4093/
F202/ A293/
F302 A393 _
PO3 | Vorgabe Zeitrampen 00
00 Bedienfeld
03 Prorammfunktion Easy Sequence

AD92, A292 2. Hochlaufzeit |10,00Hz |

Einstellbereich 0,01...3600s

AD93, A233 2. Runterlaufzeit | 10,00Hz |

Einstellbereich 0,01...3600s
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AD94Y, A294 Umschalten von 1. Zeitrampe auf 2. Zeitrampe | 00
00 Umschalten Uber externes Signal an Digitaleingang 2CH (Beispiel 1)
01 Umschalten bei Erreichen der unter Funktion A095 bzw. A096

eingegebenen Frequenzen (Beispiel 2)
2. Zeitrampe nur aktiv bei Reversierung (Beispiel 3)

o
N

AD95, A295 Umschaltfrequenz Hochlaufzeit | 0,00Hz
Einstellbereich 0..400Hz

Siehe Funktion A094.

AD96, A296 Umschaltfrequenz Runterlaufzeit 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz

Siehe Funktion A094.

Hochlaufcharakteristik o1
00 linear
01 S-Kurve
02 U-Kurve
03 U-Kurve invertiert
04 S-Kurve flr Aufziige

Die Hochlaufcharakteristik bezieht sich sowohl auf die 1. als auch auf die 2. Hochlauframpe.

A097=00 A097=01 A097=02 A097=03 A097=04
linear S-Kurve U-Kurve U-Kurve S-Kurve fiir
invertiert Aufziige
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Runterlaufcharakteristik o1
00 linear
01 S-Kurve
02 U-Kurve
03 U-Kurve invertiert
04 S-Kurve fir Aufziige

Die Runterlaufcharakteristik bezieht sich sowohl auf die 1. als auch auf die 2. Runterlauframpe.

A098=00 A098=01 A098=02 A098=03 A098=04
linear S-Kurve U-Kurve U-Kurve S-Kurve fiir
invertiert Aufziige

A3 Auspragung der Kurvenform A097=01, 02, 03 02

Einstellbereich 1..10
Ausgangsfrequenz Ausgangsfrequenz Ausgangsfrequenz
A097=01 |s-Kurve A097=02 | y-Kurve A097=03 |yU-Kurve invertiert

Freq. Freq. Freq.

“ i
E

Zeit

Zeit Zeit

A 132 Auspragung der Kurvenform A098=01, 02, 03 02

Einstellbereich 1...10

Siehe Funktion A131.
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A 150 Auspragung der Kurvenform A097=04, Hochlauf 1 | 10% |

Einstellbereich 0...50%

RIS Ausprégung der Kurvenform A097=04, Hochlauf 2 |10% |

Einstellbereich 0..50%

A 52 Ausprégung der Kurvenform A098=04, Runterlauf 1 [10% |

Einstellbereich 0...50%

A 153 Ausprigung der Kurvenform A098=04, Runterlauf 2 | 10% |

Einstellbereich 0...50%

Ausgangsfrequenz
[% Maximalfrequenz]

100 Kurvenauspra- Kurvenauspragung
gung Hochlauf 27/ Runterlauf 1, A152
A151
50

»»»»»»»»»»»»»»»»»»»»»»»»»»»» Kurvenauspragung
»»»»»»»»»»»»»» I Runterlauf 2, A153
Kurvenauspragung .
Hochlauf 1, A150 zeit

A150...A153=50%, Kurve entspricht der S-Kurve (A097/A098=03)

00 bei einem Stop-Befehl wird der Antrieb mit der aktuell aktiven
Runterlauframpe abgebremst.
01 bei einem Stop-Befehl lauft der Antrieb frei aus
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5.17 Skalierung Analogeingang OI (4...20mA)

Beispiel:
A105=00 A105=01
Max.-Freq. Max.-Freq.
A101 15Hz A004 A004
A102 40Hz ’ ’
A103 20% (4mA) Aj(?,fz 7 A4100§= ~
A104 60% (12mA) z ) 2 z &
/, /,
Al101= , Al101= y
15Hz T 7 15Hz | .7
4 ’/
0 A103= A104= 100% 0 A103= A104= 100%
OmA 20% 60%  20mA OmA 20% 60%  20mA

Sollwertinvertierung

Bei speziellen Anwendungen mag es erforderlich sein bei minimalem Sollwert (z. B. 4mA) die
maximale Frequenz bzw. bei maximalem Sollwert (z. B. 20mA) die minimale Frequenz zu fahren.
Hierzu ist unter A101 die max. Frequenz und unter A102 die min. Frequenz einzugeben.
Achtung! Unter diesen Umstidnden liegt keine Drahtbruchsicherheit vor! (siehe A105).

A0 Frequenz bei Min.-Sollwert an Eingang OI | 0,00Hz |
Einstellbereich 0...400Hz

Bei aktiviertem PID-Regler (A071=01): Einstellbereich: 0...100%

A 102 Frequenz bei Max.-Sollwert an Eingang OI 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz

Bei aktiviertem PID-Regler (A071=01): Einstellbereich: 0...100%

R 103 Min.-Sollwert an Eingang OI | 20%

Einstellbereich 0...100%

Der eingegebene Wert bezieht sich auf den max. madglichen Sollwert 20mA (20% entsprechen

N
3
Z

A 104 Max.-Sollwert an Eingang OI | 100%
Einstellbereich 0..100%

Der eingegebene Wert bezieht sich auf den max. méglichen Sollwert 20mA.

A 105 Startbedingung Eingang OI 00

o
(=

Bei Sollwerten < Min.-Sollwert (A103) wird die unter Funktion A101
programmierte Frequenz gefahren.
01 Bei Sollwerten < Min.-Sollwert (A103) wird OHz ausgegeben.

128



HITACHI wWJ200

5.18 Frequenzsollwertberechnung

Der Frequenzsollwert kann als Ergebnis einer arithmetrischen Operation aus 2 Sollwerten
gewonnen werden. AuBerdem kann - zum aktuell aktiven Frequenzsollwert - Uiber Digitaleingang
ADD (C001...C007=50) eine Frequenz (A145) addiert (A146=00) oder subtrahiert (A146=01)
werden. Bei Frequenzsollwerten mit negativen Vorzeichen erfolgt eine
Drehrichtungsumkehr (Reversierung).

A Frequenzsollwert kalkuliert, Auswahl A |02 |

00 Basisfrequenz A020
01 Integriertes Potentiometer (Option, nur bei Verwendung einer
Bedieneinheit OPE-SR)
02 Analogeingang O (0...10V)
03 Analogeingang OI (4...20mA)
04 RS485 (ASCCII-Protokoll oder ModBus-RTU)
05 Optionskarte
07 Impulskettensignal an EA
Frequenzsollwert kalkuliert, Auswahl B 03
00 Basisfrequenz A020
01 Integriertes Potentiometer (Option, nur bei Verwendung einer
Bedieneinheit OPE-SR)
02 Analogeingang O (0...10V)
03 Analogeingang OI (4...20mA)
04 RS485 (ASCCII-Protokoll oder ModBus-RTU)
05 Optionskarte
07 Impulskettensignal an EA
Frequenzsollwert kalkuliert, Rechenart 00
00 Addition (A141 + A142)
01 Subtraktion (A141 - A142)
02 Multiplikation (A141 x A142)

A 45 Frequenzsollwert kalkuliert, Offset 0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz

Bei aktiviertem PID-Regler (A071=01): Einstellbereich: 0...100%

A M6 Frequenzsollwert kalkuliert, Offset, Vorzeichen 00
00 Addition (+145)
01 Subtraktion (-145)
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5.19 Skalierung Sollwertvorgabe mit integriertem Potentiometer (Option OPE-SRmini)

Beispiel:
A165=00 A165=01
Al61 15Hz
Al62 40Hz
A163 20% (2V) A162= ’ A162= -
A164 60% (6V) 402 ~ 40Hz
7 4
/’ /'
7 4
4
Al61= ) Al61= y
15Hz T 7 15Hz | .7
7 ’/
0 Al63= Al64= 100% 0 A163= A164= 100%
0V 20%  60% 10V OV 20%  60% 10V

Sollwertinvertierung

Bei speziellen Anwendungen mag es erforderlich sein bei minimalem Sollwert die maximale
Frequenz bzw. bei maximalem Sollwert die minimale Frequenz zu fahren. Hierzu ist unter A161
die max. Frequenz und unter A162 die min. Frequenz einzugeben.

Frequenz bei Min.-Sollwert, Option OPE-SRmini
0...400Hz

0,00Hz

Einstellbereich

Bei aktiviertem PID-Regler (A071=01): Einstellbereich: 0...100%

Frequenz bei Max.-Sollwert, Option OPE-SRmini
0...400Hz

A 162 0,00Hz

Einstellbereich

Bei aktiviertem PID-Regler (A071=01): Einstellbereich: 0...100%

0%

Min.-Sollwert, Option OPE-SRmini
0...100%

A B3
Einstellbereich

Der eingegebene Wert bezieht sich auf den max. méglichen Sollwert 10V.

Max.-Sollwert, Option OPE-SRmini
0...100%

100%

A 164
Einstellbereich

Der eingegebene Wert bezieht sich auf den max. mdglichen Sollwert 10V.

Startbedingung Option OPE-SRmini 01

00 Bei Sollwerten < Min.-Sollwert (A163) wird die unter Funktion A161
programmierte Frequenz gefahren.
01 Bei Sollwerten < Min.-Sollwert (A163) wird OHz ausgegeben.

A 165
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5.20 Automatischer Wiederanlauf nach Stérung

L\ WARNUNG

Diese Funktion bewirkt ein selbstandiges Wiederanlaufen des Frequenzumrichters und
somit des Antriebs bei einer Stérung nach Ablauf der eingestellten Wartezeit - wenn ein
Startbefehl weiterhin anliegt. Es ist sicherzustellen, dass im Falle eines Wiederanlaufs
keine Personen gefahrdet werden.

In der Werkseinstellung fuhrt jede Stérung zur Auslésung einer Stéormeldung. Ein automatischer
Wiederanlauf nach Auftreten folgender Stérmeldungen ist maglich:

Uberstrom (E01...E04, max. 3 Wiederanlaufversuche in 10 Min., danach Stérmeldung).
Einstellung flur Wiederanlauf unter Parameter b008.

Uberpannung (07, max. 3 Wiederanlaufversuche in 10 Min., danach Stérmeldung).

Einstellung flr Wiederanlaufmodus unter Parameter b008.

Unterspannung, Kurzzeitiger Netzausfall (EQ9, E16, max. 16 Wiederanlaufversuche 10 Min.,
danach Stérmeldung). Einstellung fiir Wiederanlaufmodus unter Parameter b001.

Anzeige wenn der automatische Wiederanlauf aktivist: |\ /oo 0O

m Wiederanlaufmodus bei Unterspannung/Netzausfall |00

Verhalten des Frequenzumrichters bei kurzzeitigen Netzausfall oder Unterspannung:

00

der Frequenzumrichter geht bei jeder der 0. g. Stérungen auf Stérung

01

ein Neustart mit der Startfrequenz erfolgt nach der unter b003
eingestellten Zeit

02

nach der unter b003 eingestellten Zeit synchronisiert sich der
Frequenzumrichter auf den drehenden Motor und beschleunigt ihn
entsprechend der eingegebenen Hochlaufzeit auf den Sollwert. Da
dieses Verfahren der Synchronisierung nach dem Prinzip der Erfassung
der Induktionsspannung funktioniert, darf der Motor nur einige
Sekunden spannungsfrei gewesen sein und die Motordrehzahl nicht
weiter als auf die Halfte der Motornenndrehzahl abgefallen sein.
(Beispiel 1). Sonst erfolgt ein OHz-Start.

03

nach der unter bO003 eingestellten Zeit synchronisiert sich der
Frequenzumrichter auf den drehenden Motor, stoppt ihn entsprechend
der eingestellten Runterlaufzeit und zeigt die Stérmeldung im Display
an. Da dieses Verfahren der Synchronisierung nach dem Prinzip der
Erfassung der Induktionsspannung funktioniert, darf der Motor nur
einige Sekunden spannungsfrei gewesen sein und die Motordrehzahl
nicht weiter als auf die Halfte der Motornenndrehzahl abgefallen sein.

04

nach der unter b003 eingestellten Zeit synchronisiert sich der
Frequenzumrichter auf den drehenden Motor durch aktives Erfassen
der Motordrehzahl und beschleunigt ihn entsprechend der
eingegebenen Hochlaufzeit auf den Sollwert (siehe Funktion b028,
b029, b030).

Auch bei gewlinschter Synchronisierung (b001=02, 03) kann unter folgenden Bedingungen
trotzdem ein OHz-Start erfolgen:

e die Motordrehzahl ist geringer als die halbe Motornenndrehzahl
e die vom Motor induzierte Spannung ist zu gering
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b0z Zuldssige Netzausfallzeit |1,0s |

Einstellbereich 0,3...25s

Zulassige Netzausfallzeit ohne Auslosen der Stérmeldung Unterspannung EQ9 (Beispiel 1). Wenn
die Netzausfallzeit lédnger ist als die hier programmierte Zeit geht der Frequenzumrichter auf
Stérung (Beispiel 2).

Beispiel 1, b001=02 Beispiel 2
t0 :Netzausfallzeit
tl :Zulassige Netzausfallzeit (b002)
t2 :Wartezeit vor Wiederanlauf (b003)

Netz Netz
Ausgangs- ' ' Ausgangs-
frequenz | | frequenz
i __Freilauf

ki/

Motordrehzahl Motordrehzahl

o o | ' t0

g ™

«—> >
Die Netzausfallzeit ist kiirzer als die Die Netzausfallzeit ist ldnger als
unter b002 programmierte Zeit. die unter b002 programmierte
Nach Ablauf von t2, Synchronisierung Zeit. Der Frequenzumrichter geht auf
auf die Motordrehzahl und Hochlauf auf Stérung

die Motordrehzahl

003 Wartezeit bei Unterspannung/Netzausfall 1,0s

Einstellbereich 0,3...100s

Wartezeit nach einer Stérung Unterspannung / Kurzzeitiger Netzausfall vor Aktivierung des
automatischen Wiederanlaufes.

Es ist zu empfehlen, die Wartezeit vor Wiederanlauf unter Funktion b003 langer einzustellen als
die Dauer der zu erwartenden Stérung.

bOOY Unterspannung/Netzausfall im Stillstand 00

00 der Frequenzumrichter geht bei kurzzeitigem Netzausfall oder
Unterspannung im Stillstand nicht auf Stérung

01 der Frequenzumrichter geht bei kurzzeitigem Netzausfall oder
Unterspannung im Stillstand auf Stérung

02 der Frequenzumrichter geht bei kurzzeitigem Netzausfall oder
Unterspannung wahrend des Runterlaufens oder im Stillstand nicht auf
Stérung

Programmierung der Digitalausgange bzw. des Relais” erfolgt unter Funktion C021...C022.
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bL00S Wiederanlaufversuche bei kurzzeitigem Netzausfall |00

00 16 Wiederanlaufversuche bei kurzzeitigem Netzausfall
01 die Anzahl der Wiederanlaufversuche bei kurzzeitigem Netzausfall ist
unbegrenzt

bOO7 Minimalfrequenz fiir Synchronisierung 0,00Hz

Einstellbereich 0...400Hz

Flr die Synchronisierung gilt:

Wenn die der Drehfrequenz des Motors entsprechende Frequenz hdéher ist als die unter b007
programmierte Frequenz synchronisiert sich der Frequenzumrichter auf die Motordrehzahl und
beschleunigt auf den Sollwert (b001=02, Beispiel 3).

Wenn die der Drehfrequenz des Motors entsprechende Frequenz niedriger ist als die unter b007
programmierte Frequenz startet der Frequenzumrichter bei OHz (Beispiel 4).

t0 :Netzausfallzeit

Beispiel 3 t2 :Wartezeit vor Wiederanlauf (b003) Beispiel 4
Netz Netz
Ausgangs- ; Ausgangs-
frequenz | frequenz
: : Fre:lauf Freilauf
Motordrehzahl ; ' : b007 Motordrehzahl ' b007
I '_._‘_.L,_._‘_._,_._‘_EN\_{‘_._, |
Synchronisierung
0 . : ! 0 ! ;
‘ 0 | © ‘ ‘ w0 | © ‘\
OHz Start
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008 Wiederanlaufmodus bei Uberspannung / Uberstrom |00

Verhalten des Frequenzumrichters bei Uberspannung oder Uberstrom:

00 der Frequenzumrichter geht bei jeder der 0. g. Stérungen auf Stérung

01 ein Neustart mit der Startfrequenz erfolgt nach der unter b003
eingestellten Zeit

02 nach der unter b01l1 eingestellten Zeit synchronisiert sich der

Frequenzumrichter auf den drehenden Motor und beschleunigt ihn
entsprechend der eingegebenen Hochlaufzeit auf den Sollwert. Da
dieses Verfahren der Synchronisierung nach dem Prinzip der Erfassung
der Induktionsspannung funktioniert, darf der Motor nur einige
Sekunden spannungsfrei gewesen sein und die Motordrehzahl nicht
weiter als auf die Halfte der Motornenndrehzahl abgefallen sein. Sonst
erfolgt ein OHz-Start.

03 nach der unter b01l1 eingestellten Zeit synchronisiert sich der
Frequenzumrichter auf den drehenden Motor, stoppt ihn entsprechend
der eingestellten Runterlaufzeit und zeigt die Stérmeldung im Display
an. Da dieses Verfahren der Synchronisierung nach dem Prinzip der
Erfassung der Induktionsspannung funktioniert, darf der Motor nur
einige Sekunden spannungsfrei gewesen sein und die Motordrehzahl
nicht weiter als auf die Halfte der Motornenndrehzahl abgefallen sein.

04 nach der unter b01l1l eingestellten Zeit synchronisiert sich der
Frequenzumrichter auf den drehenden Motor durch aktives Erfassen
der Motordrehzahl und beschleunigt ihn entsprechend der
eingegebenen Hochlaufzeit auf den Sollwert (siehe Funktion b028,
b029, b030).

m Wiederanlaufversuche bei Uberspannung / Uberstrom |3 |

Einstellbereich 1.3

Wartezeit vor Wiederanlauf bei Uberstrom/-spannung | 1,0s |
Einstellbereich 0,3...100,0s

Wartezeit nach einer Stérung Uberstrom/Uberspannung vor Aktivierung des automatischen
Wiederanlaufes.

Es ist zu empfehlen, die Wartezeit vor Wiederanlauf unter Funktion b011 ldnger einzustellen als
die Dauer der zu erwartenden Stoérung.
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5.21 Elektronischer Motorschutz

Die Frequenzumrichter der Serie WJ]200 kdénnen den angeschlossenen Motor mittels einer
elektronischen Bimetallnachbildung auf Uberlastung (berwachen. Der elektronische Motorschutz
wird Uber Funktion b012 auf den Nennstrom des Motors abgestimmt. Bei Eingabewerten >
Motornennstrom kann der Motor nicht Uber diese Funktion Uberwacht werden. Setzen Sie in
diesem Fall Kaltleiter oder Thermokontakte in den Motorwicklungen ein. Bei Auslosen des
elektronischen Motorschutzes wird die Meldung EO5 angezeigt.

Grundsatzlich gilt folgende Ausldsecharakteristik:

Unter Funktion C061 kann ein Uberlast-Schwellwert eingegeben werden bei dessen Erreichen
bzw. Uberschreiten ein entsprechend programmierter Digital-Ausgang geschaltet wird (Funktion
C021, C022, C026, Eingabe 13).

b0 12, be I2 Elektronischer Motorschutz, Einstellwert FU-Inenn [A] |

Einstellbereich 0,2...1,0 x FU-Nennstrom [A]

Die Auslosecharakteristik des elektronischen Motorschutzes richtet sich auch nach der
Lasteinstellung unter Parameter b049

Auslosecharakteristik b013=01

Zeit ohne Lasteinstellung b049=00 _ Lasteinstellung b049=01
Auslésen Hohe Uberlast Zeit ohne Hohe Dauerlast
elnledr Stor- WJ200-075HF / I,.=18A A_uslosser_I_ WJ200-075HF / In=23A
?I;%S;Jng Motor 7,5kW / In=18A ﬁq"’e‘?druntor' Motor 11kW / In=22A
| bo12=18A (E05) || b012=22A
i\ Frequenz>5Hz i\ Frequenz>5Hz
60s - 60s 1-----
3,05 f---oenfooct e e e ;
9,8A‘ >7A 3éA Ausgangsstrom [A] 242A  26,4A  33A Ausgangsstrom [A]
(110%) (150%) (200%) (% FU-Nennstrom) (110%) (120%) (150%) (% FU-Nennstrom)

Achtung! Achten Sie darauf, dass der Ausgangsstrom nicht dauerhaft Uber dem
Frequenzumrichternennstrom liegt da sonst die Lebensdauer der Zwischenkreiskondensatoren
und Endstufen verringert wird.

b0 13, b2 13 Elektronischer Motorschutz, Auslosecharakteristik |01

Die Auslosecharakteristik des Motorschutzes kann auf die Drehmomentcharakteristik der
angetriebenen Maschine angepasst werden.

00 Ausldsecharakteristik fir quadratisch ansteigendes Belastungsmoment
01 Auslésecharakteristik fiir konstantes Belastungsmoment
02 Ausldsecharakteristik frei einstellbar unter den Funktionen b015...b020
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Quadratisch ansteigendes Belastungsmoment (Funktion b013, Eingabe 00)

Reduzier-
faktoren

X1,0

X 0,8
X 0,6

Zeit ohne
Auslosen
einer Stor-
meldung
(EO5)

60s

0,5s 1

[

[3; 1 SO

Ausgangs-

Ausldsecharakteristik am Beispiel

eines WJ200-150HF (31A I,) in Verbindung
mit Motor 7,5kW, (18A I»).

Einstellwert unter Funktion b012: 18A
Lasteinstellung b049=01 (Normallast / ND)
Frequenz: 16Hz

1
'
1
1
1
b e
1
1
'
S

frequenz [Hz]

16,7A 7,
(92,8%) (960

1 Ausgangsstrom [A]

28A 21,2A
% (% FU-Nennstrom)

0)  (120%)

Konstantes Belastungsmoment (Funktion b013, Eingabe 01)

Reduzier-
faktoren

x 1,0
x 0,9
x 0,8

U g--mmmmmmmmeeee-d

Zeit ohne
Ausldsen
einer Stor-
meldung
(EQ5)

60s

0,5s 1-

Lasteinstellung b049=00
Hohe Uberlast
WJ200-075HF / I,=18A
Motor 7,5kW / In=18A
b012=18A
Frequenz=1,5Hz

h
' ]
' ]
' 1
' 1
' '
""" ToTTrTmsssmssSE
' 1
1 1
i

Ausgangs-
freq%en% [Hz]

Ausgangsstrom [A]
(% FU-Nennstrom)

24,3A
(135%)

32,4A
(180%)

Reduzier-
faktoren
X 1,0F--7 .
X081} //
Einstell-
bereich /:
0 25 400

Auslose-
strom

b020
b018
b016

Ausgangs-
freq%engz [Hz]

7
1
]
1
1
'
1
!
I\

0 b015b017 b019 AQQ4 Ausgangs-

frequenz [Hz]

136



HITACHI wWJ200

b0 15 Elektronischer Motorschutz, Frequenz 1 |0Hz |
Einstellbereich 0,0...400Hz

b0 15 Elektronischer Motorschutz, Auslésestrom 1 |0,00A |
Einstellbereich 0...FU-Nennstrom

b0 N Elektronischer Motorschutz, Frequenz 2 | OHz |
Einstellbereich 0,0...400Hz

b 18 Elektronischer Motorschutz, Auslésestrom 2 |0,00A |
Einstellbereich 0...FU-Nennstrom

Elektronischer Motorschutz / Frequenz 3 |0Hz |
Einstellbereich 0,0...400Hz

b020 Elektronischer Motorschutz, Auslésestrom 3 |0,00A |
Einstellbereich 0...FU-Nennstrom

Thermische Subtraktion

Das Verhalten des thermischen Laststatus’ bei Unterschreiten nach vormaligem Uberschreiten
der Schwelle flr den Motorschutz wird mit den Funktionen b910...b912 eingestellt.

m Charakteristik Thermische Subtraktion 03
00 Keine thermische Subtraktion
01 Lineare Subtraktion 100% in 10 Min
02 Lineare Subtraktion 100% in Zeit unter b911

Subtraktion gemaB Filter 1. Ordnung mit Konstante unter b912

Thermische Subtraktionszeit 600,0s
Einstellbereich 0,1...100.000s

o
W

Subtraktion des thermischen Laststatus bei b910=02 von 100% auf 0 erfolgt in der hier
eingestellten Zeit. Einstellwerte <600s sind nicht erlaubt!
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b9 12 Thermische Subtraktion, Zeitkonstante 120,0s

Einstellbereich 0,1...100.000s

Subtraktion des thermischen Laststatus bei b910=03 von 100% auf 0 erfolgt gemaB Filter 1.
Ordnung mit Filterzeitkonstante unter b912. Einstellwerte <120s sind nicht erlaubt!

b910=01
Wenn Motorstrom < Uberlastschwelle (b012...b020) erfolgt lineare Subtraktion des thermischen
Laststatus.

Motorstrom g4

Motorstrom

Uberastschwelle
entspr. b012...b020

Hmmmmm e

Thermischer 4 v - gubtraktionsrate - Starung EOS
Stdrung Uberlast (E05)
------- N R S
: ! : I
v a '
1 I ! ! |
' ' L ' 10Min. ' ’|

b910=02
Wenn Motorstrom < Uberlastschwelle (b012..b020) erfolgt Subtraktion des thermischen
Laststatus gemaB Zeit unter Funktion b911.

Matorstrom |

Motorstrom

Uberlastschwelle
entspr. b012...b020

LT S

]
]
1
]
]
]
1
[
.
Subtraktionsra tew

Thermischer 4 y ' . )
Ausldseschwelle fir Stdrung EOS
Laststatus Storung Uberlast E05 100% / b911

------- A Eaany sl
i : : !
v i !
! X | : : pl '-_._I >
[] [l I‘ " bgj.j. [] .__l
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b910=03

Wenn Motorstrom < Uberlastschwelle (b012...b020) erfolgt Subtraktion des thermischen
Uberlaststatus gemaB Filter 1. Ordnung mit Zeitkonstante unter b912. 100% Subtraktion wird
erreicht in Zeit von ca. 5 x b912.

Motorstrom

Motorstrom

Uberlastschwelle
entspr. b012...b020

Subtraktionsrate ) Stérung EOS

[ ——

Thermischer 4

R —— R ——

cfmmmmmmm e ———————

3
Laststatus Ausléseschwelle fir 53 Filter 1
Stdrung Uberlast (EQ5) %Erlg?mglmﬁg Zéit—
------- ‘!““““E T konstante b912 -
! . , I
i | 1 1
1
.._:I
ca. 5x b912 |

b9 13 Elektronischer Motorschutz, Uberlastfaktor 100%

Einstellbereich 1...200%

Bewertung des aktuellen Motorstroms in Bezug auf den thermischen Laststatus. Einstellwerte
<100% sind nicht erlaubt!

CO6 | Signal ,Motor liberlastet™ THM, Einstellwert |90%

Einstellbereich 0...100%

Funktion als Warnsignal fur die Meldung ,Motor Uberlastet®, bevor die elektrothermische
Uberwachung auslést

Bei Eingabe von 0% ist die Funktion nicht aktiv.
Bei Eingabe von 100% wird der Digitalausgang THM gleichzeitig mit der Stérung EQ5 geschaltet.
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5.22 Stromgrenze

Die Stromgrenze ermdglicht eine Begrenzung des Motorstroms z. B. beim Beschleunigen von
groBen Massentragheitsmomenten wie z. B. Ventilatoren oder Zentrifugen. Sobald der
Ausgangsstrom die unter dieser Funktion eingestellte Stromgrenze Uberschreitet, beendet der
Frequenzumrichter den Frequenzanstieg in der Beschleunigungsphase oder verringert die
Ausgangsfrequenz wahrend des statischen Betriebs um den Laststrom zu reduzieren (die
Zeitkonstante flr Regelung an der Stromgrenze wird unter Funktion b023 bzw. b026
eingegeben). Sobald der Ausgangsstrom unter die eingestellte Stromgrenze fallt, wird die
Frequenz wieder angehoben und auf den eingestellten Sollwert gefahren. Die Hochlaufzeit fallt
dann entsprechend langer aus. Die Stromgrenze kann fiir die Beschleunigungsphase inaktiviert
werden so dass zur Beschleunigung kurzzeitig gréBere Strome zugelassen werden (siehe Funktion
b021 bzw. b024).

Bitte beachten Sie, dass es bei b021=03 unter dem Arbeitsverfahren SLV (A044=03) im
Runterlauf bei Erreichen der Stromgrenze zu einer Anhebung der Frequenz kommt.

Unter den Funktionen b024...b026 lasst sich eine 2. Stromgrenze programmieren, die Uber
Digitaleingang OLR abgerufen werden kann.

Die Stromgrenze kann das Auslésen einer Stérmeldung und Abschalten durch plotzlichen
Uberstrom z. B. auf Grund eines Kurzschluss nicht verhindern.

Eine Reduzierung des Anlaufstroms beim Beschleunigen von groBen Massentragheitsmomenten
wird durch eine Verlangerung der Hochlaufzeit erzielt.

Stromgrenze; einstellbar
unter Funktion b022

Runterlauf entsprechend
Einstellung unter b023/b026

Ausgangsstrom

Maximalfrequenz =~ - ~
N Frequenzsollwert

Ausgangs- / S

frequenz
b023/b026

b2 |, be2 | Stromgrenze 1, Charakteristik o1

00 Stromgrenze nicht aktiv

01 Stromgrenze aktiv in jedem Betriebszustand

02 Stromgrenze zur Erzielung hdherer Anlaufstrome nicht aktiv in der
Hochlaufphase

03 Stromgrenze aktiv in der Hochlaufphase und wahrend des konstanten

Betriebes; wird die Stromgrenze im Runterlaufen erreicht, so wird die
Frequenz angehoben bis der Strom wieder unter die eingestellte
Stromgrenze abgesunken ist
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k022, beee Stromgrenze 1, Einstellwert FU-Inenn x 1,5 [A] |

Einstellbereich 0,2...2,0 x FU-Nennstrom [A]

Bei Erreichen der hier eingestellten Stromgrenze wird die Frequenz reduziert.

b023, bee3 Stromgrenze 1, Runterlaufzeit 1,00s

Einstellbereich 0,1...3000s

Die Runterlaufzeit bezieht sich auf den Runterlauf von der Maximalfrequenz bis Erreichen von
OHz. Ist dieser Wert zu klein gewahlt kann es bei Erreichen der Stromgrenze und Reduzierung der
Frequenz entsprechend der hier eingegebenen Zeit zur Auslésung einer Stdérung EO7
(Uberspannung im Zwischenkreis) kommen.

Stromgrenze 2, Charakteristik 01
00 Stromgrenze nicht aktiv
01 Stromgrenze aktiv in jedem Betriebszustand
02 Stromgrenze zur Erzielung hoéherer Anlaufstrome nicht aktiv in der
Hochlaufphase
03 Stromgrenze aktiv in der Hochlaufphase und wahrend des konstanten

Betriebes; wird die Stromgrenze im Runterlauf erreicht, so wird die
Frequenz angehoben bis der Strom wieder unter die eingestellte
Stromgrenze abgesunken ist

b025 Stromgrenze 2, Einstellwert FU-Inenn X 1,5 [A] |
Einstellbereich 0,2..2,0 x FU-Nennstrom [A]

Bei Erreichen der hier eingestellten Stromgrenze wird die Frequenz reduziert.

b02k Stromgrenze 2, Runterlaufzeit 1,00s
Einstellbereich 0,1...3000s

Die Runterlaufzeit bezieht sich auf den Runterlauf von der Maximalfrequenz bis Erreichen von
OHz. Ist dieser Wert zu klein gewahlt kann es bei Erreichen der Stromgrenze und Reduzierung der
Frequenz entsprechend der hier eingegebenen Zeit zur Auslésung einer Stérung EO7
(Uberspannung im Zwischenkreis) kommen.

b02] Uberstromunterdriickung 00
00 Uberstromunterdriickung nicht aktiv
02 Uberstromunterdriickung aktiv

Bei b027=02 wird das Auslésen von Stormeldungen auf Grund von Uberstrom verhindert. Da bei
aktiver Uberstromunterdriickung das Drehmoment reduziert ist empfehlen wir diese Funktion
nicht in Verbindung mit Hubantrieben zu verwenden.
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5.23 Lasteinstellung (Dual Rating)

Die Frequenzumrichter der Serie WJ200 kdénnen auf 2 unterschiedliche Lastcharakteristiken
angepasst werden:

b049=00: Hohe Uberlast fiir dynamische Anwendungen im Maschinenbau wie z. B. Hubantriebe
und Positionierungen.

b049=01: Hohe Dauerlast fiir Anwendungen ohne hohe Uberlast wie z. B. Ventilatoren und
Kreiselpumpen.

Bei Anderung der Lasteinstellung werden automatisch Ausgangsnennstrom und weitere
leistungsabhdngige Parameter angepasst.

Beispiel:

WJ200-015SF, Nennleistung 1,5kW, Ausgangsstrom 8,0A

Hohe Uberlast (b049=00) Hohe Dauerlast (b049=01)

Nutzung: Erhéhte Drehmoment- Nutzung: Normale Drehmoment-
anforderung, besonders anforderung
bei Start

Anwendung: Aufzlge, Krane, Anwendung: Lafter, Pumpen
Férderbander

Uberlastbarkeit: ~ 150% fiir 60 Sekunden Uberlastbarkeit: ~ 120% fiir 60 Sekunden

Ausgangsstrom:  8,0A Ausgangsstrom: 9,6A

Einige Parameter unterscheiden sich im Einstellbereich bzw. in der Werkseinstellung entsprechend
der Lasteinstellung. Diese Parameter sind in der unteren Tabelle aufgefihrt.

Hohe Uberlast (b049=00) Hohe Dauerlast (b049=01)

Funktions- | Funktion Einstellbereich m Einstellbereich
nummer

RO4H, Arbeitsverfahren 00 00:U/f konstant 00:U/f konstant
A2YY 01:U/f-quadratisch 01:U/f-quadratisch
02:U/f frei b100-b113 02:U/f frei b100-b113
03:SLV
AD54 DC-Bremse, 50% 0...100% 50% 0...70%
Bremsmoment
A0S57 DC-Bremse, 0% 0...100% 0% 0...70%
Startbremsmoment
ADsS9 DC-Bremse, 5,0kHz  2...15kHz 2,0kHz  2...10kHz
Taktfrequenz
bOee, Stromgrenze 1, FU- 0,2...2,0 x FU-Nennstrom FU- 0,2...1,5 x FU-
b222 Einstellwert Nenn- [A] Nenn- Nennstrom [A]
strom strom
x 1,5 x1,2
[A] [A]
bO2S Stromgrenze 2, FU- 0,2...2,0 x FU-Nennstrom FU- 0,2...1,5 x FU-
Einstellwert Nenn-  [A] Nenn- Nennstrom [A]
strom strom
x 1,5 x1,2
[A] [A]
BOB3 Taktfrequenz 10,0kHz 2...15kHz 2,0kHz 2...10kHz

Nach Wechsel des Parameters b049 von der Einstellung 01 auf 00 empfiehlt es sich die oben
aufgeflhrten Parameter zu kontrollieren, da nicht alle Parameter fur die Einstellung 00 (hohe
Uberlast) ibernommen werden
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b49 Lasteinstellung |00

00 Hohe Uberlast (Uberlast 50% fiir 60s, 1 x in 10 Min.)
01 Hohe Dauerlast (Uberlast 20% fit 60s, 1 x in 10 Min.)

Bei Einstellung fiir Hohe Dauerlast (Uberlast 20% fiir 60s) konnen folgende Parameter
nicht angewahlt bzw eingestellt werden:

Funktions-nummer | Funktion

dogs Drehmomentsollwert

do i Drehmoment-Offset

doie Motordrehmoment

b040 Drehmomentbegrenzung, Modus

bOM | Drehmomentbegrenzung, Rechtslauf motorisch

bO4e Drehmomentbegrenzung, Linkslauf generatorisch

b043 Drehmomentbegrenzung, Linkslauf motorisch

bO44 Drehmomentbegrenzung, Rechtslauf generatorisch

bO45 Drehmomentbegrenzung, LAD-Stop

b046 Reversierung Vektorregelung sperren

£0s4 Signal ,Drehmoment Uberschritten® OTQ, Auswahl (nur bei SLV)

£oss Signal ,Drehmoment Uberschritten™ OTQ, Wert Rechtslauf motorisch
COse Signal ,Drehmoment Uberschritten™ OTQ, Wert Linkslauf generatorisch
£os1 Signal ,,Drehmoment lberschritten™ OTQ, Wert Linkslauf motorisch
£oss Signal ,Drehmoment Uberschritten™ OTQ, Wert Rechtslauf generatorisch
£osg Signal ,Drehmoment Uberschritten®™ OTQ, Charakteristik

HOO | Autotuning

HOOe, Heoe Motordaten

HOO5, H2B5 Drehzahlregler-Ansprechgeschwindigkeit

HO20, 220, Ho30, H230  Motorkonstante R1
HOZ I, H22 1, HO3 I, H23 ! Motorkonstante R2
HOZ22, He22, HO32, He32  Motorkonstante L
HO23, H223, HO33, He33  Motorkonstante Io
HOSY, He24, HO34, He34  Motorkonstante J

PO37 Drehmomentoffset, Einstellwert

PO38 Vorzeichen Drehmomentoffset

PO33 Drehmomentregelung, Maximalfrequenz Rechtslauf
PO4O Drehmomentregelung, Maximalfrequenz Linkslauf

Bei Einstellung fiir Hohe Dauerlast (20% fiir 60s) stehen folgende Funktionen zur
Parametrierung der Digataleingdnge bzw. -ausgdnge nicht zur Verfiigung:

Symbol Parameter Signalfunktion (Digitaleingdnge)
v v v
Drehmomentbegrenzung
Drehmomentgrenze (BCD, Bit 1)
Drehmomentgrenze (BCD, Bit 2
Drehmomentregelung

Symbol Parameter Signalfunktion (Digitalausgange)

v v

Drehmoment iiberschritten
Drehmomentbegrenzung aktiv
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5.24 Synchronisierung auf die Motordrehzahl

Der WJ200 bietet unter Funktion b088 zwei unterschiedliche Verfahren um sich auf die Drehzahl
eines spannungslos drehenden Motors zu synchronisieren.

b0B8 Motorsynchronisierung mit Eingang FRS 00

00 Keine Synchronisierung (0OHz-Start)

01 Synchronisieren auf die Motordrehzahl durch Erfassen der
Motorinduktionsspannung (der Motor darf nur fiir einige Sekunden
spannungsfrei gewesen und die Motordrehzahl nicht weiter als auf die
Halfte der Nenndrehzahl abgefallen sein)

02 Synchronisieren auf die Motordrehzahl durch aktives Erfassen der
Motordrehzahl

b088=01: Synchronisieren auf die Motordrehzahl nach Ablauf der unter Funktion b003
programmierten Wartezeit. Der FU erkennt die Rotationsfrequenz des Laufers und startet erst bei
Erreichen der unter Funktion b007 eingegeben Frequenz. Wenn die Drehfrequenz des Motors
niedriger ist als die unter b007 programmierte Synchronisierungsfrequenz startet der
Frequenzumrichter bei OHz. Da dieses Verfahren auf Erkennen der Motorinduktionsspannung
beruht darf der Motor nur fiir einige Sekunden spannungsfrei gewesen und die Motordrehzahl
nicht weiter als auf die Halfte der Nenndrehzahl abgefallen sein z. B. nach einem kurzen
Spannungsausfall in Verbindung mit dem automatischen Wiederanlauf (Funktion b001...b007).

FW

Freilauf

Motordrehzahl %/M

Synchronisierung und Anlauf

b088=02: Synchronisieren auf die Motordrehzahl nach Ablauf der unter Funktion b003
programmierten Wartezeit durch aktives Erfassen der Motordrehzahl. Da dieses Verfahren
unabhdngig von der Motorinduktionsspannung arbeitet kann es auch dann angewendet werden
wenn der Motor sehr lange spannungsfrei gewesen ist und keine messbare Induktionsspannung
generiert.

FW

b028

Ausgangs-
freqenz

J Runterlauf entsprechend
Einstellung unter b029

Motordrehzahl ] ,\

b003

\ Frequenz gemaB b030

Wir empfehlen folgende Einstellung: b028=Motornennstrom; b029=0,5...1,0s; b030=01.

Im Stop-Modus unter Parameter b091 ,Freier Auslauf" parametrieren (b091=01).
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028 Startstrom fiir Drehzahlsynchronisierung | FU-Inenn |
Einstellbereich 0,2...2,0 x FU-Nennstrom [A]
6029 Zeitkonstante fiir Drehzahlsynchronisierung |0,5s |

Einstellbereich

0,1..3000s

b030

Scan-Startfrequenz fiir Drehzahlsynchronisierung | 00 |

00 Zuletzt gefahrene Frequenz
01 Maximalfrequenz (A004)
02 Aktueller Frequenzsollwert
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5.25 Parametersicherung / PaBwortschutz / Berechtigung Daten Read/Write

Die Parametersicherung schiitzt eingegebene Parameter vor Verlust durch Uberschreiben. Bei
aktivierter Parametersicherung kénnen keine Parameter verandert werden (siehe Funktion b031).

bd3 | Parametersicherung | 01 |

00 Parametersicherung Uber Digitaleingang SFT; mit Ausnahme von b031
sind alle anderen Funktionen gesperrt
01 Parametersicherung Uber Digitaleingang SFT; mit Ausnahme von

folgenden Funktionen sind alle Funktionen gesperrt: b031, FO01, A020
(A220), A021...A035, A038

02 Parametersicherung; mit Ausnahme von b031 sind alle Funktionen
gesperrt

03 Parametersicherung; mit Ausnahme von folgenden Funktionen sind alle
Funktionen gesperrt: b031, FO01, A020 (A220), A021...A035, A038.

10 Viele Parameter sind wéhrend des Betriebes einstellbar (siehe Ubersicht

der Funktionen)

Weiterhin besteht die Mdglichkeit Parameter b031 (Parametersicherung) und b037 (Anzeige-
modus) mit einem 4stelligen PaBwort gegen Verstellen zu schiitzen. Parameter b190/b191 ist als
Schutz fir Parameter b037 vorgesehen und Parameter b192/193 als Schutz flir Parameter b031.
Fir beide gilt die gleiche Vorgehensweise.

ACHTUNG!!!
Einstellung des Parameters b031 hat bei_ Verwendung der_seriellen_Schnittstelle
(ModBus RTU) bzw eines Feldbussystems auch Einfluss auf die Ansteuerung/ZEingaben

m Setzen PaBwort (b037) 0000

0000 PaBwort nicht aktiv
0001-FFFF PaBwort aktiv
Eingabe PaBwort (b037) | 0000 |

Einstellbereich 0001...FFFF (entsprechend b190)

b 192 Setzen PaBwort (b031) | 0000 |

0000 PaBwort nicht aktiv
0001-FFFF PaBwort aktiv

b 193 Eingabe PaBwort (b031) |oooo |

Einstellbereich 0001...FFFF (entsprechend b192)

Berechtigung Daten Read/Write |00 |
00 Read/Write erlaubt
01 Read/Write gesperrt

Einstellung bzgl. Lesen und Schreiben von Parametern aus oder zum Umrichter mittels PC und
der entsprechenden Software.
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Ubersicht Funktion PaBwortschutz

O PaBwort nicht aktiv (Standard)
b 190 = 0000 (Anderung méglich)
b /91 = 0000 (Anderung nicht méglich)
k037 = Anderung méglich

Eingabe " 234" in b 130
(PaBwortvergabe)

Eingabe “0000" in b 130
(PaBwort geldscht)

e PaBwortschutz Elngab:B ’,ESH n (3] PanortbesFéitigung
b 180 = 0000 (Anderung nicht mdglich) b 180 = 234 (Anderung mdoglich)
b 191 = 0000 (Anderung méglich) b 131 = 1234 (Anderung nicht méglich)
b037 = Nur Lesen b037 = Anderung méglich
PaBwortschutz aktiv, nur Lesen PaBwortschutz aufgehoben,
von Parameter b037 madglich Parameter b037 kann verandert
werden

PaBworteingabe

Parameter b031 bzw. b037 entsprechend den Erfordernissen einstellen
PaBwortvergabe entweder in Parameter b190 (b037) oder b192 (b0319
Nach PaBwortvergabe kénnen Parameter b031 bzw. b037 nicht verandert werden

\l IZI \l \ARARS

b (30 | 0000 1234 1234

SET v SET

[Esc | [sET | Punkt bei Einstellung
/

\ PaRwort
nach links nach rechts

ACHTUNG!!!
Ist das PaRwort nicht mehr bekannt, gibt es keine Mdglichkeit dieses zu ldschen.
Immer dafiir Sorge tragen, das es den entsprechend authorisierten Personen bekannt

iIst
Zuordnung . Zuordnung
Anzeigemodus Je nach Einstellung von b037 werden nur ausgewahlte b b
b037 Parameter angezeigt. 190, b191
Parametersicherung  Je nach Einstellung von b031 kénnen nur bestimmte b192. b
b031 Parameter gedndert werden. 192, b193
PaBwortbestatigung

Bei bekanntem PaBwort kann dieses durch folgende Eingabe in b191 bzw. b193 bestatigt werden.

\l \L/

59 1] 0000 [ 1239 —{900d—+—{b3 1]
SET IAl SET
esc || @ |[sET

Err

SET

Bei richtiger PaBworteingabe erscheint die Anzeige , good", bei falscher Eingabe erscheint die
Anzeige ,Err",
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PaBwortdnderung

Zur PaBwortanderung muss vorher das aktuelle PaBwort, wie vorher beschrieben, eingegeben
werden. PaBwortanderung in Parameter b190 bzw. b192 vornehmen. Nach Anderung ist der
PaBwortschutz automatisch aktiv.

A\l \RARARANS

i
, .
b 190 > 1234 IZI * Abld |—’| AblCd |—’| b 190

A4

PaBwort l6schen
Zum PaBwort 16schen muss vorher das aktuelle PaBwort, wie vorher beschrieben, eingegeben

werden. AnschlieBend in Parameter b190 bzw. b192 ,0000" eingeben, damit ist das PaBwort
geldscht und der PaBwortschutz ist aufgehoben.

b 130.

\L/ \lJ \RARARAN

> 0060 0000 ] b 1890

* 1234
SET Isil
|Esc || A2 4 ||SET |

5.26 Motorleitungslange

Zur Erzielung besserer Motorlaufeigenschaften hat der WJ200 einen Parameter zur Einstellung der
Motorleitungslange.

Im Normalfall muss dieser Parameter nicht verandert werden. In Féllen in denen die
Motorleitungen sehr lang sind bzw. bei geschirmten Leitungen, bei denen die Erdungskapazitat
verhaltnismaBig hoch ist, kénnen bessere Motorlaufeigenschaften erzielt werden.

Dieser Parameter ist lediglich hinweisend, es gibt keine Formel mit der der passende Wert
ermittelt werden kann. Je langer die Motorleitungen desto gréBer muss der hier eingestellte Wert
sein.

Die Einstellungen missen immer den Gegebenheiten vor Ort bzw. des Systems angepasst
werden.

Bei Umrichtern der Leistungsklasse 11kW bzw. 15kW ist eine Einstellung unter b033 nicht
notwendig.

EE Motorleitungsldnge 10

Einstellbereich 5...20
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5.27 Startfrequenz

L0356 Weicher Anlauf |02 |

Einstellbereich 0...255

Der unter Parameter b036 eingestellte Wert legt fest, wie die Ausgangsspannung auf die
Startspannung angehoben wird.

Eingestellter Wert

Anlauf [0 L= P weich

Reaktionszeit Schnell....ccoiii langsam

(ca. 6ms) (ca. 1,55)

Startmoment OGN . e niedrig
Startbefehl

Startfrequenz / ;_ ''' /
Ausgangsfrequenz : : :

Ausgangsspannung

TR 1
b036: 00 10 -~ 100

boB2 Startfrequenz 0,50Hz

Einstellbereich 0,1..9,99Hz

Sobald der Frequenzumrichter ein Startsignal und einen Sollwert erhélt, der gleich oder gréBer als
die eingestellte Starfrequenz ist, wird der Motor mit der Startfrequenz gestartet.

Eine Anhebung der Startfrequenz kann z. B. zur Uberwindung einer hohen Haftreibung des
Antriebes oder der angeschlossenen Maschine erforderlich sein. Bei hohen Startfrequenzen kann
es zur Ausldsung einer Stérmeldung (E02) kommen.

Ausgangs- ,
spannung

0,10Hz 9,99Hz F ?\usgangs-
requenz
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5.28 Funktionsauswahl / Displayanzeige
b037 Funktionsauswahimodus | 00 |

00 alle Funktionen

01 nur assoziierte Funktionen (siehe Tabelle)

02 nur ausgewahlte Funktionen U001...U032 (d001, FOO01, b037 werden
immer angezeigt)

03 nur geanderte Funktionen(d001..d104, F001, b190, b191 werden

immer angezeigt; C081...C082, C085 werden nicht angezeigt auch wenn
sie gedndert wurden)

04 nur folgende Basisfunktionen: d001..d104, F001..F004, A001..A005,
A020...A023, A044, A045, A085, b001, b002, b008, b011, b037, b083,
b084, b130, b131, b180, b190, b191, C021, C022, C036

b037=01

Es werden nur die mit einer bestimmten Parametereinstellung assoziierten Funktionen angezeigt.

Assoziierte Funktionen, die bei vorgenannter
Parametereinstellung angezeigt werden

F202, F203, A201, A202, A203, A204, A220, A241,
A242, A243, A244, A245, A246, A247, A261,
Einmalig C001...C007=08 A262, A281, A282, A292, A293, A294, A295,
A296, b212, b213, b221, b222, b223, C241, H202,
H203, H204, H206

Parametereinstellung

A017=01, 02 d023...d027, P100...P131
do09, d010, d012, b040...0046, C054...C059,
A044=03 HO0O01, HOO5, H020...H024, H030...H034, P033,

P034, P036...P040
d009, d010, d012, b040...0046, C054...C059,
H001, H205, H220...H224, H230...H234, P033,

Einmalig C001...C007=08 UND

A244=03 _ _ P034, P036...P040
GON‘E4,:§Z42?)ER e.lnmalllg C001...C007=08 b100..b113
8%1[)3331232%? einmalig C001..C007=08 |, y1= 1020

A044=00, 01 A041..A043, A046, AD47
Egzzigb?gglmC007=08‘JND A241..A243, A246, A247

A051=01, 02 ODER

einmalig C001...C007=07 A052..A059

A071=01, 02 d004, A072..A079, A156, Al57, C044, C052, CO53
C096=01, 02 C098..C100, P140..P155

A097=01, 02, 03, 04 A131, A132, A150.A153

A098=01, 02, 03, 04 A131, A132, A150.A153

b050=01, 02, 03 b051...054

b120=01 b121..b127

b130=01, 02 b131..b134

doo8, P004, PO11, PO12, PO15, P026, P027,

PO03=01 P060...P073, P075, P077, HO50, HO51
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b038

Anzeige nach Netz-Ein 001

000 Der Parameter bei dem zuletzt vor Netz-Aus die STR-Taste gedrickt
wurde
001..030 d001...d030
201 FOO01
202 Der Parameter bei dem zuletzt vor Netz-Aus die STR-Taste gedriickt

wurde

k039 Parameterhistorie speichern in U001...U032 00
00 Gednderte Parameter werden nicht in U001...U032 gespeichert
01 Geanderte Parameter werden in U001...U032 gespeichert. Die Funktion,

bei der zuletzt ein Parameter verandert und gespeichert wurde, wird
unter U001 gespeichert. Bei Verandern einer weiteren Funktion werden
die, die z. B. urspringlich unter U001...U004 gespeichert waren jeweils
in die nachste Speicherstelle U002...U005 gespeichert. Werden mehr als
32 Funktionen verdndert, dann gilt das Prinzip ,First in first out".
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Anzeige ausgewadhlter Funktionen

uoo 1 Auswabhlfunktion 1 |no
Einstellbereich d001...P183, no

uoo2 Auswahlfunktion 2 | no
Einstellbereich d001...P183, no

uoo3 Auswahlfunktion 3 |no
Einstellbereich d001...P183, no

Looy Auswahlfunktion 4 |no
Einstellbereich d001...P183, no

uoos Auswahlfunktion 5 |no
Einstellbereich d001...P183, no

Laos Auswahlfunktion 6 |no
Einstellbereich d001...P183, no

Lo Auswahlfunktion 7 | no
Einstellbereich d001...P183, no

uooe Auswahlfunktion 8 |no
Einstellbereich d001...P183, no

uoog Auswahlfunktion 9 |no
Einstellbereich d001...P183, no

ug o Auswahlfunktion 10 |no
Einstellbereich d001...P183, no

uo i Auswabhlfunktion 11 |no
Einstellbereich d001...P183, no

ug 12 Auswahlfunktion 12 | no
Einstellbereich d001...P183, no

ug 13 Auswahlfunktion 13 |no
Einstellbereich d001...P183, no

ua Auswabhlfunktion 14 |no
Einstellbereich d001...P183, no

ug s Auswahlfunktion 15 |no
Einstellbereich d001...P183, no

ud 16 Auswahlfunktion 16 |no

Einstellbereich d001...P183, no
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uo n Auswahlfunktion 17 |no |
Einstellbereich d001...P183, no

ug 18 Auswahlfunktion 18 |no |
Einstellbereich d001...P183, no

ug g Auswahlfunktion 19 |no |
Einstellbereich d001...P183, no

uo2n Auswabhlfunktion 20 |no |
Einstellbereich d001...P183, no

uo2 | Auswahlfunktion 21 |no |
Einstellbereich d001...P183, no

upz2e Auswahlfunktion 22 | no |
Einstellbereich d001...P183, no

U023 Auswahlfunktion 23 |no |
Einstellbereich d001...P183, no

uoay Auswahlfunktion 24 |no |
Einstellbereich d001...P183, no

LOas Auswabhlfunktion 25 |no |
Einstellbereich d001...P183, no

U026 Auswahlfunktion 26 |no |
Einstellbereich d001...P183, no

uoo21 Auswahlfunktion 27 | no |
Einstellbereich d001...P183, no

uo28 Auswahlfunktion 28 |no |
Einstellbereich d001...P183, no

U029 Auswahlfunktion 29 |no |
Einstellbereich d001...P183, no

uo3n Auswabhlfunktion 30 |no |
Einstellbereich d001...P183, no

TER Auswahlfunktion 31 | no |
Einstellbereich d001...P183, no

uo32 Auswahlfunktion 32 |no |

Einstellbereich

d001...P183, no
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b 150 Interne Anzeige bei Anschluss ext. Bedieneinheit | 001
Einstellbereich d001...d060
b 150 Anzeigewert 1 bei d050 | 001
Einstellbereich d001...d030
_ Anzeigewert 2 bei d050 [002
Einstellbereich d001...d030
b I3 Sollwertanderung bei d001/d007 (A001=02) |00
00 Nicht freigegeben
01 freigegeben
b IBY Riickkehr zur unter b038 angewdhlten Anzeige 00
00 Inaktiv
01 Aktiv
b 165 Kommunikationsiiberwachung ext. Bedieneinheit |02

00 Stérmeldung

01 Gefluhrter Runterlauf + Stérmeldung
02 Keine Uberwachung

03 Freier Auslauf

04 Geflihrter Runterlauf + Stop
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5.29 Drehmomentbegrenzung
bJ40 Drehmomentbegrenzung Modus |00 |

00 Individuelle Begrenzung des Drehmomentes in jedem der 4 Quadranten
(Funktionen b041 ...b044, 0...200%)

Drehmoment
a
Zurlickspeisen | Antreiben
(b042) (b041)
Linkslauf » Rechtslauf
Antreiben Zurlickspeisen
(b043) (b044)
01 Anwahl der 4 Drehmomentgrenzen b041..b044 binar Uber die
Digitaleingange TRQ1 und TRQ?2.
Eingdnge
TRQ1 | TRQ2

b041 AUS AUS
b042 EIN AUS
b043 AUS EIN
b044 EIN EIN

02 Vorgabe der Drehmomentgrenze uber ein Analogsignal 0...10V an
Analog-Eingang O (Werkseinstellung 0...10V entsprechened 0...200%)

Die Funktion der Drehmomentbegrenzung ist aktiv unter dem Arbeitsverfahren Sensorless Vector
Control SLV (A044=03)

Wenn ein Digitaleingang unter Funktion C001...C007 als TL programmiert wurde, so ist die
Drehmomentbegrenzung nur aktiv wenn der Eingang angesteuert ist. Bei nicht angesteuertem
Digitaleingang fahrt der Frequenzumrichter auf max. 200% Nennstrom.

Ist keiner der Digitaleingange als TL programmiert ist, so erfolgt die Drehmomentbegrenzung
entsprechend der Einstellung unter b040.

Ist einer der Digitalausgange auf OTQ (Uberschreiten des eingestellten Drehmomentes, Funktion
C021...C022) programmiert, so ist der Ausgang geschaltet solange das eingestellte Drehmoment
Uberschritten wird.

Ist einer der Digitalausgange auf TRQ (Drehmomentgrenze aktiv) programmiert, so wird der
Ausgang geschaltet solange das Drehmoment begrenzt wird.

Die unter der Funktion ,Drehmomentbegrenzung® angegebenen Drehmomentgrenzwerte
beziehen sich auf das Drehmoment, das bei maximalem Ausgangsstrom erreicht wird. Dieses
Drehmoment wird als ,,200%" angenommen.
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bO4 |

Drehmomentbegrenzung Rechtslauf motorisch | 200%

Einstellbereich

0...200%

bO42

Drehmomentbegrenzung Linkslauf generatorisch |200%

Einstellbereich 0..200%
bO43 Drehmomentbegrenzung Linkslauf motorisch | 200%
Einstellbereich 0..200%

bO44 Drehmomentbegrenzung Rechtslauf generatorisch |200%
Einstellbereich 0...200%
bOHS Drehmomentbegrenzung LAD-Stop |00

00

Zeitrampe bei Erreichen der Drehmomentgrenze aktiv

01

Zeitrampe bei Erreichen der Drehmomentgrenze nicht aktiv
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5.30 Gefiihrter Runterlauf bei Not-Aus bzw. Netzausfall

bSO Gefliihrter Runterlauf bei Not-Aus bzw. Netzausfall |00

00 Funktion nicht aktiv

01 Funktion aktiv

02 Funktion aktiv, Ubpc-Spannung-Konstantregelung ohne Wiederanlauf
bei Spannungswiederkehr

03 Funktion aktiv, Upc-Spannung-Konstantregelung mit Wiederanlauf

bei Spannungswiederkehr

Diese Funktion bremst den Antrieb bis zum Stillstand wenn die Netzspannung z. B. durch Abfallen
des Netzschiitzes oder durch einen Netzausfall nicht mehr ansteht

Der Einsatz der hier beschriebenen Funktion ist nur sinnvoll bei Antrieben, die nach Abschalten
der Versorgungsspannung auf Grund ihrer Schwungmasse einen gewissen Nachlauf aufweisen.
Der Einsatz bei Antrieben, die ohne Versorgungsspannung auf Grund ihrer Last oder Reibung in
einigen wenigen Sekunden stehen bleiben ist nicht sinnvoll.

Zeitdiagramm b050=01

Wenn nach Abfallen der Netzspannung die Zwischenkreisspannung Upc auf den unter b051
eingegebenen Wert abgesunken ist erfolgt ein Sprung auf die unter b054 programmierte
Frequenz um in den generatorischen Betrieb zu gelangen. Jetzt wird mit der unter b053
programmierten Runterlaufzeit verzdgert. Steigt die Zwischenkreisspannung Upc auf den unter
b052 eingegebenen Zwischenkreispannungswert, dann wird die Verzdégerung solange
unterbrochen bis die Zwischenkreisspannung wieder unter den Wert von b052 abgesunken ist.

Der gefliihrte Runterlauf kann - wenn er einmal eingeleitet wurde - nicht unterbrochen werden.
Zum erneuten Start, warten Sie bis der Antrieb gestoppt ist, geben Sie danach ein Stop-Signal
und starten dann den Antrieb erneut.

Der Wert von b051 sollte so gewahlt werden, das er
oberhalb des Wertes liegt bei dem der Umrichter
Unterspannung erkennt.

Zwischenkreis- , z. B.: Erkennung Unterspannung 400V;
spannung Ubc /
b052
b051 i
Unterspannungs-
abschaltung
A Zeit [s]
Ausgangsfrequenz
b054 7\\
b053 / 2\
Zeit [s]
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Zeitdiagramm b050=02, 03

Wenn nach Abfallen der Netzspannung die Zwischenkreisspannung Upc auf den unter b051
eingegebenen Wert abgesunken ist verzégert der Frequenzumrichter den Antrieb unter Regelung
der Zwischenkreisspannung Upc auf den unter b052 programmierten Wert. Bei b050=03 erfolgt
bei Zuschalten der Netzspannung wahrend des gefiihrten Runterlaufes ein Wiederanlaufen
(Beispiel 2).

Es ist moglich, dass bei einem Netzausfall die Zwischenkreisspannung sehr schnell auf den Wert
fir Erkennung von Unterspannung (Stérmeldung EQ09) absinkt. In diesem Fall ist der geflihrte
Runterlauf nicht méglich (siehe Funktion b001).

b050=02 b052 > Zwischenkreisspannung Runterlauf bis Stop (Beispiel 1)
bei Spannungswiederkehr
b052 < Zwischenkreisspannung Runterlauf bis Stop (Beispiel 2)
bei Spannungswiederkehr
b050=03 b052 > Zwischenkreisspannung Runterlauf bis Stop (Beispiel 1)
bei Spannungswiederkehr
b052 < Zwischenkreisspannung Runterlauf; Wiederanlauf bei Spannungs-

bei Spannungswiederkehr wiederkehr (Beispiel 2)
Beispiel 1 Beispiel 2
\Zwischenkreisspannung Upc Zwischenkreisspannung Ubc
Ubc A Unc A Zvyischenkreissp_annung
e P . -b052 bei Spannungswiederkehr
Zwischenkreisspannung Upc --—-b052
¢ bei Spannungswmderkehr ;
© Unc-Spannunas- __ Ubc-Spannungs- o
Konstant-Reasluna i > Zoit Konstant-Reaeluna »Zeit
Ausgangsfrequenz : Ausgangsfrequenz
[Hz] & [Hz] & i
b050=02,03 _ b050=02
(Runterlauf) i (Runterlauf)—
+ » Zeit : f »Zeit
Netzspannungswiederkehr Netzspannungswiederkehr

Der gefiihrte Runterlauf kann - wenn er einmal eingeleitet wurde - nicht durch einen Start-Befehl
unterbrochen werden. Zum erneuten Start, warten Sie bis der Antrieb gestoppt ist, geben Sie
danach ein Stop-Signal und starten dann den Antrieb erneut.

Die Spannungswerte unter b051 und b052 miissen jeweils gréBer eingestellt sein als der Wert zur
Erkennung von Unterspannung (ca. 400VDC; Stérmeldung EQ09). Der Wert unter bO51 muss unter
dem Wert von b052 liegen.

Achtung! Wenn der Wert fir b052 kleiner ist als die der Netzspannung entsprechende
Zwischenkreisspannung (Netzspannung x V2) und die Netzspannung wieder auf normale Werte
ansteigt, so kann weder ein Runterlauf ausgeflihrt werden noch reagiert der Frequenzumrichter
auf einen Stop oder auf Sollwertdanderungen. Es ist unbedingt darauf zu achten, dass der Wert
unter b052 entsprechend groB eingestellt wird.
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bIS | DC-Startspannung fiir Runterlauf |220v/440v |

Einstellbereich 0...1000V

Sinkt die Zwischenkreisspannung durch Abschalten der Netzspannung auf den hier eingegeben
Wert ab, so beginnt der Frequenzumrichter mit dem geflihrten Runterlauf. Bei einer
Netzspannung von ca. 400V empfehlen wir hier Werte > 420V.

bOS2 DC-Spannungswert fiir Unterbrechen Runterlauf |360V/720V |
Einstellbereich 0..1000V

b050=01: Bei Erreichen dieser Zwischenkreisspannung unterbricht der Frequenzumrichter das
weitere Abbremsen des Antriebes und wartet bis die Zwischenkreisspannung wieder unter diesen
Wert abgesunken ist. Dieser Werte sollte in jedem Fall héher gewdahlt werden als der
Spannungswert unter Funktion b051

b050=02, 03: Zwischenkreisspannungs-Sollwert fir die Zwischenkreisspannungs-Konstant-
Regelung

bas3 Gefiihrter Runterlauf, Runterlaufzeit 1,00s

Einstellbereich 0,01...3600s

Mit der unter dieser Funktion programmierten Runterlaufzeit bremst der Frequenzumrichter den
Antrieb ab. Wird die Runterlaufzeit zu kurz gewahlt, so kann es zur Auslésung einer Stérmeldung
EO7 kommen.

basy Gefiihrter Runterlauf, Frequenzsprung 0,00Hz

Einstellbereich 0..10Hz

Die Ausgangsfrequenz wird vor Einleiten des gefihrten Runterlaufes um den hier eingegebenen
Frequenzwert verringert. Hierdurch wird gewahrleistet, dass die Frequenz des vom
Frequenzumrichter auf den Motor gegebenen Spannungsdrehfeldes kleiner ist als die
Rotationsfrequenz des Laufers. Dies ist notwendig um Energie vom Motor in den
Frequenzumrichter zu speisen.

GroBe Werte unter b054 kénnen zur Auslésung einer Stérung ,,Uberstrom im Runterlauf® fiihren.
Bei zu kleinen Werten flir bO54 oder zu groBen Werten flir b053 kann es zur Auslésung von
Lunterspannung™ kommen.
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5.31 Analogsollwertkomparator

O, Ol
Max. 100% *
Hysterese b062 / b065
Analogsollwertkomparator,
HHH \ & Maximalwert (060, b063)
. Frequenzsollwert
Analogsollwertkomparator,
Frequenzsollwert (b070,
b071)
Min.,O% ; » Minimalwert (b061, b064)
WCO / WCOI
Odc / OIDc

Beispiel 1: Bei Analogsollwerten <0,5V an Analogeingang O soll Ausgang ODc gesetzt
werden. In diesem Fall soll der Umrichter mit 40Hz fahren. Voraussetzung: A004=50Hz

b060=5% (2,5Hz), b061=0%, b062=0%, b070=80% (40Hz), C021=27 (Digitalausgang 11 =
ODc)

Beispiel 2: Bei Analogsollwerten zwischen 2,5V und 7,5V an Analogeingang O soll
Ausgang ODc gesetzt werden. In diesem Fall soll der Umrichter mit 5Hz fahren.
Voraussetzung: A004=50Hz

b060=75% (37,5Hz), b061=25% (12,5Hz), b062=0%, b070=10% (5Hz), C021=27
(Digitalausgang 11 = ODc)

Beispiel 3: PID-Regelbetrieb, keine Invertierung (A077=00), Istwert 4...20mA, bei
Istwerten <4mA (Kabelbruch) soll auf Minimalfrequenz gefahren werden:

b063=20% (4mA), b071=0%, C021=28 (Ausgang 11 schaltet bei Istwert <4mA), C003=23
(Eingang 3=PID Aus), Briicke zwischen Ausgang 11 und Eingang 3, CM2 auf 24V legen.

Bei einer Hysterese b062=5% (entspricht 2,5Hz): Bei ansteigendem Sollwert verschiebt
sich der Bereich auf 15...40Hz. Bei fallendem Sollwert: 35...10Hz

Bei Eingabe von ,no“ unter b070 entsprechen die 0...10V - 0..A004 bzw. wie unter A011...A014
festgelegt. Es wird lediglich der Digitalausgang ODc bzw. WCO geschaltet.

Die Ausgangsfunktionen WCO und WCOI sind jeweils identisch mit ODc und OIDc.

bOBO Analogsollwertkomparator Eingang O, Max.-Wert |100%

Einstellbereich 0...100%

Kalkulation des minimal mdglichen Eingabewertes: b061 + 2 x b062
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Analogsollwertkomparator Eingang O, Min.-Wert 0%
Einstellbereich 0...100%

Kalkulation des maximal mdglichen Eingabewertes: b060 - 2 x b062

bOB2 Analogsollwertkomparator Eingang O, Hysterese |0%
Einstellbereich 0...10%

Kalkulation des maximal mdglichen Eingabewertes: (b060 - b061)/2

bO63 Analogsollwertkomparator Eingang OI, Max.-Wert | 100%
Einstellbereich 0..100%

Kalkulation des minimal méglichen Eingabewertes: b064 + 2 x b065

bOBY Analogsollwertkomparator Eingang OI, Min.-Wert |[0%
Einstellbereich 0...100%

Kalkulation des maximal mdglichen Eingabewertes: b063 - 2 x b065

bOBS Analogsollwertkomparator Eingang OI, Hysterese |0%
Einstellbereich 0..10%

Kalkulation des maximal mdglichen Eingabewertes: (b063 - b064)/2

k010 Analogsollwertkomparator Eingang O, Sollwert no
Einstellbereich 0...100%, no

Bei Eingabe von ,no" entsprechen die 0...10V - 0...A004 bzw. wie unter A011...A014 festgelegt. Es
wird lediglich der Digitalausgang ODc bzw. WCO geschaltet.

B0 | Analogsollwertkomparator Eingang OI, Sollwert no
Einstellbereich 0...100%, no

Bei Eingabe von ,no“ entsprechen die 0/4..20mA - 0..A004 bzw. wie unter A101...A104
festgelegt. Es wird lediglich der Digitalausgang OIDc bzw. WCOI geschaltet.
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5.32 Umgebungstemperatur
b5 Eingabe Umgebungstemperatur | 40°C |

Einstellbereich -10...50°C

Parameter dient zur Berechnung der Lebensdauer fir die Kihlventilatoren (d022)
Eingabe der in etwa zu erwartenden maximalen Umgebungstemperatur

Eine falsche Eingabe hat auch eine falsche Berechnung iiber die Lebensdauer der
Kiihlventilatoren zur Folge!

bO93 Zuriicksetzen Lifterlaufzeit 00

00 Lufterlaufzeit lauft
01 Loschen der Lifterlaufzeit

Parameter zum Zuricksetzen der Laufzeit fiir die Kihlventilatoren unter Parameter d022.
Diesen Wert empfiehlt sich erst nach einem Wechsel der Kiihlventilatoren zurliickzusetzen, da
ansonsten die Anzeige zur Laufzeit unter d022 nicht korrekt angezeigt wird.
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5.33 Taktfrequenz
5083 Taktfrequenz | 10,0kHz |

Einstellbereich 2,0...15,0kHz

Hohe Taktfrequenzen verursachen niedrigere Motorgerausche und geringere Verluste im Motor -
jedoch hoéhere Verluste in den Endstufen und groBere Stérungen auf den Netz- und Motor-
leitungen. AuBerdem konnen hohere Takfrequenzen den Ableitstrom auf den Motorleitungen
erhéhen.

Der maximal mdgliche Ausgangsstrom wird durch die Taktfrequenz und die
Umgebungstemperatur begrenzt.

Ein Umrichter kann als Einzelgerat oder direkt nebeneinander (Gehduse an Gehaduse) montiert
werden. Gerate die nebeneinander montiert werden unterliegen einer groBeren
Leistungsreduzierung als Gerdte die einzeln montiert werden. Genaue Angaben finden Sie im
Kapitel ,2. Montage".

b0ORY Belastungs-/Temperaturabhdngige Taktfrequenz |01

00 Funktion nicht aktiv, Taktfrequenz bleibt konstant
01 Reduzierung der Taktfrequenz in Abhangigkeit des Motorstroms
02 Reduzierung der Taktfrequenz in Abhangigkeit der

Kuhlkérpertemperatur

Die Taktfrequenzreduzierung erfolgt in Abhangigkeit vom Motorstrom bzw. Kihlkérpertemperatur.
Unter b083 wird die maximale Taktfrequenz fiir diese Funktion eingestellt.

Die Hysterese zwischen Taktfrequenzreduzierung und Taktfrequenzerh6hung betragt 5% bezogen
auf den Frequenzumrichternennstrom.

Die Taktfrequenzreduzierungsrate betragt 2kHz/s.

okt b089=01 Takt b089=02
frequenz frequenz
¥ 5%
——
15.0kHz= 15, DkHz
5%
—
12.0kHz [ 12. DkHz
90kHz [~ 4. UkHz
"_: ':IRHZ _o :h JLH:
1 1 1 1 1 | L 1 1 1 ]
0 50 ¢+ 4+ 1 Moo 0 40 50 &0 L] Bl [C]

60% 72% 24% 06%
Motorstrom [%]

Kuhlkdrpertemperatur
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5.34 Initialisierung

boBY Werkseinstellung / Initialisierung 00

00 Initialisierung inaktiv

01 Stérmelderegister I6schen

02 Werkseinstellung

03 Stormelderegister I6schen + Werkseinstellung
04 Nicht verwenden

Bei Auslieferung sind alle Frequenzumrichter der Serie WJ200 initialisiert, d. h. sie sind mit den
Parametern der werksseitigen Grundeinstellung programmiert. Die Gerdte kdnnen jederzeit
wieder in diese Grundeinstellung zurickprogrammiert werden.

Gehen Sie bitte wie folgt vor:

e Vergewissern Sie sich, daB unter Funktion b085 der Parameter 01 abgespeichert ist (01 = bei
Initialisierung werden die Daten flr Europa geladen).

e Geben Sie unter Funktion b084 Parameter 02 oder 03 ein und speichen Sie diesen Wertmit
Taste SET ab.

e Geben Sie unter Funktion b094 an, welche Parameter in die Grundeinstellung
zuriickgesetztwerden sollen und speichern Sie diesen Wert mit Taste SET ab.

e Geben Sie unter Funktion b180 Parameter 01 ein, um den Initialisierungsvorgang nach
Speichern dieses Wertes mit der Taste SET auszuldsen.

e Nach Auslésen des Initialisierungsvorgangs wird, je nach Einstellung von Funktion b049,
folgendes angezeigt: bei b049=00 oder bei b049=01 oder
bei b171=02

e Das Ende der Initialisierung wird mit dO01 angezeigt.

Wdhrend der Initialisierung wechselt das Display zwischen folgenden Initialisierungs- und
Betriebsarteneinstellung:

Initialisierungseinstellungen

Stormelderegister I6schen (b084=01)
Werkseinstellung, Europa (b084=02/03, b085=01) |2 0!

Betriebsarteneinstellung

Hohe Uberlast (50%, b049=00) V-
Hohe Dauerlast (20%, b049=01) -y
Ausgangsfrequenz bis 580Hz (b171=02) H-1
Permanentmagnet-Motor (b171=03) |j|

Die Parameter unter folgenden Funktionen werden nicht initialisiert:
C081, C082, C085, P100...P131
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L0AS Werkseinstellungsparameter 01

00 Japan/USA
01 Europa
bO94 Parameterauswahl Riicksetzen Werkseinstellung |00
00 Alle Parameter
01 AuBer Ein-/Ausgangskonfiguration + Kommunikationsparameter
02 Nur U001-U032
03 AuBer U001-U032 + b037

Mit diesem Parameter kann ausgewahlt werden, welche Werte zurlickgesetzt werden sollen

b 180 Start Werkseinstellung/Initialisierung 00

00 Initialisierung inaktiv
01 Initialisierung Start
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5.35 Bremschopper

Die Frequenzumrichter der Serie WJ]200 besitzen einen internen Bremschopper. Ein
Bremschopper dient zum Abbau der regenerativen Leistung (Bremsleistung) eines Antriebs.

Bremsleistung tritt immer dann auf wenn die vom Frequenzumrichter aufgepragte
Drehfeldfrequenz kleiner ist als die Lauferdrehfeldfrequenz des Motors. Dies ist bei
Bremsvorgdngen der Fall wie z. B. bei Hubantrieben im Senkbetrieb oder beim
schnellen Abbremsen von groBen Massentragheitsmomenten (z. B. Zentrifugen).

Die auftretende Bremsenergie wird dabei in den Frequenzumrichter zuriickgespeisst und flhrt
dort zu einer Erhéhung der Zwischenkreisspannung. Erreicht diese Gleichspannung den unter
Funktion b096 programmierten Wert, so wird die Spannung mit Hilfe des Bremstransistors
(Bremschopper) auf den angeschlossenen Bremswiderstand getaktet.

Der Bremschopper muss unter Funktion b095 freigegeben werden.

Die Einschaltdauer des eingebauten Bremschoppers, bezogen auf 100s, kann unter Funktion b090
im Bereich von 0,1% bis 100% eingestellt werden (bei Eingabe von 0,0% ist der Bremschopper
nicht aktiv). Diese Funktion dient im Wesentlichen zur Uberlastiiberwachung des
eingebauten Transistors sowie des angeschlossenen Bremswiderstands. Ist die
Einschaltdauer fiir den Bremsvorgang zu niedrig gewahlt, so erfolgt eine Abschaltung des
Bremschoppers und der Frequenzumrichter geht auf Stérung (Stérmeldung E06). Ist die
Einschaltdauer fiir den angeschlossenen Bremswiderstand oder flir den Chopper-Transistor zu
hoch gewahlt, kann dies zur Zerstérung desselben fihren.

Folgende Ohmwerte fiir den Bremswiderstand diirfen nicht unterschritten werden:

WJ200- Min. zuldassiger Ohmwert WJ200- Min. zuldassiger Ohmwert
bei ED=10% bei ED=100% bei ED=10% bei ED=100%
(b090=10%) (b090=100%) (b090=10%) (b090=100%)

001SF 100Q 317Q 015HF 180Q 570Q
002SF 100Q 317Q 022HF 100Q 317Q
004SF 100Q 317Q 030HF 100Q 317Q
007SF 50Q 1590 040HF 100Q 317Q
015SF 50Q 159Q 055HF 70Q 2220
022SF 35Q 1110 075HF 70Q 2220
004HF 180Q 570Q 110HF 70Q 222Q
007HF 180Q 570Q 150HF 35Q 1110
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Die Bremsleistung berechnet sich wie folgt: P = U2 / R
U: Bremschopper-Einschaltspannung (Funktion b096; Werkseinstellung 360V (SF)/720V (HF))
R: Bremswiderstand

Beispiel: Die maximal mdgliche Dauerbremsleistung (b090=100%) des W]200-150HF betragt:
P = 7202v%/180Q = 2880W

In den meisten Fdllen steht die zu erwartende Bremsleistung nur flir kurze Zeit an, die sich
maoglicherweise zyklisch wiederholt. Die Nennleistung des Widerstandes muss in diesen Fallen
nicht der Bremsleistung entsprechen sondern kann entsprechend der zu erwartenden
Einschaltdauer (ED) viel geringer sein (siehe Herstellerangaben des Bremswiderstandes).

Wdhlen Sie den Widerstandswert und die Leistung des Bremswiderstands entsprechend der zu
erwartenden Bremsleistung.

Je kleiner der Widerstandswert des angeschlossenen Bremswiderstands, umso groBer ist die
maogliche Bremsleistung. Ist der Widerstandswertwert zu klein oder die Einschaltdauer zu grof3
gewahlt, so kann der Bremschopper Uberlastet und somit zerstért werden.

k090 Bremschopper-Einschaltdauer (ED) 0,0%

Einstellbereich 0,0...100%

Funktion b090 dient im Wesentlichen zur Uberlastiiberwachung des angeschlossenen
Bremswiderstands und des eingebauten Chopper-Transistors. Bei Eingabe von 0% ist der
Bremschopper nicht betriebsbereit.

t1 t2 t3
— < —
Bremschopper aktiv | EIN | EIN EIN
‘ 100s ‘
1+t2+
Einschaltdauer ED (%) = g X 100
100s
b0O9S Bremschopper freigeben 00
00 nicht freigegeben
01 nur im Betrieb freigegeben
02 immer freigegeben

b095 Bremschopper Einschaltspannung |360v/720v |

Einstellbereich SF: 330...380VDC
HF: 660...760VDC

bO97 Bremswiderstand Einstellwert FU-Leistung

Einstellbereich Min. zul. Widerstandswert...600Q

Ohmwert des angeschlossenen Bremswiderstands. Dieser darf den minimal zuldssigen
Widerstandswert nicht unterschreiten. Der hier eingegebene Ohmwert bestimmt die max.
zulassige ED unter b090.
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5.36 Kaltleitereingang

Konfigurieren Sie unter Funktion C0O05 Eingang 5 als Kaltleitereingang (C005=19) und schlieBen
Sie den Kaltleiter an Eingang 5 und L an. Die max. Kabelldnge der Kaltleiter darf 20m nicht
Uberschreiten und muss zur Vermeidung von Stérungen getrennt von der Motorleitung verlegt
werden.

Der Auslésewert kann unter CO85 eingestellt werden. Bei Uberschreiten des Ohmwertes wird der
Antrieb ausgeschaltet und die Stérung E35 angezeigt.

£00s Digital-Eingang 5 19

19: Eingang 5 = Kaltleitereingang

£0BS Auslosewert Kaltleitereingang 100,0%

Einstellbereich 0...200%

In der Werkseinstellung (C085=100%) wird bei Erreichen von 3200Q eine Stérung ausgeldst.

Der Eingabewert errechnet sich nach folgender Formel:

3200 Q x 100%

Eingabewert [%] =
Auslésewert [Q]

Beispiel: Bei 18002 soll der Frequenzumrichter auf Stérung gehen:

3200 Q x 100%
Eingabewert [%] = ——— = 9
g [%] 1800 O 178%

168



HITACHI wWJ200

5.37 Bremsensteuerung

Mit Hilfe der Bremsensteuerung kénnen mechanische Haltebremsen in Anwendungen wie z. B.
Hubantrieben und Aufzligen sicher lGber den Frequenzumrichter angesteuert werden.
Die Bremsensteuerung wird unter b120 freigegeben und funktioniert auf folgende Weise:

Start
1.) Nachdem der Frequenzumrichter einen Start-Befehl erhalt beschleunigt er auf die Bremsen-
Freigabe-Frequenz (b125).
2.) Nach Erreichen der Freigabe-Frequenz und nach Ablauf der Wartezeit vor Bremsen-
Freigabe (b121) fir die Bestatigung der Bremsen-Freigabe (iber Digital-Eingang BOK) gibt
der Frequenzumrichter an Digitalausgang BRK das Bremsen-Freigabe-Signal heraus. Wenn der
Ausgangsstrom bei Ablauf der Wartezeit b121 kleiner ist als der unter Funktion b126
programmierte Bremsen-Freigabe-Strom, dann wird das Bremsen-Freigabe-Signal nicht
gesetzt, der Frequenzumrichter geht auf Stérung (E36) und der Digitalausgang Bremsen-
Storung (BER) wird gesetzt.
3.) Wenn ein Digitaleingang als Bestatigung der Bremsen-Freigabe (BOK) programmiert ist
und das Bremsen-Freigabe-Signal an Digitalausgang BRK gesetzt wird, so muss die Bremsen-
Freigabe-Bestitigung (BOK) innerhalb der Wartezeit fiir die Bremsen-Bestatigung (b124)
erfolgen damit der Frequenzumrichter beschleunigt. Erfolgt das BOK-Signal nicht innerhalb dieser
Zeit, so geht der Frequenzumrichter auf Stérung (E36) und der Digitalausgang BER wird gesetzt.
Ist keiner der Digtialeingdnge als BOK programmiert so ist die Wartezeit fiir die Bremsen-
Bestdtigung ungiltig und der Frequenzumrichter gibt das Bremsen-Freigabe-Signal heraus.
4.) Nach Bestdtigung der Bremsen-Freigabe (ber Digitaleingang BOK oder wenn keiner der
Digitaleingange als BOK programmiert ist, nachdem das Bremsen-Freigabe-Signal gesetzt wird
wartet der Frequenzumrichter fur die unter Funktion b122 programmierte Wartezeit fiir die
Beschleunigung bevor auf den eingestellten Sollwert beschleunigt wird.

Stop
5.) Wird der Start-Befehl weggenommen so verzdgert der Frequenzumrichter auf die Bremsen-

Einfallfrequenz (b127) und das Bremsen-Freigabe-Signal an Digitalausgang BRK fallt ab.

6.) Wenn einer der Digital-Eingénge als Bremsen-Freigabe-Bestidtigung BOK programmiert ist
und das Bremsen-Freigabe-Signal fallt ab, so wartet der Frequenzumrichter fir die unter b124
programmierte Wartezeit fiir die Bremsenbestatigung bis das BOK-Signal nicht mehr ansteht.
Wenn das BOK-Signal nicht innerhalb der Wartezeit abféllt, so geht der Frequenzumrichter auf
Stoérung (E36) und der Digitalausgang BER wird gesetzt. Wenn keiner der Digitaleingange als BOK
programmiert wurde, so ist die Wartezeit fiir die Bremsenbestatigung (b124) unglltig und
das Bremsen-Freigabe-Signal wird an Digitalausgang BRK gesetzt.

7.) Wenn nun die Bremsen-Freigabe-Bestatigung an Digitaleingang BOK abfallt (bzw. fir den
Fall dass kein Digitaleingang als BOK programmiert wurde, wenn das Bremsen-Freigabe-Signal
an Digitalausgang BRK abfallt) wartet der Frequenzumrichter fir die unter Funktion b123
programmierte Wartezeit fiir Verzégerung bevor er auf OHz verzégert.

Die Bremsensteuerung sollte nur unter dem Arbeitsverfahren SLV (Geberlose Vektorregelung,
A044=03) eingesetzt werden.

Bremsfrequenz (b127)
Bremsen-Freigabe-Fr@lﬁi‘ (b123)
‘ N 2
Ausgangsfrequenz ‘ 1
— < S
Startbefehl
b121)
Bremsen-Freigabe-Signal ( / ON
Bestatigung Bremsfreigabe ON i
(b124) (b124) |
<> <
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Stormeldung E36 tritt auf wenn

- der Ausgangsstrom langer als die Wartezeit vor Bremsen-Freigabe (b121) unter dem

Bremsen-Freigabe-Strom (b126) liegt.

-wenn in der Verzégerung oder Beschleunigung das Signal Bremsen-Freigabe-Bestdtigung

(BOK) nicht innerhalb der Wartezeit fiir die Bremsenbestatigung (b124) erfolgt.

Alternativ zu dem hier beschriebenen Verfahren kann eine Motorbremse Uber einen Digital-

Ausgang mit der Funktion FA2 gesteuert werden.

b 120 Bremsensteuerung 00
00 Bremsensteuerung nicht aktiv
01 Bremsensteuerung aktiv
b2l Wartezeit vor Bremsenfreigabe | 0,00s
Einstellbereich 0...5s
b 122 Wartezeit fiir Beschleunigung | 0,00s
Einstellbereich 0...5s
b 123 Wartezeit fiir Verzégerung |0,00s
Einstellbereich 0...5s
b 124 Wartezeit fiir Bremsen-Bestitigung |0,00s
Einstellbereich 0...5s
b 125 Bremsen-Freigabe-Frequenz |0,00Hz
Einstellbereich 0...400Hz
b 126 Bremsen-Freigabe-Strom | FU-Tnenn
Einstellbereich 0...2 x FU-Nennstrom [A]
b 127 Bremsen-Einfallfrequenz |0,00Hz

Einstellbereich 0...400Hz

170



HITACHI wWJ200

5.38 Vermeiden von Uberspannungsauslosungen im generatorischen Betrieb

b 130 Vermeiden von Uberspannungsauslésungen 00

00 Vermeiden von Uberspannungsauslésungen nicht aktiv

01 Vermeiden von Uberspannungsauslésungen aktiv durch entsprechende
Verlédngerung der Runterlaufzeit.

02 Vermeiden von Uberspannungsauslésungen aktiv durch entsprechende

Beschleunigung des Antriebes.

b130=01: Der Antrieb wird in kirzest moglicher Zeit abgebremst, wobei die
Zwischenkreisspannung mittels PI-Regler auf den unter b131 eingestellten Wert geregelt wird.
Steigt die Spannung auf Werte > b131, dann wird die Runterlaufzeit verlangert. Bei Werten <
b131 wird die Runterlaufzeit verkirzt. P-Anteil und I-Anteil des PI-Reglers werden unter b133 und
b134 eingestellt. Eine Verkilirzung der Reaktionszeit wird durch Erhéhen von b133 und Verringern
von b134 erzielt.

Achtung! Zu hohe Werte flr die Verstarkung b133 bzw. zu kleine Werte fiir die Integrationszeit
b134 kénnen zur Stérungsausldosung fihren.

Zwischenkreisspannung [VDC]
M

Grenzwert flr Zwischen-

kreisspannung b131 fl“h"

e

Zreit [s]

Ausgangsfrequenz [Hz]

-

A | ) .
i Zwischenkreis-

| spannungsregelung
i e

-

T,

e
.

Zeit [s]
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b130=02: Der Antrieb wird in kiirzest méglicher Zeit abgebremst wobei bei Uberschreiten der
unter b131 eingestellten Zwischenkreisspannung der Motor gemaB b132 beschleunigt wird. Fallt
die Zwischenkreisspannung wieder unter den Wert von b131, dann wird der Antrieb wieder
verzogert.

A

Zwischenkreisspannung [VDC]

Grenzwert fur Zwischen-
kreisspannung b131

W

L

Ausgangsfrequenz [Hz] ?\ zeit [s]
Stop-
Signal
Beschleunigung Zeit [s]
entsprechend b132
NER Grenzwert fiir Zwischenkreisspannung 380V/760V DC

Einstellbereich SF: 330...395VDC
HF: 660...790VDC

Dieser Wert muss groBer sein als die Zwischenkreisspannung des Frequenzumrichters im
unbelasteten Zustand (Uoc=Eingangsspannung x V2; bei einer Eingangsspannung von 240V
betragt die Zwischenkreisspannung 339VDC und bei einer Eingangsspannung von 400V betragt
die Zwischenkreisspannung 566VDC).

b 132 Hochlaufzeit bei b132=02 1,00s

Einstellbereich 0,1..30s

Dieser Wert muss immer in Relation zum Massentragheitsmoment der Last gesetzt werden. Bei
kleinen Werten flr b132 kann es zur Auslésung einer Stérung ,Uberstrom™ kommen.

b 133 Vermeiden von Uberspannungsauslésungen, P-Anteil |0,20

Einstellbereich 0..5

P-Anteil des PI-Reglers bei b130=01.

b 134 Vermeiden von Uberspannungsauslosungen, I-Anteil |1,0s

Einstellbereich 0...150s

I-Anteil des PI-Reglers bei b130=01.
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5.39 Betriebsart Frequenzumrichter (Asynchron-/Permanentmagnet-Motor)

bl Betriebsart |00

00 Keine Funktion

01 Asynchronmotor bis 400Hz

02 Asynchronmotor bis 580Hz

03 Permanentmagnet-Motor (PM-Motor)

AuBer der Lasteinstellung (Uberlastung 50%/Uberlastung 20%) unter Parameter b049 unterstiitzt
der WJ200 mit der Betriebsart flir Ausgangsfrequenzen bis 400Hz bzw. bis 1000Hz und
Permanentmagnet-Motore drei weitere Betriebsarten.

Asynchronmotor bis 580Hz:

Betriebsart nur bei Uberlastung 50% méglich (b049=00)

Bei dieser Betriebsart ist kein Wechsel von Uberlastung 50% auf Uberlastung 20% méglich.
Arbeitsverfahren SLV nicht méglich (A044=0...2, HOO5 nicht einstellbar)

Frequenzsprung, Sprungweite A064, A066, A068, Einstellbereich 0...20Hz.

Nach Einstellung von Funktion b171=02 muss anschlieBend eine Initialisierung entsprechend der
Funktion b084, b085, b094 und b180=01 vorgenommen werden.

Permanentmagnet-Motor:

Betriebsart nur mit Uberlastung 50% méglich (b049 nicht anwé&hlbar)

Bei dieser Betriebsart ist kein Wechsel der Uberlastung und des Arbeitsverfahren méglich.

Nach einer Initialisierung mit Funktion b180=01 stehen in der Funktionsgruppe ,H" weitere
Funktionen zur Verfliigung (H102...H134).

Nach Einstellung von Parameter b171=03 muss anschlieBend eine Initialisierung mit Funktion
b180=01 vorgenommen werden.

Bei Verwendung eines Permanentmagnet-Motors missen einige Einschrankungen bezlglich
Anwendungen und Funktionalitdt beachtet werden:

Anwendungen nur mit reduziertem Drehmoment (Startmoment kleiner als 50% Mn).
Betriebsart ist weder flir Anwendungen mit konstantemm Drehmoment und kurzen
Beschleunigungs- bzw. Verzdgerungszeiten noch flir Anwendungen mit geringen
Geschwindigkeiten geeignet. Auch fiir den Einsatz in Aufzlige, Transport- und
Beférderungsanlagen ist diese Betriebsart nicht geeignet.

¢ Kein Mehrmotorenbetrieb mdglich

e Entmagnetisierungsstrom nicht iberschreiten

Bei Einstellung fiir Permanentmagnet-Motore konnen folgende Parameter nicht
angewahlt bzw eingestellt werden:

Funktions- | Funktion

nummer

dooa Rotordrehfeldfrequenz

doos Drehmomentsollwert

do 0 Drehmoment-Offset

do 2 Motordrehmoment

dic9 Sollposition

do3o Istposition

RO38 Tipp-Frequenz

AO39 Tipp-Frequenz, Stop-Modus

AOH | Boost-Charakteristik

RO4Z Manueller Boost, Spannungsanhebung
RO43 Manueller Boost, Boostfrequenz
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Funktions- | Funktion

nummer

RO44 Arbeitsverfahren

RO4S Ausgangsspannung

RO46 Automatischer Boost, Spannungsanhebung

RO47 Automatischer Boost, Schlupfkompensation

ROB | AVR-Funktion, Charakteristik

ROB3 AVR-Filter, Zeitkonstante

RBBH AVR-Funktion, Verstarkung Runterlauf

ROBS Betriebsart

ROB6 Energiesparbetrieb, Reaktionszeit

b021 Uberstromunterdriickung

bO28 Startstrom fir Drehzahlsynchronisierung (b088=02)

bbe9 Zeitkonstante flr Drehzahlsynchronisierung (b088=02)

b030 Scan-Startfrequenz fir Drehzahlsynchronisierung (b088=02)
bO36 Weicher Anlauf

bb40 Drehmomentbegrenzung, Modus

bO4 | Drehmomentbegrenzung, Rechtslauf motorisch

bO4e Drehmomentbegrenzung, Linkslauf generatorisch

b043 Drehmomentbegrenzung, Linkslauf motorisch

bO4v4 Drehmomentbegrenzung, Rechtslauf generatorisch

b045 Drehmomentbegrenzung, LAD-Stop

b046 Reversierung Vektorregelung sperren

b049 Lasteinstellung

b 100 Frequenz 1

bi0! Spannung 1

b {02 Frequenz 2

b {03 Spannung 2

b 104 Frequenz 3

b 105 Spannung 3

b 106 Frequenz 4

b 07 Spannung 4

b {08 Frequenz 5

b {09 Spannung 5

b0 Frequenz 6

bill Spannung 6

bil Frequenz 7

bi{i3 Spannung 7

b 120 Bremsensteuerung

bigl Wartezeit flir Bremsen-Freigabe-Bestatigung

b lec Wartezeit fir Beschleunigung

b {23 Wartezeit flr Verzégerung

b led Wartezeit flir Bremsenbestatigung

b 125 Bremsen-Freigabe-Frequenz

b ich Bremsen-Freigabe-Strom

b 27 Bremsfrequenz

£os4 Signal ,Drehmoment Uberschritten™ OTQ, Auswahl (nur bei SLV)
£055 Signal ,Drehmoment Uberschritten™ OTQ, Einstellwert Rechtslauf motorisch
056 Signal ,Drehmoment Uberschritten™ OTQ, Einstellwert Linkslauf generatorisch
£057 Signal ,Drehmoment Uberschritten®™ OTQ, Einstellwert Linkslauf motorisch
£0s8 Signal ,Drehmoment Uberschritten™ OTQ, Einstellwert Rechtslauf generatorisch
£059 Signal ,Drehmoment Uberschritten™ OTQ, Charakteristik
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Funktions- | Funktion

nummer

HOO2 Motordaten

HOO3 Motorleistung

HOO4Y Motorpolzahl

HOO5 Drehzahlregler-Ansprechgeschwindigkeit

HOOB Motorstabilisierungskonstante

HOed Standard-Motorkonstante R1

HOg | Standard-Motorkonstante R2

HOZe Standard-Motorkonstante L

HOZ23 Standard-Motorkonstante Io

HOeH Standard-Motorkonstante J

HO30 Autotuning-Motorkonstante R1

HO3 | Autotuning-Motorkonstante R2

HO3¢2 Autotuning-Motorkonstante L

HO33 Autotuning-Motorkonstante Io

HO34 Autotuning-Motorkonstante J

POOH Art Geberrickflihrung

PO Anzahl der Impulse pro Umdrehung (A044=03)
PO I2 Aktivierung Positionierung

PO 15 Schleichgang Positionierung, Geschwindigkeit
P02k Geschwindigkeitsiiberschreitung, Ausléseschwelle
PO Drehzahlabweichung, Ausldseschwelle

PO33 Vorgabe Drehmomentsollwert

PO34 Vorgabe Drehmomentsollwert, Einstellwert
PO36 Drehmomentoffset, Vorgabe

PO37 Drehmomentoffset, Einstellwert

PO38 Vorzeichen Drehmomentoffset

PO33 Drehmomentregelung, Maximalfrequenz Rechtslauf
PO4O Drehmomentregelung, Maximalfrequenz Linkslauf
PO4 | Drehzahl-/Drehmomentregelung Reaktionszeit
POEO Position 0

POG | Position 1

POBC Position 2

POE3 Position 3

POBH Position 4

POBS Position 5

POB6 Position 6

POB1 Position 7

PO&B Referenzierung, Modus

POBS Referenzierung, Drehrichtung

P00 Referenzierung, Low-speed-Frequenz

PO | Referenzierung, High-speed-Frequenz

P02 Maximalposition Rechtslauf

P03 Maximalposition Linkslauf

P05 Verfahrweg Positionierung

PO Fehlende Encoder-Signale, Uberwachungszeit
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Bei Einstellung fiir Permanentmagnet-Motore kénnen folgende Parameter nur
eingeschrankt eingestellt werden:

Funktions- Funktion Einstellbereich PM-Motor
nummer
BOO | Wiederanlaufmodus bei Unterspannung/ 00:Stérmeldung

kurzzeitiger Netzausfall 01:0Hz-Start

02:Synchronisierung 1
03:Synchronis.+Stop+Stérung
L0008 Wiederanlaufmodus bei Uberspannung/  00:Stérmeldung
Uberstrom 01:0Hz-Start
02:Synchronisierung
03:Syn.+Stop+Stérung

b0AEB Motorsynchronisation mit Eingang FRS  00:0Hz-Start
01:Synchronisierung 1
r PWM-Ausgang EO 00:Frequenzistwert (0...A004)
£ gang 01:Motorstrom (0...200%)
£0e8 Analog-Ausgang AM, 0...10V 03:Freq.istwert, Impulssig. (0...A004), nur EO

04:Ausgangsspannung (0...133%)
05:Aufnahmeleistung (0...200%)
06:Thermische Uberlastung (0...100%)
07:LAD-Frequenz (0...A004)

08:Motorstrom, Impulsfrequenzsignal, nur EO
10:Kihlkorpertemperatur (0...200°C)

12:Nicht einstellen, nur EO

13:Nicht einstellen, nur AM

15:Monitor Impulsfrequenzsignal, nur EO
16:Nicht einstellen

C 103 Wiederanlauf nach Reset 00:Start bei OHz
01:Synchronisierung 1
HOO ! Autotuning 00:inaktiv

01:statisches Autotuning

Bei Einstellung fiir Permanentmagnet-Motore stehen folgende Funktionen zur
Parametrierung der Digataleingdnge bzw. -ausgdnge nicht zur Verfiigung:

Symbol Parameter Signalfunktion (Digitaleingdnge)

v v
| SET | 08 [2.Parametersatz
Drehmomentbegrenzung aktiv
Drehmomentgrenze (BCD, Bit 1)
Drehmomentgrenze (BCD, Bit 2)
Drehmomentregelung

Symbol Parameter Signalfunktion (Digitalausgange)
4 v v
Drehmoment iiberschritten
Drehmomentbegrenzung aktiv

SETM | 60 [2.Parametersatz angewihit

Aktueller Umrichtermodus wird unter Parameter d060 angezeigt
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Hauptunterschiede zwischen Betriebsarten Asynchronmotor bis 400Hz/1000Hz bzw.
Permanentmagnet-Motore

Asynchronmotor Permanent-

Parameter Asynchronmotor bis 400Hz

bis 580Hz magnet-Motor

Lasteinstellung Hohe Dauerlast,

Hohe Uberlast 50% Hohe Uberlast 50% Hohe Uberlast 50%

(b049) Uberlast 20%
Maximalfrequen
z (A004) 580Hz 400Hz 400Hz 400Hz
Startfrequenz
(b082) 0,10...100,0Hz 0,10...9,99Hz 0,10...9,99Hz 0,10...9,99Hz
{:(')‘g;;‘q“e“z 2,0...10,0kHz 2,0...15,0kHz 2,0...10,0kHz 2,0...15,0kHz
Arbeitsverfahre 00: U/f konstant 00: U/f konstant  00: U/f konstant
n (A044) 01: U/f quad. 01: U/f quad. 01: U/f quad. . .

02: U/f frei 02: U/f frei 02: U/f frei Nicht verfugbar

03: SLV
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5.40 Digitaleingdnge 1...7

Die Digitaleingange 1...7 kdnnen unter Funktion C001...C007 mit verschiedenen Funktionen
belegt werden. Jeder Eingang kann mit jeder Funktion belegt werden. Eine Funktion kann nicht
doppelt - auf zwei Steuereingdange gleichzeitig - programmiert werden. Die Eingdnge kénnen
unter Funktion C011...C017 wahlweise als Offner oder SchlieBer programmiert werden. In der
Werkseinstellung sind alle Eingdnge als SchlieBer programmiert.

Ubersicht iiber die Funktionen der programmierbaren Digitaleinginge

Symbol Parameter Funktion

S R

_Fw__| oo [startRechtstauf |
Start/Stop Rechtslauf (siehe Funktion A002)

Start/Stop Linkslauf (siehe Funktion A002)

| CcF1__| 02 _[Abrufen von Festfrequenzen (BCD,Bit1) |
| cF2 | 03 __[Abrufen von Festfrequenzen (BCD, Bit2) |
| CF3_ | 04 [Abrufen von Festfrequenzen (BCD, Bit3) |
| CF4__| 05 [Abrufen von Festfrequenzen (BCD, Bit4) |

Die Festfrequenzen 1...15 lassen sich auf zwei Arten programmieren:

1.) Eingabe der Frequenzen unter Funktion A021...A035.

2.) Anwahl der entsprechenden Digital-Eingange CF1...CF4 bzw. einer der Digital-Eingange
SF1...SF7 und Eingabe der gewlinschten Frequenz unter Funktion FOO1l. Der eingegebene Wert
ist mit Taste STR abzuspeichern.

Unter Funktion A019 wird das Ansteuerverfahren gewahlt: A019=00: BCD (siehe Tabelle) oder
A019=01: bit (siehe Eingang SF1...SF7).

Ein- Festfrequenz / Funktion

gang A20* [A21 |A22 [A23 |A24 [A25 |A26 [A27 | A28 [A29 | A30 [A31 |A32 [A33 |A34 [A35
CF1 EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN
CF2 EIN [ EIN EIN | EIN EIN [ EIN EIN [ EIN
CF3 EIN | EIN [EIN |[EIN EIN |EIN |EIN |EIN
CF4 EIN JEIN |EIN [EIN [EIN |EIN |EIN [EIN

*Wird keiner der Eingange CF1...CF4 bzw. SF1...SF7 angesteuert so fahrt der Frequenzumrichter
auf die Basisfrequenz (wenn A001=02: Funktion A020) bzw. auf den anstehenden
Frequenzsollwert.

Zur Vermeidung von unerwilinscht ausgeldsten Festfrequenzen bei Anlegen des Signals (z. B.
durch Kontaktprellen) kann unter C169 eine Determinationszeit eingegeben werden.
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___J6___| 06 __]|Tipp-Betrieb

Der Tippbetrieb dient z. B. zum Einrichten einer Maschine im Handbetrieb. Er erfolgt Uber die
Eingdnge FW bzw. RV wenn gleichzeitig der Eingang JG angesteuert wird. Bei einem Start-Befehl
wird die unter Funktion A038 programmierte Frequenz direkt auf den Motor geschaltet - die
Hochlauframpe ist nicht aktiv. Fir den Stop sind unter Funktion A039 verschiedene Betriebsarten
wahlbar:

1.) Der Motor lauft frei aus
2.) Der Motor wird entsprechend der Runterlauframpe verzdgert
3.) Der Motor wird mit der Gleichstrombremse abgebremst (siehe Funktion A054, A055, A059)

Der Tipp-Betrieb ist nicht mdglich wenn die eingestellte Tipp-Frequenz kleiner ist als die unter
Funktion b082 eingegebene Start-Frequenz.

DB | 07 |Gleichstrombremse

Mit Hilfe der Gleichstrombremse (DC-Bremse) kdnnen hohe Stopgenauigkeiten bei Positionier-
antrieben realisiert werden. Die DC-Bremse kann sowohl Uber diesen Eingang als auch automa-
tisch im Runterlauf bei Erreichen einer bestimmten Frequenz aktiviert werden (siehe hierzu
Funktion A051). Bremsmoment und Wartezeit werden unter den Funktionen A053 und A054
eingestellt (siehe A051 ... A059).

SET | 08 |2. Parametersatz

Mit Hilfe des 2. Parametersatzes kann der Frequenzumrichter z. B. auf die Parameter zum Betrieb
eines 2. Motors umgeschaltet werden. Umschalten auf den 2. Parametersatz erfolgt nur im
Stillstand wenn OHz erreicht wird (es genlgt nicht dass der Sollwert OHz ist, es darf kein Start-
Befehl FW oder RV anliegen). Die Parametersatzumschaltung funktioniert nicht wenn der Befehl
gleichzeitig mit dem Start-Befehl erfolgt. Der Befehl fiir die Parametersatzumschaltung muss
vorher erfolgen. Der 2. Parametersatz (F2xx, A2xx, b2xx, C2xx, H2xx) umfasst alle der unten
aufgefiuhrten Funktionen.

1. Hochlaufzeit, F202

1. Runterlaufzeit, F203
Frequenzsollwertvorgabe, A201
Start/Stop-Befehl, A202
Motornennfrequenz/Eckfrequenz, A203
Maximalfrequenz, A204

Basisfrequenz, A220

Boost-Charakteristik, A241

% Manueller Boost, A242

Max. Boost bei %Eckfrequenz, A243
Arbeitsverfahren, U/f-Charakteristik, A244
Ausgangsspannung, A245

Spannungsanhebung flir automatischen Boost, A246
Frequenzanhebung fir automatischen Boost, A247
Max. Betriebsfrequenz, A261

Min. Betriebsfrequenz, A262

AVR-Funktion, Charakteristik, A281
Motorspannung / Netzspannung, A282

2. Hochlaufzeit, A292

2. Runterlaufzeit, A293

Umschaltung von 1. auf 2. Zeitrampe, A294
Umschaltung von 1. auf 2. Hochlaufzeit, A295
Umschaltung von 1. auf 2. Runterlaufzeit, A296
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Elektronischer Motorschutz/Einstellwert, b212
Elektronischer Motorschutz/Charakteristik, b213
Stromgrenze 1, Charakteristik, b221
Stromgrenze 1, Einstellwert, b222
Stromgrenze 1, Zeitkonstante, b223

Signal ,Strom Uberschritten™ OL, Einstellwert, C241
Motordaten, H202

Motorleistung, H203

Motorpolzahl, H204

Drehzahlreglerkonstante, H205
Motorstabilisierungskonstante, H206
Motorkonstante R1, H220

Motorkonstante R2, H221

Motorkonstante L, H222

Motorkonstante Io, H223

Motorkonstante J, H224
Autotuning-Motorkonstante R1, H230
Autotuning-Motorkonstante R2, H231
Autotuning-Motorkonstante L, H232
Autotuning-Motorkonstante Io, H233
Autotuning-Motorkonstante J, H234

2CH | 09 |2.Zzeitrampe

2.Hoch/Runterlaufzeit (Funktion A092, A093). Umschaltung auch wahrend des Betriebes maoglich.

__FRs | 11 __]|Reglersperre |

Die Motorspannung wird sofort abgeschaltet - der Motor lauft frei aus.
Fur das Zuschalten von FRS sind verschiedene Charakteristika unter Funktion b088 wahlbar:

b088=00: OHz-Start nach Zuschalten von FRS.

b088=01: Synchronisieren auf die Motordrehzahl nach Ablauf der unter Funktion b003
eingegebenen Wartezeit. Der FU erkennt die Rotationsfrequenz des Laufers und startet erst bei
Erreichen der unter Funktion b007 eingegeben Frequenz. Wenn die unter b007 eingegebene
Frequenz groBer ist als die vom FU erkannte Rotationsfrequenz des Motors, dann startet der FU
bei OHz. Da dieses Verfahren auf Erkennen der Motorinduktionsspannung beruht darf der Motor
nur flr einige Sekunden spannungsfrei gewesen und die Motordrehzahl nicht weiter als auf die
Halfte der Nenndrehzahl abgefallen sein.

FW
FRS
Freilauf
Motordrehzahl /
b003 |
<>
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b088=02: Synchronisieren auf die Motordrehzahl nach Ablauf der unter Funktion b003
eingegebenen Wartezeit durch aktives Erfassen der Motordrehzahl. Da dieses Verfahren
unabhdngig von der Motorinduktionsspannung arbeitet kann es auch dann angewendet werden
wenn der Motor sehr lange spannungsfrei gewesen ist.

Fw | |

FRS
b028
treaenz . — I
freqenz )
d J Runterlauf entsprechend
Einstellung unter b029
Motordrehzahl s '\
/I\ b003 \ Frequenz gemaB b030

Eine ausfihrliche Beschreibung der Synchronisierfunktion ist unter b088 (b003, b007, b028,
b029, b030) zu finden.

EXT

Bei Ansteuerung dieses Eingangs wird eine Stérmeldung ausgelést (E12, z.B. als Eingang fir
Thermokontakte zu verwenden). Die Stormeldung wird mit Reset quittiert.

Achtung! Nach Reset erfolgt ein sofortiges Wiederanlaufen wenn ein Startbefehl (FW bzw. RV)
anliegt.

FW, RV |

Eingang EXT | I
Freilauf

Motordrehzahl I e S

Eingang RS (Reset)

Ausgang AL

___usp | 13 |Wiederanlaufsperre

Die Wiederanlaufsperre verhindert das unkontrollierte Wiederanlaufen des Frequenzumrichters
wenn - nach Netz-Aus - die Netzspannung wiederkehrt und gleichzeitig - oder unmittelbar danach
- ein Start-Befehl anliegt. In diesem Fall wird folgende Stérmeldung angezeigt: E13

Netz-Ein [  Neiz-Ein [—— Netz-Ein

—_ N E—
FW FW — FW —
Usp usp ——r——— USP e
RS RS RS
Alarm Alarm Alarm
Output Output Output
freque — freqﬂe —_— freque —_
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Netzschweranlauf

Flir das Starten von Antrieben, die extrem groBe Anlaufmomente erfordern kann der Motor direkt
am Netz hochgefahren werden. Mit Hilfe der Funktion CS kann sich der Frequenzumrichter -
Netzspannung getrennt wurde - auf die Motordrehzahl

nachdem der Motor von der
synchronisieren und den Motor weiter betreiben.
K2
-
K1

K3 \

Ul -— 1
e
Wl___—_ | H

Zeitdiagramm fiir das Schalten von Netz- auf Umrichterbetrieb

K1

| EIN

<1 Zeitverzégerung
K2 |é%\/ 0,5...1,0sec)
K3 [ EIN
FW T |
:éé/:\ca. 0,5...1,0 sec.
Cs I |
i i Zeit unter b003
U !H'
Ausgangsfrequenz 20ms. ﬁ
Betrieb

Synchronisierung

AuBerdem gelten folgende Bedingungen:
1. Die Motordrehzahl darf nicht weiter als auf die Halfte der Nenndrehzahl abgefallen sein
2. Die Motorinduktionsspannung muss flir den Umrichter messbar sein.
3. Zu keinem Zeitpunkt darf Netzspannung an die Motoranschlussklemmen gelegt werden.

Zeitdiagramm fiir das Schalten von Umrichter- auf Netzbetrieb

K1 EIN

K2 EIN

K3 EIN

Fw EIN ]

cs EIN
Ausgangsfrequenz
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SFT

Die Parametersicherung schiitzt eingegebene Parameter vor Verlust durch Uberschreiben. Bei
aktivierter Parametersicherung kénnen keine Parameter verandert werden (siehe Funktion b031).

Analogsollwertumschaltung

In der Werkseinstellung ist Eingang O (0...10V) aktiv. Die Umschaltung auf OI erfolgt Uber
Eingang AT. Wenn kein Digital-Eingang als AT programmiert ist werden die Sollwerte an O und OI
addiert (siehe Funktion A001, A005).

| RS | 18 |Reset (Zuriicksetzten von Stérmeldungen)

Quittierung einer Stormeldung und Zurlicksetzen des Stérmelderelais . Wird in der werksseitigen
Grundeinstellung (C102=00) ein Reset wahrend des Betriebs gegeben, so werden die Endstufen
abgeschaltet und der Motor lauft frei. (siehe Funktion b003, b007, C102, C103).

C102= Beschreibung
00 Fehlerquittierung auf ansteigende Flanke an RS
Die Endstufen werden abgeschaltet wenn RS wahrend des Betriebs erfolgt
(Werkseinstellung)

01 Fehlerquittierung auf abfallende Flanke an RS
Die Endstufen werden abgeschaltet wenn RS wahrend des Betriebs erfolgt
02 Fehlerquittierung auf ansteigende Flanke an RS

Die Endstufen werden nicht abgeschaltet wenn RS wéhrend des Betriebs
erfolgt — der Motorbetrieb wird nicht unterbrochen

03 Fehlerquittierung auf ansteigende Flanke an RS; der Inhalt des
Positionszahler (d030) wird nicht geléscht
Die Endstufen werden nicht abgeschaltet wenn RS wahrend des Betriebs
erfolgt — der Motorbetrieb wird nicht unterbrochen

C103= Beschreibung
00 0-Hz-Start (entsprechend Reglersperre FRS, b088=00)
01 Synchronisieren auf Motordrehzahl durch Erfassen der
Motorinduktionsspannung (entsprechend Reglersperre FRS, b088=01)
02 Synchronisieren auf Motordrehzahl durch aktives Erfassen der

Motordrehzahl (entsprechend Reglersperre FRS, b088=02)

Reset kann nicht als Offner definiert werden.

Kaltleiterei nur Digitaleingang

Digitaleingang 5 kann unter Funktion C005 als Kaltleitereingang konfiguriert werden. In diesem
Fall ist das Bezugspotenzial die Klemme L.

Ubersteigt der Kaltleiterwiderstand 3200Q wird der Motor abgeschaltet und eine Stérmeldung E35
angezeigt. Zum Einstellen des Auslosewertes siehe Funktion C085 bzw. Kapitel 5.36
Kaltleitereingang.
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stA__ | 20 Jimpulsstart
st | 21 |Impulsstop |
F/R Impulssteuerung / Drehrichtung

Mit Hilfe der Eingdange STA und STP kann der Frequenzumrichter Uber Impulse gestartet bzw.
gestoppt werden.

EIM AUS

STA

STP EIN AUS

FIR

F!achts-\

Ausgangsfrequenz lauf

T Links- /
\auf

In der Grundeinstellung (Schaltlogik des Digitaleingangs ,SchlieBer® C011..C017=00) ist die

Funktion STP wie im Bild dargestellt ein Offner. Durch Invertierung der Schaltlogik des
Digitaleingangs auf SchlieBer (C011...C017=01) kann STP auch als SchlieBer verwendet werden.

Die Eingange FW und RV sind nicht aktiv wenn einer der Eingénge als STP programmiert ist.

___PID___| 23 _|PID-Regler Ein/Aus

EIN: PID-Regler ausgeschaltet
AUS: PID-Regler eingeschaltet wenn A071=01/02

(siehe Funktion A071...A079, C044, C052, C053)

| PIDC__ | 24 [PID-Regler I-Anteil zuriicksetzen

EIN: Setzt das Ergebnis der Integralkalkulation auf O
AUS: Kein Einfluss auf die Regelung

Das Ergebnis der Integralkalkulation darf nur im Stillstand und niemals wahrend des Betriebes
auf 0 gesetzt werden!

184



HITACHI wWJ200

___vp | 27 |Frequenzerhéhen |
__DWN__| 28 _|Frequenzverringern |
__ubc | 290 |Frequenzzuriicksetzen |

UP: Erhohen der Frequenz, DWN: Verringern der Frequenz bei Einstellung A0O01=02 oder
Abrufen einer Festfrequenz.

Die Funktion ist bei Frequenzsollwertvorgabe Uber Analogsignal (A001=01) nur in Verbindung mit
Funktion ,Halten Analog-Frequenzsollwert® AHD oder mit einer Festfrequenz mdglich. Die
Zeitrampe entspricht der aktuell angewahlten Hoch-/Runterlaufzeit.

Unter Funktion C101 kann angewahlt werden, ob bei Netz-Aus der =zuletzt gefahrene
Frequenzwert gespeichert werden soll oder ob die Frequenz auf OHz (bzw. minimale
Betriebsfrequenz A061) gesetzt wird.

Uber Eingang UDC wird die Frequenz zuriickgesetzt.

| OPE___ [ 31 |Steuerung iiber Bedienfeld

Bei Ansteuerung dieses Eingangs erfolgt Start/Stop und Sollwertvorgabe (ber das eingebaute
Bedienfeld - unabhangig der Programmierung unter Funktion A001 und A002. Geschieht dies
wahrend des Betriebs, so wird der Antrieb zuerst gestoppt

___sF1__| 32 |Festfrequenz1(A02y) |
___sF2 | 33 |Festfrequenz2(A022) |
__sF3 | 34 |Festfrequenz3(A023) |
__SF4___| 35 |Festfrequenz4(A024) |
__sF5 | 36 |Festfrequenz5(A025) |
__sF6 | 37 |Festfrequenz6(A026) |

SF7

Unter Funktion A019 wird das Ansteuerverfahren gewahlt: A019=00: BCD (siehe Eingang
CF1...CF4) oder A019=01: bit (siehe Tabelle).

Ein- Festfrequenz / Funktion

gang A20*% | A21 | A22 | A23 | A24 | A25 | A26 | A27
SF1 EIN
SF2
SF3
SF4
SF5
SF6
SF7

EIN

EIN

olololololo
olo|o|o|o|Z
olo|o|o|Z
olo|o|2

(e)e]
(@)

EIN

*Wird keiner der Eingange CF1...CF4 bzw. SF1...SF7 angesteuert so fahrt der Frequenzumrichter
auf die Basisfrequenz (wenn A001=02: Funktion A020) bzw. auf den anstehenden
Frequenzsollwert.
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oLR [ 39 [Stromgrenze

Uber diesen Eingang wird auf folgende Funktionen fir die Stromgrenzenfunktion umgeschaltet:
b024, b025, b026 (standardmaBig b021, b022, b023).

Drehmomentbegrenzung aktiv
TRQ1 Drehmomentgrenze (BCD, Bit 1)
Drehmomentgrenze (BCD, Bit 2

Die Funktion der Drehmomentbegrenzung ist aktiv unter dem Arbeitsverfahren
Sensorless Vector Control SLV (Funktion A044, Eingabe 03)

Es gibt drei verschiedene Mdglichkeiten der Drehmomentbegrenzung, die unter Funktion b040
angewahlt werden kénnen:

o b040=00: individuelle Begrenzung des Drehmoments in jedem der 4 Quadranten
(Funktionen b041 ... b044, 0 ... 200%).

Drehmoment
S
Zurlckspeisen | Antreiben
(b042) (b041)
Linkslauf » Rechtslauf
Antreiben Zurlckspeisen
(b043) (b044)

¢ b040=01: Anwahl der 4 Drehmomentgrenzen b041...b044 binar Uber Digitaleingange TRQ1,
TRQ2

Eingange
TRQ1 TRQ2
b041
b042 EIN
b043 EIN
b044 EIN EIN

¢ b040=02: Vorgabe der Drehmomentgrenze ber ein Analogsignal 0 ... 10V an Analog-
Eingang O. Die Drehmomentgrenze gilt fur alle Betriebszustande.

Wenn ein Digital-Eingang unter Funktion C001...C007 als TL programmiert wurde, so ist die
Drehmomentbegrenzung nur aktiv wenn der Eingang angesteuert ist. Bei nicht angesteuertem
Digital-Eingang fahrt der Frequenzumrichter auf max. 200% Nennstrom.

Ist kein Digital-Eingang als TL programmiert ist, so erfolgt die Drehmomentbegrenzung
entsprechend der Einstellung unter b040.

Ist einer der Digital-Ausgénge auf OTQ (Uberschreiten des eingestellten Drehmomentes, Funktion
C021 ... C022) programmiert, so ist der Ausgang geschaltet solange das eingestellte
Drehmoment Uberschritten wird.

Ist einer der Digital-Ausgange auf TRQ (Drehmomentgrenze aktiv) programmiert, so wird der
Ausgang geschaltet solange das Drehmoment begrenzt wird.
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Die unter der Funktion ,Drehmomentbegrenzung® angegebenen Drehmomentgrenzwerte
beziehen sich auf das Drehmoment, das bei maximalem Ausgangsstrom erreicht wird. Dieses
Drehmoment wird als ,200%" angenommen.

| _BOK | 44 |Bremsen-Freigabe-Bestitigung

Mit Hilfe der Bremsensteuerung kénnen mechanische Haltebremsen in Anwendungen wie z. B.
Hubantrieben und Aufzigen sicher Gber den Frequenzumrichter angesteuert werden.
Die Bremsensteuerung wird unter b120 freigegeben und funktioniert auf folgende Weise:

Start
1.) Nachdem der Frequenzumrichter einen Start-Befehl erhalt beschleunigt er auf die Bremsen-
Freigabe-Frequenz (b125).
2.) Nach Erreichen der Freigabe-Frequenz und nach Ablauf der Wartezeit vor Bremsen-
Freigabe (b121) fir die Bestidtigung der Bremsen-Freigabe ((liber Digital-Eingang BOK) gibt
der Frequenzumrichter an Digitalausgang BRK das Bremsen-Freigabe-Signal heraus. Wenn der
Ausgangsstrom bei Ablauf der Wartezeit b121 kleiner ist als der unter Funktion b126
programmierte Bremsen-Freigabe-Strom, dann wird das Bremsen-Freigabe-Signal nicht
gesetzt, der Frequenzumrichter geht auf Stérung (E36) und der Digitalausgang Bremsen-
Storung (BER) wird gesetzt.
3.) Wenn ein Digitaleingang als Bestatigung der Bremsen-Freigabe (BOK) programmiert ist
und das Bremsen-Freigabe-Signal an Digitalausgang BRK gesetzt wird, so muss die Bremsen-
Freigabe-Bestitigung (BOK) innerhalb der Wartezeit fiir die Bremsen-Bestatigung (b124)
erfolgen damit der Frequenzumrichter beschleunigt. Erfolgt das BOK-Signal nicht innerhalb dieser
Zeit, so geht der Frequenzumrichter auf Stérung (E36) und der Digitalausgang BER wird gesetzt.
Ist keiner der Digtialeingdnge als BOK programmiert so ist die Wartezeit fiir die Bremsen-
Bestdtigung ungiltig und der Frequenzumrichter gibt das Bremsen-Freigabe-Signal heraus.
4.) Nach Bestatigung der Bremsen-Freigabe (ber Digitaleingang BOK oder wenn keiner der
Digitaleingange als BOK programmiert ist, nachdem das Bremsen-Freigabe-Signal gesetzt wird
wartet der Frequenzumrichter fir die unter Funktion b122 programmierte Wartezeit fiir die
Beschleunigung bevor auf den eingestellten Sollwert beschleunigt wird.

Stop
5.) Wird der Start-Befehl weggenommen so verzégert der Frequenzumrichter auf die Bremsen-

Einfallfrequenz (b127) und das Bremsen-Freigabe-Signal an Digitalausgang BRK fallt ab.

6.) Wenn einer der Digital-Eingénge als Bremsen-Freigabe-Bestidtigung BOK programmiert ist
und das Bremsen-Freigabe-Signal fallt ab, so wartet der Frequenzumrichter flr die unter b124
programmierte Wartezeit fiir die Bremsenbestatigung bis das BOK-Signal nicht mehr ansteht.
Wenn das BOK-Signal nicht innerhalb der Wartezeit abféallt, so geht der Frequenzumrichter auf
Stérung (E36) und der Digitalausgang BER wird gesetzt. Wenn keiner der Digitaleingange als BOK
programmiert wurde, so ist die Wartezeit fiir die Bremsenbestitigung (b124) ungultig und
das Bremsen-Freigabe-Signal wird an Digitalausgang BRK gesetzt.

7.) Wenn nun die Bremsen-Freigabe-Bestatigung an Digitaleingang BOK abfallt (bzw. fiir den
Fall dass kein Digitaleingang als BOK programmiert wurde, wenn das Bremsen-Freigabe-Signal
an Digitalausgang BRK abfallt) wartet der Frequenzumrichter fir die unter Funktion b123
programmierte Wartezeit fiir Verzogerung bevor er auf OHz verzégert.
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Die Bremsensteuerung sollte nur unter dem Arbeitsverfahren SLV (Geberlose Vektorregelung,
A044=03) eingesetzt werden.

Bremsen-Einfallfrequenz

(b127)
Bremsen-Freigabe-Frequenz (b125) | \/ (b123)
T 1
Ausgangsfrequenz 1
—— < S ———
Startbefehl
b121)
Bremsen-Freigabe-Signal ( / ON
Bestatigung Bremsfreigabe ON i
(b124) (b124) |
S — <

Stormeldung E36 tritt auf wenn

- der Ausgangsstrom langer als die Wartezeit vor Bremsen-Freigabe (b121) unter dem
Bremsen-Freigabe-Strom (b126) liegt.

-wenn in der Verzégerung oder Beschleunigung das Signal Bremsen-Freigabe-Bestatigung
(BOK) nicht innerhalb der Wartezeit fiir die Bremsenbestitigung (b124) erfolgt.

Alternativ zu dem hier beschriebenen Verfahren kann eine Motorbremse (iber einen Digital-
Ausgang mit der Funktion FA2 gesteuert werden.

Hoch-/Runterlauframpe inaktiv

EIN: Ignorieren der eingestellten Zeitrampen. Die Ausgangsfrequenz folgt unmittelbar dem
Frequenzsollwert
AUS: Die angewahlten Zeitrampen sind aktiv

PCLR Position l6schen

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit einer Positionierung und einem Inkrementalgeber
verfigbar (A044=03, P012=02).

Erfolgt PCLR bei Positionierung lber intern abgelegte Positionen (P012=02), so wird der aktuelle
Positionszahler auf ,,0" zurlickgesetzt (d030=0).

__ADD | 50 __|Frequenz addieren

Addition oder Subtraktion (entsprechend Einstellung unter A046) der unter A145 programmierten
Frequenz.

F-TM Steuerung iiber Steuerklemmen

Start/Stop und Sollwertvorgabe erfolgen lber Steuerklemmen - unabhdngig der Einstellung unter
A001 / A0O2.
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ATR Drehmomentregelung

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit dem Arbeitsverfahren SLV (A044=03) madglich.

Die Funktion Drehmomentregelung wird z. B. bei Wickelantrieben eingesetzt (siehe Funktion
P033...P041).

Drehmoment | |Drehmoment-

Offset grenze
ingang ATR

I}
Vorgabe Dreh-

Drehmomentsollwert
7£ > (Sollwert fiir
momentsollwert Stromregelung)

Drehzahlbe- Drehzahl-
grenzung auswertung Y~ Umschaltung des Drehzahlreglers auf
P-Regler bei Uberschreitung der
Drehzahl- Drehzahlbegrenzung
istwert

[ _KHC | 53 |kWh-Zidhler d015 zuriicksetzen

Zurlcksetzen kWh-Zahler unter d015 (siehe Funktion b078, b079).

m- SPS-Programmierung Digitaleingang
m- SPS-Programmierung Digitaleingang
m- SPS- grammierung Digitaleingang
m-m SPS-Programmierung Digitaleingang
SPS-Programmierung Digitaleingang 6
m- SPS-Programmierung Digitaleingang

Digitaleingange X(00)...X(06) fir Programmfunktion EasySequence

_AHD___| 65 __|Analogsollwert halten

Eingang AHD halt den aktiven Analogsollwert. Der gehaltene Analogsollwert lasst sich mit Eingang
UP (27) bzw. DWN (28) verandern. In diesem Fall wird bei C101=01 und Netz-Aus der Sollwert
gespeichert.

Wird bei anstehendem AHD die Netzspannung eingeschaltet oder fallt das Reset-Signal ab, dann
wird der Analogsollwert gehalten, bei dem zuletzt — vor Abschalten der Netzspannung bzw. vor
dem Reset, der Eingang AHD gesetzt wurde.

AHD — | EIN |_

H

Analogfrequenzsollwert

Frequenzsollwert
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Bei AHD=EIN wird der Sollwert auch bei Netz-Aus/Netz-Ein oder Umschalten des Parametersatzes
mit Digitaleingang SET gehalten.

Achtung! Bei haufiger Verwendung dieser Funktion kann das EEPROM zerstort werden.

| cP1 | 66 |Anwahl von Positionen (BCD, Bit1)
| cP2 | 67 |Anwahl von Positionen (BCD, Bit2
| cP3 | 68 |Anwahl von Positionen (BCD, Bit3)

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit einer Positionierung und einem Inkrementalgeber
verfligbar (P003=01, P012=02).

Abrufen von 8 Positionen (iber Digitaleingange CP1...CP3

Position 1 (P060)
Position 2 (P061) | EIN

Position 3 (P062) EIN
Position 4 (P063) | EIN | EIN
Position 5 (P064) EIN
Position 6 (P065) | EIN EIN
Position 7 (P066) EIN | EIN

Position 8 (P067) | EIN | EIN | EIN

Zur Vermeidung von unerwiinscht ausgeldsten Fehlpositionierungen bei Anlegen des Binarsignals
kann unter C169 eine Zeitverzdégerung eingegeben werden.

|Zeir-;erz¢'>gerung (C169) =0 \’ j Zeitverzégerung (C169) eingegeben
7
...

3 e

T T

Pasitionssollwertss

L J
ki

CP1

¥
L

CP2

CP3 kit

Zeitverzigerung
(C169)

Es gibt folgende Mdéglichkeiten die Positionen vorzugeben:
- Eingabe der Positionen unter Funktion P060...P067
- Eingabe mittels EzSQ-Programm

d029: Anzeige der Sollposition (die unter P011 programmierte Impulszahl entspricht einer
Motorumdrehung)
d030: Anzeige der Istposition
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ORL | 69 | Anschluss fiir Referenzschalter
| ORG___| 70 |Start Referenzierung

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit einer Positionierung und einem Inkrementalgeber
verfligbar (P003=01, P012=02).

Zwei verschiedene Arten der Referenzierung lassen sich unter Funktion PO68 anwahlen.

P068=00: ,Low-Speed"-Referenzierung

(1) Beschleunigen mit der eingestellten Zeitrampe und der unter PO69 gewahlten Drehrichtung
auf die unter P0O70 eingegebene ,Low-Speed"-Referenziergeschwindigkeit. (2) Fahren mit ,Low-
Speed"-Referenziergeschwindigkeit bis zur ansteigenden Flanke an Eingang ORL (3) bei der
anschlieBend eine Gleichstrombremsung erfolgt und der Motor gestoppt wird.

ORG El |
ORL 1 ELL
Ausgangsfraquenz
&) b "Lowi-speed”- Refaranziar-
gaschwindigkeit P{O70)
3
M @
— >
0-Positian Position

P068=01: ,,High-Speed"-Referenzierung

(1) Beschleunigen mit der eingestellten Zeitrampe und der unter PO69 gewahlten Drehrichtung
auf die unter PO71 eingegebene ,High-Speed"-Referenziergeschwindigkeit. (2) Fahren mit ,High-
Speed"-Referenziergeschwindigkeit bis zur ansteigende Flanke an Eingang ORL. (3) Verzégern mit
der eingestellten Runterlauframpe und Drehrichtungsumkehr (4) auf die ,Low-Speed"-
Referenziergeschwindigkeit (P070). Fahren mit ,Low-Speed"-Referenziergeschwindigkeit bis zur
abfallenden Flanke an Eingang ORL (5) bei der anschlieBend eine Gleichstrombremsung erfolgt
und der Motor sofort gestoppt wird.

ORG EIM I
ORL EIN I
Ausgangsfrequenz 2) "High-5 pesd"-Refere nzier-
* geschwindigkait (POT1)
(1) (3}
0-Position o
Pasition
{5 (4)
"Low-Spead’-Refarenzier-

geschwindigkeit (POTO)
Nach Abschluss der Referenzierung wird die aktuelle Position als 0-Position festgelegt.

Sollte keine Referenzierung durchgefiihrt werden so wird die Netz-Ein-Position als 0-Position
festgelegt.

Ein Start-Befehl FW bzw. RV ist zur Auslésung der Referenzierung nicht erforderlich.

Nach Erreichen des Referenzschalters wird der Motor gestoppt und die Gleichstrombremsung ist
aktiv. Nach Wegnahme des Signals flir die Referenzierung (ORG) wird diese ausgeschaltet.
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[ sPD | 73 |Umschaltung , Speed-Control" / , Position-Control"

»,Position-Control" ist nur in Verbindung mit einer Positionierung und einem Inkrementalgeber
verfligbar (P003=01, P012=02).

I\\

EIN: ,Speed-Control" aktiv, ,Position-Control* inaktiv
AUS: ,Speed-Control" inaktiv, ,Position-Control" aktiv

Bei ,,Speed-Control" erfolgt keine Positionserfassung. Festlegen der Drehrichtung erfolgt Gber die
Eingénge FW/RV.

Bei Umschalten von ,Speed-Control* auf ,Position-Control* wird die aktuelle Position als 0-
Position definiert. Ist der Positionssollwert in diesem Moment ,,0%, so erfolgt ein Stop. Geschieht
dies wahrend des Betriebes bei einer hohen Drehzahl, so kénnen hohe Stromspitzen auftreten -
méglicherweise der Umrichter sogar eine Stérung ,Uberstrom™ melden.

I\\ I\\

Ausgangﬁfrequenz
Start Impulszahler fir Positionierung
—
Speed-Control Position-Control
» Zeit
Zielposition
Digitaleingang SPD il \ P

0-Position

Beim Umschalten von ,Speed-Control™ auf ,Position-Control" ist auBerdem das Vorzeichen der
Position zu berlicksichtigen

m Signal 1 fiir “Sicherer Halt” (nur Digitaleingang
| GS2 | 78 [signal 2 fiir “Sicherer Halt” (nur Digitaleingang 4)

Digitaleingang 3 und 4 werden automatisch, bei Aktivierung ,Sicherer Halt" Gber Schiebeschalter,
mit diesen Funktionen belegt und kénnen nicht verandert werden.

Ausldésung der Funktion ,Sicherer Halt®, Offner. Der Motor lduft frei aus und der Frequenz-
umrichter zeigt, je nach Einstellung unter Parameter b145 die Stérmeldung ,E37.*“ an.
Zurlcksetzen dieser Stérmeldung nur mit Digitaleingang Reset mdglich.

Um das manuelle Freigabesignals EDM Ulber den Digitalausgang 11 zu schalten, miissen beide
sicherheitsrelevanten Digitaleingénge 3 und 4 geschaltet werden. Wird nur einer von beiden
geschaltet, wird der Digitalsaugang nicht geschaltet, der Umrichter stoppt trotzdem.

Wird das Startsignal direkt an den Umrichter angeschlossen und bleibt wahrend der Auslosung

»,Sicherer Halt" anstehen, lauft der Umrichter nach zuriicksetzen der externer Abschalteinheit und
der Sérmeldung E37, wieder an.

| 485 | 81 |Direktkommunikation Frequenzumrichter EzCom

Steuerung Uber Kommunikation EzCom (Direktkommunikation zwischen Frequenzumrichtern)

EIN: Steuerung tber Kommunikation EzCom
AUS: Keine Steuerung liber Kommunikation EzCom
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m Ausfiihrung SPS-Programmierung

Ausflihrung des intern erstellten SPS-Anwenderprogrammes

EIN: Ausfihrung Anwenderprogramm
AUS: Keine Ausfihrung Anwenderprogramm

HLD Speichern der Ausgangsfrequenz

Funktion speichert die augenblickliche Ausgangsfrequenz

EIN: Speicherung der Ausgangsfrequenz
AUS: Anderung Ausgangsfrequenz moglich

Achtung!

Bei aktivem Eingangssignal reagiert der Umrichter auf keinen Stop-Befehl, weder durch
Wegnahme des Start-Befehls noch durch Betdtigung der Stop-Taste.

| _ROK [ 84 |Vorbedingung Start-Befehl

Funktion dient als Vorbedingung zum Start des Umrichters

EIN: Umrichter reagiert auf Start-Befehl
AUS: Umrichter reagiert nicht auf Start-Befehl

| EB | 85 |Spur B fiir Inkrementalgeberanschluss (nur Digitaleingang 7)

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit einer Positionierung und Inkrementalgeberriickfiihrung
verfligbar (P003=01, P012=02).

Mit dieser Funktion lassen sich, je nach Positionierungsart, zwei unterschiedlicheFunktionen
realisieren:

Bei einer Positionierung mit zwei um 90° versetzte Geberspuren A und B wird der Digitaleingang
7 als Geberspur B verwendet.Die Spannung an diesem Eingang darf 24VDC und eine maximale
Frequenz von 2kHz nicht tUberschreiten. Die Geberspur A wird mit dem Anschluss an Klemme EA
realisiert

Positionierung mit zwei Geberspuren A und B

Vce P24 WJ200
] o—i¢H |_7J7
A o 1 EA
Geber
- B nnr  |7Es

PLC !:5
/ L]0

/ GND 1 7J7'

Gebertyp:
PNP Open Collector
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Bei einer Positionierung mit einer Geberspur, wird der Digitaleingang 7 dazu bendétigt um die
Zahlrichtung zu andern.

EIN: Zahlrichtung aufsteigend
AUS: Zahlrichtung absteigend

Positionierung mit einer Geberspur

Vce

— )

Impulsgeber

- Zahlrichtung 7/EB

GND 7 7J7

Gebertyp:
PNP Open Collector

| DISP | 86 |Anzeige Bedieneinheit nur d001

Mit dieser Funktion wird ausschlieBlich die aktuelle Ausgangsfrequenz unter Parameter d001
angezeigt.

PSET Pre-Set-Istposition

Zuweisen des unter P0O83 eingegebenen Wertes als Ist-Position d130 mit Eingang PSET (91).
Verflugbar bei P012=00/02 und A075=00.

_No___| __no__|Keine Funktion
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oot Digital-Eingang 1

00

Werkseinstellung: FW ,,Start Rechtslauf"

£ooe Digital-Eingang 2

01

Werkseinstellung: RV ,Start Linkslauf"

003 Digital-Eingang 3

12

Werkseinstellung: EXT ,,Storung extern"

£oo4 Digital-Eingang 4

18

Werkseinstellung: RS ,Reset"

£005 Digital-Eingang 5

02

Werkseinstellung: CF1 ,Festfrequenz BCD, Bit 1"

006 Digital-Eingang 6

03

Werkseinstellung: CF2 , Festfrequenz BCD, Bit 2"

£om Digital-Eingang 7

06

Werkseinstellung: JG ,,Tippbetrieb™

ol Digital-Eingang 1 SchlieBer / Offner

00

00 SchlieBer

01 Offner

o Digital-Eingang 2 SchlieBer / Offner

00

00 SchlieBer

01 Offner

£o 3 Digital-Eingang 3 SchlieBer / Offner

00

00 SchlieBer

01 Offner
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oM Digital-Eingang 4 SchlieBer / Offner 00
00 SchlieBer
01 Offner

£ois Digital-Eingang 5 SchlieBer / Offner 00
00 SchlieBer
01 Offner

o6 Digital-Eingang 6 SchlieBer / Offner 00
00 SchlieBer
01 Offner

Digital-Eingang 7 SchlieBer / Offner 00
00 SchlieBer
01 Offner
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5.41 Reaktionszeit der Digitaleingdange

FUr jeden der Digitaleingange 1...7 kann die Reaktionszeit im Bereich von 2..400ms eingestellt
werden. Die Funktion dient dazu, um ein ungewolltes Auslésen von Digitaleingangen z. B. durch
Stérungen oder Kontaktprellen zu verhindern.

C 160 Reaktionszeit Digitaleingang 1 E |
Einstellbereich 0...200 [x2ms]

CIEI Reaktionszeit Digitaleingang 2 | 1 |
Einstellbereich 0..200 [x2ms]

C 162 Reaktionszeit Digitaleingang 3 E |
Einstellbereich 0...200 [x2ms]

C 163 Reaktionszeit Digitaleingang 4 E |
Einstellbereich 0...200 [x2ms]

r 164 Reaktionszeit Digitaleingang 5 | 1 |
Einstellbereich 0...200 [x2ms]

[ IBS Reaktionszeit Digitaleingang 6 | 1 |
Einstellbereich 0...200 [x2ms]

[ BB Reaktionszeit Digitaleingang 7 | 1 |
Einstellbereich 0..200 [x2ms]

L1569 Determinationszeit 0 |
Einstellbereich 0..200 [x10ms]

Zur Vermeidung von unerwiinscht ausgeldsten Festfrequenzen oder Positionen bei Anlegen des
Signals (z. B. durch Kontaktprellen) kann unter C169 eine Determinationszeit eingegeben
werden.

]10

‘Determinationszeit C169=0 |—TI_I_; i oy KIDeterminationszeit C169 i
» L

Frequenzsollwert

5
aid
L T

L3
| Determinationszeit
; 7 S
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5.42 Digitalausgdnge 11...12, Relaisausgang AL

Die Digitalausgéange 11...12 sowie der Relais-Ausgang kénnen mit verschiedenen Signal-
Funktionen programmiert werden:

Ubersicht iiber die Funktionen der Digitalausginge und des Relais

Die Programmierung der Digitalausgange erfolgt unter Funktion C021...C022 (entsprechend
Ausgang 11...12, Programmierung des Relais” AL unter C026; Programmierung ,Offner" oder
»SchlieBer" tber Funktion C031...C032).

Symbol Parameter Signalfunktion

S R

__RUN__| 0O |Betrieb |

Signal wenn Ausgangsfrequenz >0Hz

Ausgangs-
freauenz

Signal ,RUN" EIN |

| FA1 | 01 |Frequenzsollwert erreicht
Signal bei Erreichen des eingestellten Sollwertes

Ausgangs- ¢ W f B w
frequenz 7'/ \T favs

Signal ,FA1" EIN

fen: 1% der Maximalfrequenz (A004)
faus: 2% der Maximalfrequenz (A004)

Beispiel: Sollwert=40Hz, Maximalfrequenz (A004)=50Hz
fen : 50Hz x 0,01=0,5Hz

faus : 50Hz x 0,02=1,0Hz

Signal FA1 EIN bei 49,5Hz, Signal FA1 AUS bei 49Hz

| FA2 |02  |Frequenz iiberschritten 1

Signal bei Ausgangsfrequenzen > der unter Funktion C042 bzw. C043 eingestellten Frequenzen.

C042 C043
Ausgangs-  f. N N R
frequenz e 7/-/ ) faus

Signal ,FA2" EIN

fen: 1% der Maximalfrequenz (A004)
faus: 2% der Maximalfrequenz (A004)
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Beispiel: C042=30Hz, C043=35Hz,
Maximalfrequenz (A004)=50Hz

fen : 50Hz x 0,01=0,5Hz

faus : 50Hz x 0,02=1,0Hz

Signal FA2 EIN bei 29,5Hz, Signal FA2 AUS bei 29Hz

Dieses Signal kann zum Ansteuern einer Motorbremse verwendet werden.

Strom {iberschritten

Signal wenn der Motorstrom den unter C041 eingestellten Wert lberschreitet.
C041

Strom

Signal ,,OL" I |

C040=00:Funktion immer aktiv
C040=01:Funktion nur aktiv im statischen Betrieb (nicht aktiv wéahrend Hoch- und Runterlauf)

Einstellen der Reaktionszeit flir diese Funktion erfolgt mit den Funktionen C901 und C902. Die
Schalthysterese wird unter Funktion 903 eingestellt.

oD |04 |PID-Regelabweichung

Nur Verfligbar bei Verwendung des PID-Reglers (A071=EIN). Anzeige des Istwertes unter d004.

Signal wenn die Abweichung zwischen dem eingestellten Sollwert und dem zurlckgefihrten
Istwert groBer ist als der unter Funktion C044 eingestellte Wert.

Istwert
e

Sollwert

Signal ,0D" | '| |:|

:

Signal wenn eine Stdérung anliegt

|  FA3 |06  |Frequenz iiberfahren

Signal bei Uberfahren der unter Funktion C042 bzw. C043 eingestellten Frequenzen.

Zl fen o :-N C043

e & L faus NS
Ausgangs-  fey Xx : 1 |
frequenz : |

Signal ,FA3"

fen: 1% der Maximalfrequenz (A004)
faus: 2% der Maximalfrequenz (A004)
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Beispiel: C042=30Hz, C043=35Hz,
Maximalfrequenz (A004)=50Hz

fen : 50Hz x 0,01=0,5Hz

faus : 50Hz x 0,02=1,0Hz

Signal FA3 EIN bei 29,5Hz, Signal FA3 AUS bei 31Hz
Signal FA3 EIN bei 35,5Hz, Signal FA3 AUS bei 34Hz

0oTQ Drehmoment iiberschritten

Signal bei Uberschreiten der unter Funktion CO055...C058 eingestellten Drehmomente (nur
verfigbar im Arbeitsverfahren A044=03)

“Uv__ | 0o |Unterspannung

Signal bei Netzunterspannung

TRQ Drehmomentbegrenzung aktiv

Signal bei Erreichen der unter Funktion b041...b044 programmierten Drehmomentbegrenzungen

RNT Betriebszeit b034 iiberschritten

Signal wenn die unter b034 programmierte Betriebszeit Gberschritten wird.

ONT Netz-Ein-Zeit b034 iiberschritten

Signal wenn die unter b034 programmierte Netz-Ein-Zeit tGberschritten wird.

THM Motor iiberlastet

Signal wenn die unter C061 programmierte Motoruberlast-Warnschwelle Gberschritten wird.

| BRK | 19 |Bremsen-Freigabe-Signal
. BER | 20 [Bremsen-Stérung

Siehe Funktion b120...b126 ,Bremsensteuerung" bzw. Digitaleingang BOK.

___zs | 21 |Drehzahl=0

Signal wenn Ausgangsfrequenz (d001) < als die unter C063 programmierte Frequenz.
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-EE_ Drehzahlabweichung

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit einer Positionierung und Inkrementalgeberrickfiihrung
verfligbar (P003=01, P012=02).

Sighal wenn die Abweichung der Motordrehzahl vom intern kalkulierten Sollwert den unter
Funktion P027 eingegeben Wert unterschreitet (Werkseinstellung=7,5Hz).

| POK | 23 |istposition=Sollposition

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit einer Positionierung und Inkrementalgeberriickfiihrung
verfligbar (P003=01, P012=02).

Signal wenn Positionierung abgeschlossen.

| FA4 | 24 |Frequenz iiberschritten 2

Signal bei Ausgangsfrequenzen > der unter Funktion C045 bzw. C046 eingestellten Frequenzen.

C045 C046
Ausgangs- f, % N T
frequenz e : . | : faus

Signal ,,FA4“ EIN

fen: 1% der Maximalfrequenz (A004)
faus: 2% der Maximalfrequenz (A004)

Beispiel: C045=30Hz, C046=35Hz,
Maximalfrequenz (A004)=50Hz

fen : 50Hz x 0,01=0,5Hz

faus : 50Hz x 0,02=1,0Hz

Signal FA4 EIN bei 29,5Hz, Signal FA4 AUS bei 29Hz

| FA5 | 25 |Frequenz iiberfahren 2

Signal bei Uberfahren der unter Funktion C045 bzw. C046 eingestellten Frequenzen.

jfsm N €096

_éﬁ faus E { faus

Ausgangs-  fey o
frequenz |

Signal ,FA5"

fen: 1% der Maximalfrequenz (A004)
faus: 2% der Maximalfrequenz (A004)

Beispiel: C042=30Hz, C043=35Hz,
Maximalfrequenz (A004)=50Hz
fen : 50Hz x 0,01=0,5Hz

faus : 50Hz x 0,02=1,0Hz
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Signal FA3 EIN bei 29,5Hz, Signal FA3 AUS bei 31Hz
Signal FA3 EIN bei 35,5Hz, Signal FA3 AUS bei 34Hz

oL2 Strom iiberschritten 2

Signal wenn der Motorstrom den unter C111 eingestellten Wert lberschreitet.

Ci11

Strom

Signal ,,OL2" I |

C040=00:Funktion immer aktiv
C040=01:Funktion nur aktiv im statischen Betrieb (nicht aktiv wahrend Hoch- und Runterlauf)

Einstellen der Reaktionszeit fir diese Funktion erfolgt mit den Funktionen C901 und C902. Die
Schalthysterese wird unter Funktion 903 eingestellt.

| obc | 27 [|Analogsollwertiiberwachung Eingang O
m Analogsollwertiiberwachung Eingang OI

Signal bei Erreichen eines definierten Analogsollwertbereiches.

0, Ol
Max. 100%

Hysterese b062 / b065
Analogsollwertkomparator,

.A/Maximalwert (b060, b063)

. Frequenzsollwert

Analoasollwert =

Analogsollwertkomparator,
Frequenzsollwert (b070,
b071)

-~ Analogsollwertkomparator,
» Minimalwert (b061, b064)

Min. (O, Ol): 0%

WCO /WCOI
ODc/ OIDc

Beispiel 1: Bei Analogsollwerten <0,5V an Analogeingang O soll Ausgang ODc gesetzt
werden. In diesem Fall soll der Umrichter mit 40Hz fahren. Voraussetzung: A004=50Hz

b060=5% (2,5Hz), b061=0%, b062=0%, b070=80% (40Hz), C021=27 (Digitalausgang 11 =
ODc)

Beispiel 2: Bei Analogsollwerten zwischen 2,5V und 7,5V an Analogeingang O soll
Ausgang ODc gesetzt werden. In diesem Fall soll der Umrichter mit 5Hz fahren.
Voraussetzung: A004=50Hz

b060=75% (37,5Hz), b061=25% (12,5Hz), b062=0%, b070=10% (5Hz), C021=27
(Digitalausgang 11 = ODc)

Bei einer Hysterese b062=5% (entspricht 2,5Hz): Bei ansteigendem Sollwert verschiebt
sich der Bereich auf 15...40Hz. Bei fallendem Sollwert: 35...10Hz

Die Ausgangsfunktionen WCO und WCOI sind jeweils identisch mit ODc und OIDc.
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FBV PID- Istwertiiberwachung

Nur Verfiigbar bei Verwendung des PID-Reglers (A071=EIN). Anzeige des Istwertes unter d004.

FBV=AUS: PID-Istwert > C052
FBV=EIN: PID-Istwert < C053

L3

PID-Istwert // C052 (FBV-Aus-Schwelle)
/ C052 (FBV-Ein-Schwelle)
Zeit
v
o

| NDc | 32 |ModBus-Netzwerkfehler

Signal bei ModBus-Netzwerkfehler (siehe Funktion C077)

MedBus-Master -—I _I —'
L]

Monitoring timer /

‘Cemmunication trip time

(COTT)

NDC

LOG1 Ergebnis Logische Verkniipfung
LOG2 Ergebnis Logische Verkniipfung 2
LOG3 Ergebnis Logische Verkniipfung

Der WJ]200 bietet die Mdglichkeit das Ergebnis von bis zu 3 logischen Verknlipfungen (,AND"Y,
»OR", ,XOR") zweier Signalfunktionen (Ausnahme LOG1...LOG3) auf die Ausgange 11...12 sowie
auf das Relais AL zu legen.

Ergebnis | Signalfunktion 1 | Signalfunktion 2 | Operand*
LOG1 (33) Cl142 C143 C144
LOG2 (34) C145 C146 C147
LOG3 (35) C148 C149 C150

*: 00=AND, 01=0R, 02=XOR
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Beispiel: Ergebnis der AND-Verknlpfung von Signalfunktion FA2 (02) und OL (03) soll auf
Ausgang 13 gelegt werden.

C023=33 (Ausgang 13=L0G1)
C142=02 (FA2)

C143=03 (OL)

C144=00 (AND)

Signal 1, z. B. "OL"

Signal 2, z. B. "FAZ"

Verknupfung "AND"

Verknupfung "OR"

Verknupfung "XOR"

[ WAC | 39 |warnung Kondensator-Lebensdauer

Der WJ200 ermittelt den Zustand der Kondensatoren auf den Platinen auf Grundlage der
Gerateinnentemperatur und der Netz-Ein-Zeit. Zustandsanzeige der Kondensatoren erfolgt unter
Funktion d022.

Erfolgt das Signal WAC, dann sollten ,Main-board® und ,Logic-board® gegen neue Platinen
getauscht werden.

| WAF [ 40 |warnung Liifterdrehzahl

Die Drehzahl der Geratellifter wird stéandig Uberwacht. Sollte ein Lifter unter Nenndrehzahl
laufen, Uberprifen Sie in diesem Fall ob die Lifter evtl. aufgrund von Verschmutzung
schwergdngig oder sogar blockiert sind.

Bei automatischen Abschalten der Lifter (b092=01) wird WAF nicht gesetzt.

Zustandsanzeige der Lifter erfolgt unter Funktion d022.

___FR___| 41 |Startbefehl

Signal wenn ein Startbefehl anliegt, ungeachtet der Einstellung unter A002

Start Rechtslauf FW

Start Linkslauf RV

Ausgang FR

| OHF | 42 |Kiihlkérper-Ubertemperatur

Signal wenn die Kihltemperatur den unter Funktion C064 eingestellten Wert Gberschreitet.
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LOC Strom unterschritten

Signal wenn der Ausgangsstrom den unter C039 eingestellten Strom unterschreitet.

C038=00: LOC mdglich im gesamten Betrieb
C038=01: LOC madbglich nur im statischen Betrieb (nicht im Hoch- und Runterlauf)

Unter bestimmten Umstanden kann es vorkommen, dass im konstanten Betrieb bei A0O01=01
(Frequenzsollwertvorgabe Uber Analogeingang) das Signal aufgrund des Samplings nicht korrekt
generiert wird. Wir empfehlen in diesem Fall C038=00 oder Erhéhen der Filterzeit unter A016.

SPS-Programmierung Digitalausgang
Y(01 SPS-Programmierung Digitalausgang 2
SPS-Programmierung Digitalausgang

Digitalausgange Y(00)...Y(02) Programmfunktion EasySequence.

IRDY Umrichter bereit

Signal wenn der Frequenzumrichter bereit ist einen Startbefehl zu empfangen und auszufihren.
Bitte Uberprifen Sie die Netzspannung wenn das Signal nicht ansteht.

Wenn als Startvoraussetzung die Reglersperre FRS (11) abfallen muss, so wird IRDY erst dann
gesetzt wenn diese Bedingungen erflllt sind. Bei Verwendung der integrierten Sicherheitsfunktion
STO kann unter Funktion C900 gewahlt werden ob dieser Zustand berticksichtigt wird oder nicht.

C900=00: Signal IRDY wird unabhangig des Zustands der Eingange GS1 und GS2 erzeugt.
C900=01: GS1 und GS2=1 ist eine zusatzliche Bedingung zur Erzeugung des Signals IRDY.

__FWR__| 51 J|Rechtslauf |
RVR

Signal FWR wenn Motor mit einem Rechtsdrehfeld beaufschlagt wird.
Signal RVR wenn Motor mit einem Linksdrehfeld beaufschlagt wird.

Ausgangsfrequanz

Ausgang FWR

Ausgang RVR
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m Schwerwiegender Hardwarefehler

Signal bei Auftreten einer der nachfolgenden Hardwarefehler:

E08.*: Fehler EEPROM

E10.*: Stérung Stromwandler
E11.*: Stérung CPU

E14.*: Erdschluss

E22.*: Kommunikationsstérung CPU
E25.*: Stérung im Leistungsteil

m Analogsollwertkomparator Eingang O
| wcol | 55 |Analogsollwertkomparator Eingang OI

Die Ausgangsfunktionen WCO und WCOI sind jeweils identisch mit ODc und OIDc.

| FREF | 58 |Frequenzsollwert iiber Bedieneinheit

Signal FREF wenn Frequenzsollwertvorgabe Uber Bedieneinheit vorgegeben wird (A001=02)

[ REF | 59 [startbefehl iiber Bedieneinheit

Signal REF wenn Startbefehl (ber Bedieneinheit vorgegeben wird (A002=02)

SETM | 60 |2. Parametersatz angewihit

Signal SETM wenn ein Digitaleingang C001...C007 mit der Funktion SET fir den 2. Parametersatz

angewahlt wird.

Der 2. Parametersatz (F2xx, A2xx, bxx, Cxx, Hxx) umfasst alle der unten aufgeflihrten

Funktionen.

1. Hochlaufzeit, F202

1. Runterlaufzeit, F203
Frequenzsollwertvorgabe, A201
Start/Stop-Befehl, A202
Motornennfrequenz/Eckfrequenz, A203
Maximalfrequenz, A204

Basisfrequenz, A220

Boost-Charakteristik, A241

% Manueller Boost, A242

Max. Boost bei %Eckfrequenz, A243
Arbeitsverfahren, U/f-Charakteristik, A244
Ausgangsspannung, A245

Spannungsanhebung flir automatischen Boost, A246
Frequenzanhebung fir automatischen Boost, A247
Max. Betriebsfrequenz, A261

Min. Betriebsfrequenz, A262

AVR-Funktion, Charakteristik, A281
Motorspannung / Netzspannung, A282

2. Hochlaufzeit, A292

2. Runterlaufzeit, A293

Umschaltung von 1. auf 2. Zeitrampe, A294
Umschaltung von 1. auf 2. Hochlaufzeit, A295
Umschaltung von 1. auf 2. Runterlaufzeit, A296
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Elektronischer Motorschutz/Einstellwert, b212
Elektronischer Motorschutz/Charakteristik, b213
Stromgrenze 1, Charakteristik, b221
Stromgrenze 1, Einstellwert, b222
Stromgrenze 1, Zeitkonstante, b223

Signal ,Strom Uberschritten™ OL, Einstellwert, C241
Motordaten, H202

Motorleistung, H203

Motorpolzahl, H204

Drehzahlreglerkonstante, H205
Motorstabilisierungskonstante, H206
Motorkonstante R1, H220

Motorkonstante R2, H221

Motorkonstante L, H222

Motorkonstante Io, H223

Motorkonstante J, H224
Autotuning-Motorkonstante R1, H230
Autotuning-Motorkonstante R2, H231
Autotuning-Motorkonstante L, H232
Autotuning-Motorkonstante Io, H233
Autotuning-Motorkonstante J, H234

| EDM | 62 |Manuelle Freigabe fiir “Sicherer Halt” (nur Digitalausgang 11)

Digitalausgang 11 wird automatisch, bei Aktivierung ,Manuelle Freigabe" Uber Schiebeschalter,
mit dieser Funktion belegt und kann nicht verandert werden.

Um das manuelle Freigabesignal EDM (ber den Digitalausgang 11 zu schalten, mlissen beide
sicherheitsrelevanten Digitaleingénge 3 und 4 geschaltet werden. Wird nur einer von beiden
geschaltet, wird der Digitalausgang nicht geschaltet, der Umrichter stoppt trotzdem.

Zur Freigabe der externen Abschalteinheit (z. B. Sicherheitsrelais) kann dieser Digitalausgang als
Freigabesignal parametriert werden. Diese Funktion ist ausschlieBlich mit Digitalausgang 11
moglich.

Wird das Startsignal direkt an den Umrichter angeschlossen und bleibt wahrend der Auslésung

»,Sicherer Halt" anstehen, ldauft der Umrichter nach zuricksetzen der externer Abschalteinheit und
der Sérmeldung E37, wieder an.

|  oP | 63 |optionsmodul vorhanden

Signal OP wenn ein Optionsmodul an der entsprechenden Schnittstelle angeschlossen ist.

__No___| __no__|Keine Funktion
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£oe ! Digital-Ausgang 11 00

Werkseinstellung: RUN ,,Betrieb™

£oee Digital-Ausgang 12 01

Werkseinstellung: FA1 ,Frequenzsollwert erreicht"

026 Relaisausgang ALO-AL1-AL2 05

Werkseinstellung: AL ,,Storung"

o3| Digital-Ausgang 11 SchlieBer / Offner 00
00 SchlieBer
01 Offner
£o3e Digital-Ausgang 12 SchlieBer / Offner 00
00 SchlieBer
01 Offner
C036 Stérmelderelais ALO - AL2 SchlieBer / Offner 01
00 SchlieBer
01 Offner
Signal ,,Strom unterschritten™ LOC, Charakteristik |01 |
00 LOC moéglich im gesamten Betrieb
01 LOC mdglich nur im statischen Betrieb (nicht im Hoch- und Runterlauf)

£039 Signal ,,Strom unterschritten™ LOC, Einstellwert | FU-Inenn [A] |
Einstellbereich 0...2,0 x FU-Nennstrom [A]

£o40 Signal ,,Strom iiberschritten™ OL, Charakteristik | 01 |
00 OL mdglich im gesamten Betrieb
01 OL mdglich nur im statischen Betrieb (nicht im Hoch- und Runterlauf)

CO41,Ced Signal ,,Strom iiberschritten" OL, Einstellwert |FU-Inenn [A]lx1,15 |
Einstellbereich 0...2,0 x FU-Nennstrom [A]

ro4e Signal FA2, FA3, Einstellwert fiir Hochlauf | 0,00Hz |
Einstellbereich 0...400Hz

N
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£043

Signal FA2, FA3, Einstellwert fiir Runterlauf |0,00Hz |

Einstellbereich

0...400Hz

CO4q4

Signal ,,PID-Regelabweichung" OD, Einstellwert |3,0% |

Einstellbereich

0...100%

£o4s Signal FA4, FA5, Einstellwert fiir Hochlauf | 0,00Hz |
Einstellbereich 0...400Hz

r046 Signal FA4, FAS5, Einstellwert fiir Runterlauf | 0,00Hz |
Einstellbereich 0...400Hz

£osc

Signal ,,PID-Istwertiiberwachung" FBV, Maximalwert | 100,0% |

Einstellbereich

0...100%

CO53

Signal ,,PID-Istwertiiberwachung" FBV, Minimalwert |0,0°/o |

Einstellbereich

0...100%

cOs4

Signal OTQ, Auswahl (nur bei SLV) | 00 |

00

Drehmoment (ber eingestelltem Wert

01

Drehmoment unter eingestelltem Wert

€055

Signal OTQ, Einstellwert fiir Rechtslauf motorisch | 100% |

Einstellbereich

0...100%

rose Signal OTQ, Einstellwert fiir Linkslauf generatorisch  [100% |
Einstellbereich 0..100%

Signal OTQ, Einstellwert fiir Linkslauf motorisch | 100% |
Einstellbereich 0..100%

€058

Signal OTQ, Einstellwert fiir Rechtslauf generatorisch |100% |

Einstellbereich 0...100%
Signal OTQ, Charakteristik (nur bei SLV) (o1 |

00

Immer aktiv

01

Nicht aktiv wahrend Hoch-/Runterlauframpe

cob |

Signal ,,Motor iiberlastet™ THM, Einstellwert 90%

Einstellbereich

0...100%
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063 Signal ,,Drehzahl=0" ZS, Einstellwert |0,00Hz |
Einstellbereich 0..100Hz

C06Y Signal ,Kiihlkérper-Ubertemperatur™ OHF, Einstellwert |120°C |
Einstellbereich 0...200°C

Ciil Signal ,,Strom iiberschritten™ OL2, Einstellwert |FU-Inenn [Alx1,15 |
Einstellbereich 0...2,0 x FU-Nennstrom [A]

ran i Signal OL, OL2, Zykluszeit |00 |
00 Zykluszeit 40ms
01 Zykluszeit 2ms

£a0e Signal OL, OL2, Filterzeitkonstante Oms
Einstellbereich 0...9999ms

Filterzeitkonstante zur Unterdriickung von Stérungen. Nur verfligbar bei C901=01.

£903 Signal OL, OL2, Hysterese 10,00%
Einstellbereich 0,00...50,00% FU-Nennstrom

Bei Unterschreiten des Stromes unter den Wert C041/C241, C111 abzgl. Wert unter C903 fallt
das Signal an Ausgang OL/OL2 wieder ab. Nur verfligbar bei C901=01.
Motorstrom &

Einstellwert
C041/C241, C111

Hysterese

Ausgang OL, OL2 Ein Ein

b0O34y Signal RNT / ONT, Einstellwert oSstd

Einstellbereich 0...655300Std

Bitte beachten Sie folgendes:

Eingaben im Bereich von 1. ...9999. haben eine Zeitbasis von 10 Std.
Eingaben im Bereich von 1000 ... 6553 haben eine Zeitbasis von 100 Std.
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5.43 Ein- und Ausschaltverzogerungen

r 130 Einschaltverzégerung Digitalausgang 11 |0,0s |
Einstellbereich 0..100s

£l Ausschaltverzégerung Digitalausgang 11 |0,0s |
Einstellbereich 0..100s

r 32 Einschaltverzégerung Digitalausgang 12 |0,0s |
Einstellbereich 0...100s

r133 Ausschaltverzégerung Digitalausgang 12 |0,0s |
Einstellbereich 0...100s

C M0 Einschaltverzégerung Relais AL |0,0s |
Einstellbereich 0..100s

LM Ausschaltverzégerung Relais AL |0,0s |
Einstellbereich 0...100s
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‘

.44 Logische Verkniipfungen

L2 Logische Verkniipfung 1, Signalfunktion 1 |00
Einstellbereich Alle Signalfunktionen auBer LOG1...LOG3
L1143 Logische Verkniipfung 1, Signalfunktion 2 |00
Einstellbereich Alle Signalfunktionen auBer LOG1...LOG3
LMY Logische Verkniipfung 1, Operand |00
00 AND
01 OR
02 XOR
L 45 Logische Verkniipfung 2, Signalfunktion 1 |00
Einstellbereich Alle Signalfunktionen auBer LOG1...LOG3
Logische Verkniipfung 2, Signalfunktion 2 |00
Einstellbereich Alle Signalfunktionen auBer LOG1...LOG3
C M7 Logische Verkniipfung 2, Operand |00
00 AND
01 OR
02 XOR
148 Logische Verkniipfung 3, Signalfunktion 1 |00
Einstellbereich Alle Signalfunktionen auBer LOG1...LOG3
[ 49 Logische Verkniipfung 3, Signalfunktion 2 |00
Einstellbereich Alle Signalfunktionen auBer LOG1...LOG3
150 Logische Verkniipfung 3, Operand |00
00 AND
01 OR
02 XOR
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5.45 Analog-Ausginge EO, AM

o1 PWM-Ausgang EO |07 |

Der Ausgang EO kann zur Anzeige verschiedener Betriebsdaten programmiert werden.

00 Frequenzistwert, PWM (0...Endfrequenz A004[Hz])

01 Motorstrom, PWM (0...200% FU-Nennstrom)

02 Drehmoment, PWM (0...200%, nur bei A044=03)

03 Freguenzistwert, Impulskettensignal (0...Endfreg. A004; siehe b086)

04 Ausgangsspannung, PWM (0...133%; 75% Ausgangssignal entspricht
100% Ausgangsspannung)

05 Aufnahmeleistung, PWM (0...200%)

06 Thermische Uberlastung, PWM (0...100%)

07 LAD-Frequenz, PWM (0...Endfrequenz A004[Hz])

08 Motorstrom, Impulskettensignal=1,44Hz

10 Kihlkérpertemperatur, PWM (0...200°C)

12 Allgemeines Ausgangssignal, PWM, programmiert in EzSQ

15 Impulskettensignal Monitor (0...Endfrequenz A004[Hz])

16 Option, PWM

ro3g Stromreferenzwert bei C027=08 | FU-Inenn [A] |
Einstellbereich 0,2...2,0 x FU-Nennstrom [A]

An Ausgang EO-L wird ein Impulssignal mit einer Frequenz von 1,44Hz ausgegeben, wenn
C027=08.

CO47 Anzeigefaktor bei C027=15 |1,00 |
Einstellbereich 0,01...99,99

r10s Abgleich Ausgang EO | 100% |
Einstellbereich 50...200%

£028 Analog-Ausgang AM (0...10V) |07 |

Der Ausgang AM kann zur Anzeige verschiedener Betriebsdaten programmiert werden.

00 Frequenzistwert, (0...Endfrequenz A004[Hz])

01 Motorstrom, (0...200%)

02 Drehmoment ohne Vorzeichen, (0...200%, nur bei A044=03)

04 Ausgangsspannung, (0...133%; 75% Ausgangssignal entspricht 100%
Ausgangsspannung)

05 Aufnahmeleistung, (0...200%)

06 Thermische Uberlastung (0...100%)

07 LAD-Frequenz, (0...Endfrequenz A004[Hz])

10 Kihlkérpertemperatur, (0...200°C)

11 Drehmoment mit Vorzeichen, (0...200%)

13 Allgemeines Ausgangssignal, programmiert in EzSQ

16 Option
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L 106 Abgleich Ausgang AM 100%

Einstellbereich 50...200%

109 Offset Ausgang AM 0%

Einstellbereich 0...100%

Ausgang AM Offset Beispiel: Abgleich Analogausgang AM (C028=01, Motorstrom)
Ausgang AM-L Ausgang AM-L
10V f---mmmmmmmeme e D e et T [0}V e ;
C109=50%_, ¢ | ' :
P ; ; C106=100%
7 ! ' .
7 ' I
7’ H H H
7 1 1 1
BV [f SER : 5V ;
C109=0% |
0 0
100% 200% 100% 200% Motorstrom
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5.46 Analog Eingange, Abgleich / Filter

A0 16 Filter Analogeingang O, OI 8

Einstellbereich 0..30, 31

Je grdBer der hier eingegebene Wert ist, umso gréBer ist der Filtereffekt gegeniber Gberlagerten

Storfrequenzen — umso langer wird jedoch auch die Reaktionszeit auf Sollwertanderungen.
Filterkonstante = 1...30 x 2ms

A016=31: Filterkonstante=500ms, Hysterese +/-0,1Hz (Werkseinstellung)

Eingestellter Wert
Filterwirkung gegeniiber Storfrequenzen gEeriNg .uivvveiiiiiniiiiiiiiiianns hoch

Reaktionszeit schnell .......ccciiiiiinnnnne. langsam

COB | Abgleich Analogeingang O | 100,0%

Einstellbereich 0...200%

roee Abgleich Analogeingang OI | 100,0%

Einstellbereich 0...200%

Frequenzsollwert Beispiel: Abgleich Analogeingang O (Maximalfrequenz A004=50Hz)

FOO1
BOHz | --------==-mnmmmes- ,————— -
C081=200%,7 ! :
/7 C081=100%
/ :
25Hz f---------- lovoennng P oo =~

-

_ ’5’ ~ C081=50%

0 5V 10V Analogeingang O - L
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5.47 Reset-Signal, Fehlerquittierung

00 Fehlerquittierung auf ansteigende Flanke an RS. Die Endstufen werden
abgeschaltet wenn RS wahrend des Betriebes erfolgt (Werkseinstellung)

01 Fehlerquittierung auf abfallende Flanke an RS. Die Endstufen werden
abgeschaltet wenn RS wahrend des Betriebes erfolgt

02 Fehlerquittierung auf ansteigende Flanke an RS. Die Endstufen werden

nicht abgeschaltet wenn RS wahrend des Betriebs erfolgt - der
Motorbetrieb wird nicht unterbrochen.

03 Fehlerquittierung auf ansteigende Flanke an RS; der Inhalt des
Positionszdhler (d030) wird nicht geléscht. Die Endstufen werden
fir die Dauer der Stérmeldung abgeschaltet wenn RS wahrend des
Betriebs erfolgt - die Positionierung wird nach Léschen der
Stormeldung fortgesetzt

r103 Verhalten bei Reset |00 |

00 0-Hz-Start (entsprechend Reglersperre FRS, b088=00)

01 Synchronisieren auf Motordrehzahl durch Erfassen der
Motorinduktionsspannung (entsprechend Reglersperre FRS, b088=01)

02 Synchronisieren auf Motordrehzahl durch aktives Erfassen der

Motordrehzahl (entsprechend Reglersperre FRS, b088=02)

5.48 Motorpotentiometer

Die Frequenzsollwertvorgabe kann stufenlos Uiber die 2 Digital-Eingange UP und DWN erfolgen.
UP: Erhohen der Frequenz, DWN: Verringern der Frequenz bei Einstellung A001=02 oder
Abrufen einer Festfrequenz.

Die Funktion ist bei Frequenzsollwertvorgabe Uber Analgosignal (A0O01=01) nur in Verbindung mit
Funktion ,Halten Analog-Frequenzsollwert® AHD oder mit einer Festfrequenz moglich. Die
Zeitrampe entspricht der aktuell angewahlten Hoch-/Runterlaufzeit.

Unter Funktion C101 kann angewahlt werden, ob bei Netz-Aus der =zuletzt gefahrene
Frequenzwert gespeichert (C101=01) oder nicht gespeichert (C101=00) werden soll.

Uber Eingang UDC wird die Frequenz zuriickgesetzt.

Lo Motorpotentiometer-Sollwert speichern 00

00 Letzter Motorpotentiometer-Sollwert nach Netz-Aus nicht speichern

01 Letzter Motorpotentiometer-Sollwert nach Netz-Aus speichern
104 Motorpotentiometer-Sollwert aus EEPROM |00

00 OHz

01 Sollwert aus EEPROM

Bei Zurlicksetzen des Frequenzsollwertes mit der Funktion ,,UDC" wird FO01/A020 entweder auf
OHz (C104=00) oder auf den im EEPROM abgelegten Wert (C104=01) eingestellt.

Der Wert im EEPROM ist abhéngig von der Einstellung unter C101
Wenn eine Minimale Frequenz unter b062 eingegeben ist muss der Wert unter Funktion A020 auf

den Wert der Minimalen Frequenz angehoben werden: A020>/=b062. Andererseits wird eine
Warnmeldung W025 angezeigt und der Antrieb Iasst sich nicht starten.
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5.49 Autotuning, Motordaten

A\) WARNUNG

Im Verlauf des dynamischen Autotunings (H001=02) wird der Motor bis auf 80 % der
eingestellten Eckfrequenz (A003) beschleunigt. Stellen Sie sicher, daBB keine Personen
verletzt werden und daB der angeschlossene Motor bzw. der Antrieb fiir diese Drehzahl
ausgelegt ist.

Um - speziell unter dem Arbeitsverfahren Sensorless Vector Control SLV (A044=03,) - eine
gréBtmogliche Ausnutzung des Motors zu erzielen muss der Frequenzumrichter optimal auf den
Motor abgestimmt werden. Hierzu besteht einerseits die Mdéglichkeit auf die abgespeicherten
Hitachi Standard-Motordaten zuriickzugreifen, die Daten des angeschlossenen Motors individuell
mittels Autotuning auszulesen oder die Daten beim Motorenhersteller zu erfragen und
einzugeben. Ldsst die angeschlossene Maschine ein dynamisches Autotuning nicht zu,
oder ist es nicht moglich den Motor wahrend des dynamischen Autotunings unbelastet
zu fahren, so kann ein statisches Autotuning durchgefiihrt werden. Der Motor dreht
sich in diesem Fall nicht. Der Motor muss der Leistung des Umrichters entsprechen und darf
nur eine Leistungsstufe kleiner sein als die Umrichterleistung. Beispiel W]200-055HF, Motor
4,0kW oder 5,5kW. Die mit Autotuning (statisch oder dynamisch) ermittelten Daten werden in
H030...H034 (bzw. H230..H234 im 2. Parametersatz) eingetragen. Unter Funktion H002 kann
zwischen den Standard-Daten HO020..H024 (bzw. H220..H224 im 2. Parametersatz) und
Autotunig-Daten gewahlt werden. Selbstverstandlich kdénnen die Motordaten auch direkt
eingegeben werden.

Basis fiir die Motordaten ist ein im ,,Stern™ verschalteter Motor mit einer Nennfrequenz
von 50Hz.

Dynamisches Autotuning H001=02

Mit der Autotuning-Funktion werden die Motorkonstanten des angeschlossenen Motors
automatisch ermittelt und in den Speicherplatzen der Funktionen HO30 bis HO034 bzw. H230 bis
H234 (2. Parametersatz) abgespeichert.

Bevor das Autotuning durchgefiihrt werden kann, muss folgendes eingestellt und
beachtet werden:

A003=Motornennfrequenz

A082=Motornennspannung (evtl. mit A0O45 anpassen)

HO003=Motornennleistung

H004=Motorpolzahl

A051=00 (Gleichstrombremse ist nicht aktiv)

Der Antrieb ist unbelastet. Eine evtl. montierte Bremse ist freigeschaltet. Ist dies
nicht moglich - z. B. bei Hubantrieben und Aufziigen, dann muss der Motor von der
Last entkoppelt werden und Autotuning an dem unbelasteten Motor durchgefiihrt
werden. Das Massentriagheitsmoment der Last muss in diesem Fall auf die
Motorwelle umgerechnet werden und zu dem durch Autotuning ermittelten Wert
unter H024 addiert werden.

¢ HO001=02, dynamisches Autotuning

¢ H002=01, es wird auf die Motordaten unter H020...H024 zuriickgegriffen

Mit einem Start entsprechend der Einstellung unter AO02 wird Autotuning ausgeldst.

Autotuning wurde ohne Fehler beendet: ___@a
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Autotuning lauft wie folgt ab:

1 AC-Spannung (1) (Motor rotiert nicht)

2 AC-Spannung (2) (Motor rotiert nicht)

3 DC-Spannung (1) (Motor rotiert nicht)

4 Motor wird in U/f-Kennliniensteuerung (A044=00) bis auf 80% der Eckfrequenz
(A003) hochgefahren; Hoch- und Runterlaufzeit mittels Fuzzy Logic in
Abhangigkeit des Massentragheitsmomentes

5 Motor wird in SLV (A044=03) bis auf ca. x%* der Eckfrequenz (A003)

hochgefahren
6 DC-Spannung (2) (Motor rotiert nicht)

*Der Frequenzwert x ist abhangig von der mittels Fuzzy Logic ermittelten Hoch- bzw.
Runterlaufzeit T unter Punkt 4 (der groBBere der beiden Werte):

0s<T<50s: x=40
50s<T<100s: x=20
100s<T: x=10
Zurlickkehren zur normalen Anzeige mit Taste STOP/RESET.

Vorgehensweise dynamisches Autotuning

Schritt 1: Eingabe
MotorgroBBe/Anzahl
Motorpole

MotorgroBe
Clgigréole

Schritt 2: Eingabe
Eckfrequenz/
Motorspannung

Eckfrequenz
Motorspg.

Schritt 3: Aktivierung
Autotuning

|HOO1| — | 02 |
SET

»

Ergebnis wird angezeigt

mit Fehler

ohne Fehler
=

Autotuning lauft

_—

Q ©

<L

<L

Schritt 5: Zurlck zur

Anzeige mit STOP-Taste

STOP
RESET

O

< L

Schritt 6: Eventuell
Online-Autotunung

|HOOZ | — | 02 |

Schritt 4: Umrichter
entsprechend A002

starten
0
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Alternativ zum dynamischen Autotuning kann statisches Autotuning durchgefiihrt werden
(HO01=01). In diesem Fall wird der Motor nicht drehen (eine geringe Bewegung des Rotors kann
durch Beaufschlagen mit Gleichspannung trotzdem auftreten).

Bei Auftreten einer Stérung wie z. B. Uberstrom oder Uberspannung wéhrend des Autotunings
wird die Stérmeldung angezeigt.

Autotuning kann durch einen Stop-Befehl abgebrochen werden. Zum L&schen der bis dahin
eingelesenen Motordaten initialisieren Sie bitte den Umrichter (Funktion b084).

Autotuning ist nicht méglich wenn A044=02 (frei einstellbare U/f-Kennlinie)

HOO | Autotuning | 00
00 Kein Autotuning
01 der erste folgende Startbefehl startet das statische Autotuning
02 der erste folgende Startbefehl startet das dynamische Autotuning
HOOZ2, HeO? Motordaten |00
00 Standard-Motordaten im Arbeitsspeicher (H020...H024)
02 Autotuning-Motordaten im Arbeitsspeicher (H030...H034)

Standard Motordaten

HO20, He2d Motorkonstante R: | - |
Einstellbereich 0,001...65,53Q

HO2 |, Hee | Motorkonstante R: | - |
Einstellbereich 0,001...65,53Q

HOZ22, Heee Motorkonstante L | - |
Einstellbereich 0,01...655,3mH

HDZ3, Hee3 Motorkonstante Io | - |
Einstellbereich 0,01...655,3A

HOCH, HEeH Motorkonstante J | - |
Einstellbereich 0,001...9999kgm?

Autotuning Motordaten

HO30, H230 Motorkonstante R: | -- |
Einstellbereich 0,001...65,53Q

HO3 1, HP3 | Motorkonstante R2 |-- |
Einstellbereich 0,001...65,53Q
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HO32, HP3P Motorkonstante L | - |
Einstellbereich 0,01...655,3mH

HO33, HE33 Motorkonstante Io | - |
Einstellbereich 0,01...655,3A

HO34, HE3H Motorkonstante J | - |
Einstellbereich 0,001...9999kg/m?

5.50 Motorstabilisierungskonstante

HOOB, H2OB Motorstabilisierungskonstante | 100 |
Einstellbereich 0...255

Lauft der Motor nicht gleichmaBig rund bzw. unstabil Uberpriifen Sie bitte ob die Motorleistung
unter Funktion HO03 sowie die Polzahl unter Funktion H004 entsprechend den Angaben des
Motortypenschildes richtig eingestellt sind. Stimmen die eingegebenen Werte mit denen des
Typenschildes Uberein und der Motor lauft trotzdem unrund dann erhdhen Sie den unter dieser
Funktion eingegebenen Wert. Sollten unter folgenden Betriebsbedingungen Probleme auftreten
(es treten Stromspitzen auf; der Frequenzumrichter l6st mit Uberstrom aus) so ist eine
Reduzierung des Wertes zu empfehlen:

Der Nennstrom des angeschlossenen Motors ist gréBer oder gleich dem Nennstrom des
Frequenzumrichters

Die Drehmomentenkennlinie des angeschlossenen Antriebes ist quadratisch (z. B.
Kreiselpumpe oder Ventilator) und der Strom erreicht anndhernd Werte in H6he des FU-
Nennstromes

Alternativ dazu kann zur Stabilisierung des Motors die Taktfrequenz b083 reduziert werden.

5.51 Parameter Vektorregelung SLV

HOOS, H2OS Drehzahlregler Vektorregelung, Ansprechzeit | 100 |
Einstellbereich 1...1000

HOSO Drehzahlregler bei Vektorregelung (A044=03),P-Anteil | 0,2 |
Einstellbereich 0,00...10,00

HOS | Drehzahlregler bei Vektorregelung (A044=03),I-Anteil |2 |
Einstellbereich 0..1000

5.52 Storung in Verbindung mit einer angeschlossenen Optionskarte

POO | Stérung mit angeschlossener Optionskarte 00
00 Es wird eine Stérmeldung ausgeldst
01 Es wird keine Stérmeldung ausgeldst
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5.53 Impulsfrequenzsignal als Frequenzsollwert oder PID-Regler-Istwert

Der Frequenzsollwert oder der PID-Regler-Istwert kann als Impulsfrequenzsignal an Klemme EA-L

vorgegeben werden.

Frequenzsollwert: A001

=06 oder A141/142=07, P003=00, P012=00

PID-Regler-Istwert: A071=01, A076=03, P003=00, P012=00

Berechnung des Frequenzsollwertes:

Frequenzsollwert

= Frequenz des Impulssignals [kHz] , A4 [Hz]
PO55 [kHZ]

Beispiel: Frequenzsignal = 20kHz, P055=25kHz, A004=50Hz, Frequenzsollwert FO01=40Hz

—>»]  d133 (0,00...100%)

PO56(0,01...2,00s)

kHz % 100% — % Hz
1 Frequenz-
Impulsfrequenzj—f - J—» = PO58 / | solwert
POSS (1,0...32kHz) /pDE? ADD4
POL9
|:|l:I-I,-::I J'J‘I r”]
PSS Impulsfrequenzsignal, Skalierung | 1,5kHz |
Einstellbereich 1...32kHz
POSE Impulsfrequenzsignal, Filterzeitkonstante |0,1s |
Einstellbereich 0,01...2,00s
POST Impulsfrequenzsignal, Frequenzoffset |0% |
Einstellbereich -100...4100%
Der eingegebene Wert bezieht sich auf die Maximalfrequenz unter A004.
POSH Impulsfrequenzsignal, Max.-Frequenzgrenze | 100% |
Einstellbereich 0...100%
POS9 Impulsfrequenzsignal, Min.-Frequenzgrenze | 1,00% |

Einstellbereich

0,01..20%
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5.54 Drehmomentregelung

Unter dem Arbeitsverfahren Vector Control (A044=03) ist eine Drehmomentenregelung maglich.
Die Aktivierung der Drehmomentenregelung erfolgt (ber einen Digitaleingang mit der Funktion
ATR (52). Die Vorgabe des Drehmomentensollwertes erfolgt tiber Analogeingange, Bedieneinheit

oder eine Optionskarte.

Drehmoment | |Drehmoment-

Offset grenze

)
Drehmomentsollwert
Vorgabe Dreh- 7£ —> (Sollwert far
momentsollwert

Stromregelung)

Drehzahlbe-
grenzung

Drehzahl-
auswertung \

Umschaltung des Drehzahlreglers auf
P-Regler bei Uberschreitung der

Drehzahl- Drehzahlbegrenzung
istwert
EE Vorgabe Drehmomentsollwert 00
00 Analogeingang O (0...10V)
01 Analogeingang OI (4...20mA)
03 Bedienfeld unter Funktion P034
06 Optionskarte
PO3Y Vorgabe Drehmomentsollwert Einstellwert (P033=03) | 0%
Einstellbereich 0...200%
PO36 Drehmomentoffset, Vorgabe |00
00 Kein Offset
01 Bedienfeld unter Funktion P037
05 Optionskarte
PO Drehmomentoffset, Einstellwert (P036=01) | 0%
Einstellbereich -200...+200%
PO38 Drehmomentoffset, Vorzeichen |00
00 Drehmomentoffsetwerte mit +Vorzeichen flir Rechtslauf
Drehmomentoffsetwerte mit -Vorzeichen fir Linkslauf
01 Vorzeichen abhdngig von der Drehrichtung
PO39 Drehmomentregelung, Maximalfrequenz Rechtslauf |0,00Hz
Einstellbereich 0...120Hz
PO4O Drehmomentregelung, Maximalfrequenz Linkslauf |0,00Hz
Einstellbereich 0..120Hz
POY | Drehzahl-/Drehmomentregelung, Umschaltzeit |0ms

Einstellbereich 0...1000ms
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5.55 Drehzahlregelung mit Inkrementalgeberriickfiihrung

WJ200-Umrichter bieten im Arbeitsverfahren U/f (A044=00) die Mdoglichkeit einer
Drehzahlregelung mit Inkrementalgeberrickfiihrung. In diesem Fall wird ein Kanal des Gebers an
EA und L angeschlossen. Betragt die Versorgungsspannung 24V, dann kann der Geber Uber die
24V-Spannungsquelle des Umrichters versorgt werden (Achtung! Max. 100mA).

Bei hohen Zahlfrequenzen kann mit P900=01 eine bessere Zahlgenauigkeit erzielt werden. Ggf.
kann in diesen Fallen auBerdem die Filterzeitkonstante reduziert werden.

Geberanforderungen:
Spannungsbereich: 5...24V
32...1024 Impulse/Umdrehung

Funktions- | Funktion Einstellung/ Beschreibung

nummer Einstellbereich

RO44 Arbeitsverfahren 00 U/f konstant

HOOS Drehzahlregler-Ansprech- 100 1...1000
geschwindigkeit

POO3 Verwendung Impulseingang 01 Inkrementalgeberrickfiihrung
EA

POO4 Art Geberrickfihrung 00 Eine Spur [EA]

PO Inkrementalgeberauflésung 32..1024 Imp. Impulse pro Umdrehung

P3O0 Drehzahlregelung mit 00:Imp.zyklus/2 01: groBere Zahlgenauigkeit bei hoher
Rickfiihrung, Messzyklus 01:Impulszyklus Zahlfrequenz

P30t Drehzahlregelung mit 0...9999ms

Rickfuhrung, Filter-
zeitkonstante

Ggf. Inkrementalgeber mit

Fremdspannung versorgen. In WJ200
diesem Fall die Masse mit L am  ,o4ypc P24 (24VDC, max. 100mA)
Umrichter verbinden 3 <
s e '7J7
Inkremental-
geber 7/EB
C
PLC
Gebertyp: i
PNP Open Collector L

GND T 7J7'
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5.56 Positionierung mit Inkrementalgeber an EA / EB

Inkrementalgeberriickfiihrung I((:;Ln‘;eDE;-\ '((533?)7 *
Zweikanalig, mit zwei um 90° Geberspur A Geberspur B
versetzte Geberspuren (Spur A und B) (PNP Open Collector) (PNP Open Collector)
Einkanalig, mit einer Geberspur und Geberspur A Zahlrichtung mit
Zahlrichtungswechsel (PNP Open Collector) Digitaleingang 7
Einkanalig, mit einer Geberspur ohne Geberspur A

Zahlrichtungswechsel (PNP Open Collector) )

Max. Zahlfrequenz: Eingang EA 32kHz, Eingang 7: 2kHz

*Klemme 7 muss mit der Funktion EB parametriert werden, damit die Geberspur B ausgelesen
werden kann (C007=85)

Zur Positionierung stehen zwei Positionierarten zur Verfligung. Beide werden im Folgenden
beschrieben:

Positionierung mit zwei Geberspuren A und B

Vce P24 WJ200

]

Geber

Gebertyp: N
PNP Open Collector L

GND T 7J7'

Geberanforderungen:

e Inkrementalgeber 18-24VDC (bedingt durch Geberspur B liber Digitaleingang 18-24VDC)
¢ Signale in Rechteckform

e Impulsgeber direkt auf der Motorwelle montiert

Geberspur A an Klemme EA und Geberspur B an Klemme 7 (Digitaleingang mit Funktion EB ,, Spur
B flr Inkrementalgeberanschluss®, C007=85) anschlieBen. Der Gebertyp ist PNP Open Collector
mit einer Spannungsversorgung in Hoéhe von 18-24VDC. Die Digitaleingdnge werden als positive
Logik verwendet.

Beispiel zur Berechnung der maximalen zuldssigen Geberauflosung:

4poliger Motor=1500U/min, maximale Frequenz=50Hz, Zahlfrequenz Inkrementalgebereingang
EA Umrichter=32kHz

1500U/min : 60 = 25U/s; 32.000Hz : 25U/s = 1280Impulse/Umdrehung, die Impulse an Kanal B
werden nur eingelesen sobald die Impulsfrequenz <2kHz ist und werden nur flr die Schleichfahrt
bendtigt.

Geber auswiahlen mit einer Impulszahl von 1024 Impulsen/Umdrehung. Diesen Wert
unter PO11 eingeben.
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Positionierung mit einer Geberspur

Vce P2% y '_7)/\:200

C

Mgy EA

|9

Geber
- Zahlrichtun
29 LrEs
Gebertyp: 'I'
PNP Open Collector —— | O PLC
L
‘ o

Zahlrichtungsvorgabe mit positiver Logik

V. P24 WJ200
1 .
L JEA
Geber
1 Zahirtg.
- 7/EB
T
PLC

71

7 \/
Positive Logik GND 7J7'

Zahirichtungsvorgabe mit negativer Logik

Vee P24 WJ200
1 A
| L EA
Geber
1 Zahirtg.
- |.7/EB
PLC

7 L

/ \/
Negative Logik GND 7J7‘

Geberspur an Klemme EA anschlieBen. Klemme 7 (Digitaleingang mit Funktion EB ,Spur B flr
Inkrementalgeberanschluss®) kann in diesem Fall zur Anderung der Z&hlrichtung verwendet
werden. Bei diesem Signal kann es sich sowohl um ein Signal mit positiver oder negativer Logik
handeln. Ist der Digitaleingang angesteuert erfolgt die Zahlrichtung in aufsteigender Richtung, ist
er nicht angesteuert erfolgt die Zahlrichtung in absteigender Richtung.
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Zu beachten

o Verwenden Sie fir die Geberleitungen nur abgeschirmte Signalleitungen. Der Schirm ist
auf das 0V-Bezugspotenzial zu legen.

o Die Lange der Signalleitungen sollte 50m nicht Gberschreiten. Bei gréBeren Langen
verwenden Sie gréBere Querschnitte und/oder setzen Sie Signalverstarker ein.

o Die Signalleitungen miissen in méglichst groBem Abstand zu den Motorleitungen verlegt

werden und sollten diese nicht kreuzen. Wenn Kreuzungen nicht vermieden werden
kdénnen, so missen diese rechtwinkelig ausgefihrt werden.

Beschreibung der Positionierung

Bei Einstellung P003=01 wird der Impulsketteneingang EA zur Inkrementalgeberrickfihrung
verwendet. P012=02 aktiviert den Positioniermodus. Es koénnen bis zu 8 Positionen unter
P060...P067 hinterlegt werden. Diese kénnen BCD-kodiert Uber die Digitaleingange CP1...CP3
angewahlt werden (Funktion C001..C007: 66, 67, 68). Zum Start der Positionierung ist ein
Startbefehl erforderlich. Dabei spielt es keine Rolle ob ein Startbefehl flir Rechts- oder Linkslauf
verwendet wird. Die Digitaleingange FW und RV haben gleiche Funktion und dienen lediglich zum
Auslésen des Startbefehls. Die Drehrichtung wird alleine durch das Vorzeichen der Differenz
Sollposition-Istposition bestimmt. Bei positiven Werten ist die Drehrichtung bei Positionierung
~rechts®, bei negativen Werten ist die Drehrichtung ,links". Die Positioniergeschwindigkeit erfolgt
mit dem aktuell aktiven Frequenzsollwert entsprechend der Einstellung unter Funktion A001
sowie der eingestellten Hoch- und Runterlaufzeit. Mit dem Arbeitsverfahren SLV (A044=03) ist die
Positioniergenauigkeit hdher als bei Einstellung A044=00..02 (U/f). Wenn die Abweichung
zwischen Soll- und Istposition <ist als der unter PO17 eingegebene Wert/4 dann wird keine
weitere Korrektur vorgenommen. Wenn die Abweichung zwischen Soll- und Istposition >ist als
der unter P0O80 eingegebene Wert/4 dann wird eine Positionskorrektur vorgenommen (P080=0:
keine Positionskorrektur). Das Erreichen der Position wird mit einer Gleichstrombremsung
abgeschlossen. Diese ist solange aktiv wie der Startbefehl ansteht. Wenn nach Einschalten der
Netzspannung keine Referenzierung durchgefiihrt wird, dann wird die aktuelle Netz-Ein-Position
als ,0-Position" festgelegt. Bei Vorgabe kleiner Positionswege wird die Sollgeschwindigkeit in
vielen Fallen nicht erreicht. Dadurch besteht in diesem Fall das Geschwindigkeitsprofil lediglich
aus einer Beschleunigungs- und einer Verzdgerungsphase.

Folgende Funktionen bzw. Einstellungen betreffen die Positionierung:

Funktions- | Funktion Einstellung/ Beschreibung
nummer Einstellbereich
POL3 Verwendung Impulseingang 01 Inkrementalgeberrickflihrung
EA
POO4 Art Geberruckfihrung 00 Eine Spur [EA]
01 Spur [EA]l und B [EB] 1 *1)/%*2)
02 Spur [EA] und B [EB] 2 *1)/%*2)
03 Eine Spur [EA] + Zahlrichtung [EB] *1)
PO Inkrementalgeberauflésung 32..1024 Imp. Impulse pro Umdrehung
PO 12 Aktivierung Positionierung 02 02: Positionierung aktiviert
PO Positionierung, Schleichfahrt-  0...400% AbschlieBendes Anfahren der Zielposition
Umdrehung erfolgt mit Schleichfahrtfrequenz P015
PS5 Positionierung, Schleichfahrt- b082...10,00Hz mit der unter P014 eingestellten Strecke
Frequenz (P014=100%=Motorumdehung)
PON Positionierung, Fenster 0..10.000 Imp. Wenn die Abweichung zwischen Soll- und
,Position erreicht" Istposition <ist als der hier eingegebene

Wert/4 dann wird keine weitere Korrektur
vorgenommen (siehe P080).

PO2E Positionierung, Uberwachung  0...150% Uberwachung der Maximaldrehzahl.
Maximaldrehzahl 0: Uberwachung
inaktiv
PO Positionierung, Uberwachung  0...120Hz Uberwachung der Drehzahlabweichung.

Drehzahlabweichung
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Funktions- | Funktion Einstellung/ Beschreibung
hummer Einstellbereich
POBD Positionierung, Position 0 Abrufen der Positionen P060...P067 BCD-
P0G ! Positionierung, Position 1 kodiert Uber Digitaleingange CP1...CP3.
POBC Positionierung, Position 2 ] ] S
POE3 Positionierung, Position 3 P073...P072 Siehe Beschreibung der Digitaleingange
POBY Positionierung, Position 4 CP1..CP3.
POBS Positionierung, Position 5
POBE Positionierung, Position 6
POBY Positionierung, Position 7
POBB Positionierung, Referenzier- 00 00: Low-Speed (P070)
modus 01 01: High-Speed (P070, P071)
POES Positionierung, Referenzier- 00 00: Rechtslauf
Drehrichtung 01 01: Linkslauf
POND Positionierung, Referenzier- 5,00Hz 0...10,00Hz
frequenz Low Speed
PO 1 Positionierung, Referenzier- 5,00Hz 0...400,00Hz
frequenz High Speed
PO2 Positionierung, Maximal- 0...268435455 Displayanzeige der 4 hochstwertigen
position Rechtslauf Stellen
P03 Positionierung, Maximal- -268435455 ... 0 Displayanzeige der 4 hiéchstwertigen
position Linkslauf Stellen
P05 Positionierung, Verfahrweg 00 00:Entsprechend Positionswert
(Rundtischanwendungen) 01 *3) 01:Kilrzester Weg (P004=00/01,P060>0)
PO Positionierung Encoder- 0...10s
Signale, Uberwachungszeit
POBO Positionierung, Fenster fur 0...10.000 Wenn die Abweichung zwischen Soll- und
Positionskorrektur Istposition >ist als der hier eingegebene

Wert/4 dann wird eine Positionskorrektur
vorgenommen. P080=0: Funktion inaktiv.

POB 1 Speichern der Ist-Position bei 00 00: Kein Speichern der Ist-Position
Netz-Aus 01: Speichern der Ist-Position in PO82

POBe Speicherort der Ist-Position 0 Speicherort der Ist-Position (d030 x 4)
bei Netz-Aus bei P081=01

POB3 Pre-Set-Istposition P072...P073 Zuweisen dieses Wertes als Ist-Position

d030 mit Eingang PSET (91). Verfligbar
bei P012=00/02 und A075=00.

HOSO Schlupfkompensation bei U/f  0...10,00 Einstellung HO50 und HO51 bei
mit Geberrickfihrung, Arbeitsverfahren A044=00 (bei SLV
P-Anteil A044=03 nicht erforderlich)
HOS ! Schlupfkompensation bei U/f  0...1000s
mit Geberrickfihrung, Einstellungsempfehlung:
I-Anteil H050=1, H051=200
docs Sollposition P072...P073 Anzeige der 4 hochstwertigen Stellen der
Sollposition
do3o Istposition Anzeige der 4 héchstwertigen Stellen der
Istposition
Cioe Reset-Signal 03 Istposition d030 wird bei Reset nicht
geldscht.
o0 -com  Digitaleingang 1-7 47-PCLR PCLR: Istposition I6schen
66-CP1 CP1...CP3: Abrufen BCD-kodiert der
67-CP2 Positionen P060...P067
68-CP3 EB: Spur B Inkrementalgeber (Eingang 7)
85-EB *1)
f02 -chee. Digitalausgang 11-12/ 22-DSE DSE: Drehzahlabweichung (P027)
£026 Relais-Ausgang 23-POK POK: Istposition=Sollposition

*1)Bei Verwendung des Digitaleingangs 7 fir Inkrementalgeberrickfihrung ist dieser mit der
Funktion ,EB" (C007=85=Spur B fir Inkrementalgeberrickfihrung) zu parametrieren. Bei
Einstellung P004=03 (Eine Spur [EA] + Zahlrichtung [EB]) erfolgt die Zahlrichtung bei
Ansteuerung des Digitaleingnags in aufsteigender Richtung und bei Nichtansteuerung in
absteigender Richtung.
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*2) Bei einer Positionierung mit zwei Geberspuren sind die Maximalfrequenzen fir Spur A und B
unterschiedlich (Spur A 32kHz, Spur B 2kHz). Die Impulse an Kanal B werden nur eingelesen
sobald die Impulsfrequenz <2kHz ist und werden nur flr die Schleichfahrt bendétigt.

*3)Bei einem rotierendem System (z. B. Drehtisch) ermdglicht die Einstellung P075=01 das
Anfahren der Sollposition auf dem kiirzesten Weg. Dabei muss die Impulszahl pro
Drehtischumdrehung in Position 0 (P060) abgelegt werden und der Wert muss positiv sein.
Dies funktioniert ausschlieBlich bei Einstellung von ,,00" oder ,01" in Parameter P004.

P004 |Funktion | Beschreibung
01 Spur [EA] und B [EB] 1 Beibehalten der aktuellen Drehrichtung
02 Spur [EA] und B [EB] 2 Ensprechend des Startbefehls (FW oder RV)

Beispiel Rundtisch: Impulse/Umdrehung=P060=8000
Istposition=1000
Sollposition=6000

Verfahrweg P075=00: 1000 ... 2000 ... 4000 ... 6000
6000 ... 4000 ... 2000 ... 1000

Verfahrweg P075=01: 1000 ... 0 ... 6000
6000 .. 0 .. 1000

4000
P075=00
2000 6000 = Sollposition
Istposition = 1000 P075=01 (kirzester Weg)
0
P060=8000

Berechnung der Lange und Dauer der Schileichfahrt

PO14
100%

Anzahl der Impulse in der Schleichfahrt = Anzahl der Impulse pro Umdrehung PO11 x

1 " Motorpolzahl HOD4 X Anzahl der Impulse in der Schleichfahrt
PO1E 2 Anzahl der Impulse pro Umdrehung PO11

Schleichfahrtzeit T [5] =

Beispiel 1: H0O04=4pol, P011=1024 Impulse, P014=100%, P015=5Hz
Anzahl der Impulse in der Schleichfahrt: 1024 Impulse = eine Umdrehung
Schleichfahrtzeit: 0,4s

Beispiel 2: H004=4pol, P011=1024 Impulse, P014=200%, P015=5Hz
Anzahl der Impulse in der Schleichfahrt: 2048 Impulse = 2 Umdrehungen
Schleichfahrtzeit: 0,8s
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Beispiel 1 Beispiel 2
Schleichfahrt=eine Umdrehung Schleichfahrt=2 Umdehungen
0/1024 Imp. 0/1024/2048 Imp.

T=0,4s T=0,8s

256 Imp. 768/1792 Imp. 256/1033 Imp.

512 Imp. 512/1536 Imp.

Abrufen der Positionen P060...P067 iiber Digitaleingdnge CP1...CP3

—m |Zeir-;erz¢'>gerung (C169) =0 \’ j Zeitverzégerung (C169) eingegeben
..

Position 1 (P060) -

Position 2 (P061) EIN i o

Position 3 (P062) EIN Paositionssollwertss

Position 4 (P063) EIN | EIN

Position 5 (P064) EIN

Position 6 (P065) EIN EIN P > >

Position 7 (P066) EIN EIN

Position 8 (P067) EIN EIN EIN cP2 > >
CP3 —?

Zeitverzigerung
(C169)

Alternativ dazu kénnen die Positionen Uber Bus (Modbus, Profibus, EtherCat) oder (ber die
Programm-funktion EzSQ vorgegeben werden.

Zur Vermeidung von unerwiinscht ausgeldsten Fehlpositionierungen bei Anlegen des Binarsignals
kann unter C169 eine Zeitverzégerung eingegeben werden.
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keitsprofil bei Positionierun

Geschwindi

ON

FW

P080 =0

[ —

|
!

VOIT

Ausgangs-
frequenz

Position 4

ON

Ausgangssignal

POK

ON

FW

,

i

|

|

[

I

|

|

|

-3

|

]

|
80

]

|

1

P080 # 0

-

Ausgangs- 4
frequenz

Position

ON

Ausgangssignal

POK
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AuBerdem ist zu beachten:

e Da in der Werkseinstellung ein Reset die aktuelle Position (d030) lI6schen wirde, empfehlen
wir Funktion C102=03 (Istposition erhalten bei Reset).

e Uber Digitaleingang PCLR kann die aktuelle Position (d030) und die Positionsabweichung
zurickgesetzt werden.

o Uber Digitaleingang PSET kann der Wert unter P083 als Istpostion (Anzeige d030) zugewiesen
werden.

¢ Drehmomentregelung (Digitaleingang ATR) ist in Verbindung mit Positionierung mit intern
abgelegten Positionen nicht méglich.

e Bei P004=03 und C007=85 kann, bei Positionierung mit einer Geberspur, die Zahlrichtung mit
einem entsprechenden Signal an Eingang EB vorgegeben werden.

e Mit Eingang SPD kann auf ,Speed Control® umgeschaltet werden.

SPD=EIN: ~Speed-Control* aktiv, ,Position-Control™ inaktiv
SPD=AUS: ,Speed-Control" inaktiv, ,Position-Control" aktiv

Bei ,Speed-Control* erfolgt keine Positionserfassung. Festlegen der Drehrichtung erfolgt tber die
Eingdnge FW/RV. Bei Umschalten von ,Speed-Control* auf ,Position-Control® wird die aktuelle
Position als 0-Position definiert. Ist der Positionssollwert in diesem Moment ,0% so erfolgt ein
Stop. Geschieht dies wahrend des Betriebes bei einer hohen Drehzahl, so kdénnen hohe
Stromspitzen auftreten — moglicherweise der Umrichter sogar eine Stérung ,,Uberstrom™ melden.

4 Start Impulszahler fir Positionierung
Ausgangs- —_—

frequenz

Speed-Control Position-Control

» Zeit

0-Positi Zielposition
Digitaleingang SPD ON 4— 0-Position D

Beim Umschalten von ,Speed-Control® auf , Position-Control" ist auBerdem das Vorzeichen der
Position zu berlicksichtigen.

Referenzierung

Die Referenzierung dient dazu die 0-Position festzulegen. Auslésen der Referenzierung erfolgt
Uber Digitaleingang ORG - Anschluss des Referenzschalters an Digitaleingang ORL. Zwei
verschiedene Arten der Referenzierung lassen sich unter Funktion PO68 anwahlen.

e Sollte keine Referenzierung durchgefiihrt werden, so wird die Netz-Ein-Position als 0-Position
festgelegt.

e Ein Start-Befehl FW bzw. RV ist zur Auslésung der Referenzierung nicht erforderlich.

Nach Erreichen des Referenzschalters wird der Motor gestoppt und die Gleichstrombremsung ist
aktiv. Nach Wegnahme des Signals flir die Referenzierung (ORG) wird diese ausgeschaltet.
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P068=00: ,Low-Speed"-Referenzierung

(1) Beschleunigen mit der eingestellten Zeitrampe und der unter P069 gewahlten Drehrichtung
auf die unter P0O70 eingegebene ,Low-Speed"-Referenziergeschwindigkeit. (2) Fahren mit ,Low-
Speed"-Referenziergeschwindigkeit bis zur ansteigenden Flanke an Eingang ORL (3) bei der
anschlieBend eine Gleichstrombremsung erfolgt und der Motor gestoppt wird.

ORG Elly |
ORL 1 ELL,
Ausgangsfraquenz
&) L "Low-speed"- Refaranzier-
geschwindigkeit P{O70)
3
) @
0-Position Pasition

P068=01: , High-Speed"-Referenzierung

(1) Beschleunigen mit der eingestellten Zeitrampe und der unter P069 gewahlten Drehrichtung
auf die unter PO71 eingegebene ,High-Speed"-Referenziergeschwindigkeit. (2) Fahren mit ,High-
Speed"-Referenziergeschwindigkeit bis zur ansteigende Flanke an Eingang ORL. (3) Verzégern mit
der eingestellten Runterlauframpe und Drehrichtungsumkehr (4) auf die ,Low-Speed"-
Referenziergeschwindigkeit (P070). Fahren mit ,Low-Speed"-Referenziergeschwindigkeit bis zur
abfallenden Flanke an Eingang ORL (5) bei der anschlieBend eine Gleichstrombremsung erfolgt
und der Motor sofort gestoppt wird.

ORG EIN |
ORL EIN |
Ausgangsfrequenz {2} "High-5 pead”-Referanzier-
* geschwindigkeit (POT1)
(1) (3}
0-Position -
Pasition
{5 i4)
"Low-Spead’-Refaranziar-

geschwindigksit (POT0)

Nach Abschluss der Referenzierung wird die aktuelle Position als 0-Position festgelegt. Sollte
keine Referenzierung durchgefihrt werden so wird die Netz-Ein-Position als 0-Position festgelegt.
Ein Start-Befehl FW bzw. RV ist zur Auslésung der Referenzierung nicht erforderlich. Nach
Erreichen des Referenzschalters wird der Motor gestoppt und die Gleichstrombremsung ist aktiv.
Nach Wegnahme des Signals fir die Referenzierung (ORG) wird diese ausgeschaltet.

Mit Eingang PSET kann der aktuellen Position d030 der unter PO83 gespeicherte Positionswert
zugewiesen werden.
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Bremsensteuerung und Positionierung

Bei Verwendung der Bremsensteuerung (b120=01 oder 02) in Verbindung mit der Positionierung
(P012=02) fallt mit Aufschalten der Schleichfahrt-Frequenz (P015) der Ausgang BRK zur
Ansteuerung der Bremse ab. Anstelle der Bremsen-Einfallfrequenz b127 wird mit Erreichen der
Frequenz unter PO15 die Bremse eingeschaltet.

\

Fw | ON |
Ausgangs- 4 | |
frequenz | |
Sollwert } i | |
I I | |
| ; | P0O15 anstelle von b127
PO15 anstelle von b127 I : b120:|01: DC-Bremse ativ
' i : b120=02: DC-Bremse
—Th— I I I
bi21 I I ||
. 1 ' | |
Position | Sollposition ! |
| | l
| i 1
|
I
|

\

]
|
|
1
|
|
|
I
|
|
I

|
|
|
|
|
I
I
|
|
|
I
|

I
|
Istposition |
T i >

Ausgangssignal |

POK [ on
Ausgangssignal |
BRK ON i

b I20 Bremsensteuerung

I

Mechanische Bremse

|oo

00 Bremsensteuerung Uber Ausgang BRK inaktiv

01 P012=00: Bremsensteuerung Uber Ausgang BRK aktiv
P012=02: Bremsensteuerung uber Ausgang BRK aktiv, mit DC-
Bremse bei Erreichen der Sollposition

02 P012=00: Bremsensteuerung Uber Ausgang BRK aktiv

P012=02: Bremsensteuerung Uber Ausgang BRK aktiv, ohne DC-
Bremse bei Erreichen der Sollposition

Ubersicht der Kombinationen

Funktion Funktion b120 Positionierung Bremsensteuerung mit
P012 Ausgang BRK
00 00 AUS AUS
01 EIN
02 EIN (wie b120=01)
02 00 EIN mit DC-Bremse AUS
01 EIN mit DC-Bremse EIN
02 EIN ohne DC-Bremse EIN (wie b120=01)
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6. Inbetriebnahme

Fir den Betrieb des Frequenzumrichters missen grundsatzlich zwei Bedingungen erfillt sein:

1. Der Frequenzumrichter muss einen Startbefehl erhalten. Auf welche Weise der
Startbefehl erfolgt wird unter Funktion AQ002 festgelegt. In der werksseitigen
Grundeinstellung erfolgt der Startbefehl (iber einen der Digital-Eingange 1 (FW) oder
8 (RV).

2. Der Frequenzumrichter bendtigt einen Frequenzsollwert. Unter Funktion A001 wird
festgelegt wie der Frequenzsollwert vorgegeben wird. In der werksseitigen
Grundeinstellung wird der Frequenzsollwert Uber die Analogeingéange O oder OI
vorgegeben. Alternativ kann der Sollwert Uber die Bedieneinheit (FO01), als Festfrequenz,
mit Hilfe des integrierten Motorpotentiometers oder mit dem integrierten Potentiometer
einer externen Bedieneinheit vorgegeben werden.

Geben Sie auf jeden Fall die Leistung und Polzahl des angeschlossenen Motors unter Funktion
HOO03 bzw. HO04 ein.

Die werksseitige Grundeinstellung ermdéglicht eine einfache Inbetriebnahme des Frequenz-
umrichters. Fir viele Anwendungen muissen keine weiteren Parameter eingestellt werden.

6.1 Inbetriebnahme liber das integrierte Bedienfeld

Zur Inbetriebnahme Uber das eingebaute Bedienfeld miissen folgende Funktionen eingestellt
werden:

A001=02: Vorgabe des Frequenzsollwertes unter Funktion FO01
A002=02: Start mit Taste [[I1]] ; Stop mit Taste .

A003=Motornennfrequenz (Werkseinstellung: 50Hz; zu beachten: A003 kann nicht groBer als
A004 eingestellt werden)

HO003=Motornennleistung (siehe Typenschild des Motors)

HO004=Motorpolzahl (Werkseinstellung: 4polig)

6.2 Fehlerquittierung/Reset

Es gibt drei verschiedene Méglichkeiten anstehende Stérmeldungen zu quittieren:
¢ Eingang Reset (siehe Funktion C102, C103).

e Ausschalten der Netzspannung

e Driicken der Taste [l

RESET |
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7. Warnmeldungen

Widerspriichliche Parametereingaben (z. B. Min. Betriebsfrequenz A062 > Maximalfrequenz A004)
werden mit Warnmeldungen angezeigt. Die PRG-LED blinkt und der Frequenzumrichter kann nicht

gestartet werden.

Display-Anzeige Bedeutung
HBD ! / HED ! Max. Betriebsfrequenz, A061 (A261) >
Min. Betriebsfrequenz, A062 (A262) > Maximalfrequenz,
HOOZ / H2OCP A004 (A204, A304)
Frequenzsollwert, FOO1 >
HDDS / HEDS Basisfrequenz, A020 (A220)
Frequenzsollwert, FOO1 > Max. Betriebsfrequenz,
HD ’5 / HE ’5 Basisfrequenz, A020 (A220, A320) A061 (A261)
Frequenzsollwert, FOO1 < Min. Betriebsfrequenz,
*1
HDES / HEE’S Basisfrequenz, A020 (A220, A320) A062 (A262)
HDB ’ / HE'B ’ Max. Betriebsfrequenz, A061 (A261) <
HDBE / HE'BE Min. Betriebsfrequenz, A062 (A262) <
Startfrequenz, b082
Frequenzsollwert, FO01 < '
HDBS / HEHS Basisfrequenz, A020 (A220, A320)
Festfrequenzen 1...15, A021...A035, <
HDB-’ Tippfrequenz, A038
Frequenzsollwert, FOO1 = Frequenzsprung 1...3 +/-
HDBS / HEBS Basisfrequenz, A020 (A220, A320) Sprungweite, A063+/-A064
A065+/-A066, A067+/-A068
HOBE Festfrequenzen 1...15, A021...A035 = *2
HDEI ’ / HEB ’ Max. Betriebsfrequenz, A061 (A261) <
Min. Betriebsfrequenz, A062 (A262) > Frei konfigurierbare U/f-Kenn-
HDQE / HEHE linie, Frequenz 7, b112
Frequenzsollwert, FO0O1 >
HDQS / HEQS Basisfrequenz, A020 (A220, A320)

Der Warnhinweis wird nicht mehr angezeigt wenn o. g. Bedingungen nicht mehr vorliegen. Die
Eingabedaten werden auf die Daten der Grundeinstellung (Initialisierung) zuriickgesetzt.

*1 Abhilfe: A020 bzw. bzw. A220 auf einen Frequenzwert > A062 bzw. A262 stellen

*2 per Frequenzsprung wird automatisch auf den niedrigsten Frequenzsprung gesetzt
(Frequenzsprung - Sprungweite).
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8. Stormeldungen

Die Frequenzumrichter sind mit Schutzeinrichtungen wie z. B. Schutz vor Uberstrom,
Uberspannung und Unterspannung ausgestattet. Bei Auslésung einer der vielfiltigen
Schutzfunktionen wird die Ausgangsspannung abgeschaltet - der Motor lauft frei aus und das
Gerat verbleibt bis zur Quittierung der Stérmeldung im Stérmeldestatus.

Stormeldungen werden wie folgt angezeigt:
Funktion d081...d086, Taste SET:

(6) Netz-Ein-Zeit bis zur Stérung [Std.]

Fmm——————
! 1
1
! OV Ve __ g I
: 5 (I o.E‘ * o
: | T
1 |
] T
: ry |
! \ Stérmeldung Betriebszustand zur Zeit der Stérung
\ N ')
[ 00 ¢ Reset
1
1 . "
! (2) Ausgangsfrequenz bei Stérung [Hz] :: Netz-Ein oder Reset
1 1
1 1
: :IZI ‘:‘. Runterlauf
1 |
: ' =
! =¢ Runterlauf oder statischer Betrieb
I z "3.0.0 (X -
1
\

i (3) Ausgangsstrom bei Stérung [A] "t Hochlauf
1
! : (ne Frequenzsollwert=0Hz
1
! [A] <

1
: ‘ 5- Start
. [798.5 -
! hd : Gleichstrombremse
! (4) Zwischenkreisspannung bei Stérung [V] !
! i E‘ Stromgrenze
; [A]
! v
1

'

: ' 5
1
E (5) Betriebszeit bis zur Stérung [Std.]
1 |
1 |

|
; ry
I ¥
1
1

'

: ' 3.
|
1
1
1
1
1
1
1
1
[
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Stor- Beschreibung Ursache Abhilfe
meldung
Uberstrom in der Ist der Motornennstrom Frequenzumrichter gréBerer
Leistungsendstufe groBer als der Frequenz- Leistung auswahlen
umrichternennstrom?
EO ! e im statischen Trat plétzliche Lasterhéhung Uberlasten vermeiden.
Betrieb auf oder ist der Motor
blockiert? Frequenzumrichter und Motor
groBerer Leistung einsetzen
Sind die Motorklemmen U, Motorzuleitungen und Motor auf
V, W kurzgeschlossen? Kurzschluss Uberprifen
Ist der Motor richtig Motor entsprechend Angaben laut
verdrahtet? Typenschild verdrahten
ED2 e wahrend der Verzdgerungszeit zu kurz? Verzdgerungszeit verldngern
Verzégerung
Sind die Motorklemmen U, Motorleitungen und Motor auf
V, W kurzgeschlossen? Kurzschluss Uberprifen
EQ3 e wahrend des Hochlaufzeit zu kurz? Hochlaufzeit verldngern
Hochlaufs
Sind die Motorklemmen U, Motorleitungen und Motor auf
V, W kurzgeschlossen? Kurzschluss Uberpriifen
Ist der manuelle Boost Boost unter Funktion A042
(Funktion A042) zu hoch verringern
eingestellt?
Ist der Motor blockiert? Motorlast bzw. Losbrechmoment
Uberprifen
EO4 e im Stillstand Liegt ein Erdschluss an den  Uberpriifen Sie die Ausgangs-
Ausgangsklemmen bzw. am leitungen bzw. den Motor auf
Motor vor? Erdschluss.
Ist das Bremsmoment der Bremsmoment unter Funktion
DC-Bremse (Funktion A0O54) AO054 verringern
zu hoch eingestellt?
EOS Ausldsen des Der interne elektronische Motor und Umrichter groBerer
*1 internen Motorschutz hat wegen Leistung einsetzen
Motorschutzes Uberlastung des ange-

Der Frequenz-
umrichter ist
Uberlastet

schlossenen Motors aus-
gelost.

Ausgangsstrom groBer als
der FU-Nennstrom?

Eingabe unter Funktion b012
Uberprifen

Frequenzumrichter gréBerer
Leistung einsetzen

*1: Fehlerquittierung frihestens 10s nach Auftreten der Stérmeldung maéglich
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Stor- Beschreibung Ursache Abhilfe
meldung
EOE Uberschreiten der Ist die Einschaltdauer zu Einschaltdauer unter Funktion
Bremschopper- niedrig eingestellt? b090 erhdéhen (Achtung! Brems-
einschaltdauer widerstand nicht Gberlasten!)
Verzégerungszeit zu kurz? Verzbégerungszeit verlangern
ED Uberspannung im Der Motor wurde lber- Verzdgerungszeit verlangern.
Zwischenkreis synchron (generatorisch)
betrieben. AVR-Funktion fiur den Runterlauf
inaktivieren (Funktion A081=02)
Hbéhere Motorspannung unter
A082 eingeben.
Bremschopper und Brems-
widerstand einsetzen
EOB EEPROM-Fehler Ist die Temperatur unzu- Umgebungsbedingungen Uber-
*2 lassig hoch oder ist der FU prifen. Geben Sie die pro-
Funkstérungen ausgesetzt? grammierten Parameter
erneut ein.
EO9 Unterspannung im Die Netzspannung ist zu Netzspannung Uberprifen
Zwischenkreis niedrig
Ein Stérung Strom- Kénnen elektromagnetische Umgebung des Frequenzum-
wandler (wenn die Felder auf den Frequenz- richters und externe Beschaltung
Stromwandler bei umrichter einwirken? auf Stérursachen (z. B. Strom-
Netz-Ein mehr als schienen) untersuchen
0,6V ausgeben)
Mindestens einer der Strom- Durch Kundendienst instand-
wandler ist defekt. setzen lassen
Eil Prozessor gestort Kénnen elektromagnetische Umgebung des Frequenzum-
*3 Felder auf den Frequenz- richters und externe Beschaltung
umrichter einwirken? auf Stérursachen (z. B. Strom-
schienen) untersuchen
Ist der Frequenzumrichter Durch Kundendienst instand-
defekt? setzen lassen
Es werden fehlerhafte Daten
aus dem EEPROM gelesen
Ei2 Stérung extern Externe Stérmeldung an Ursache der Stérmeldung in der

Eingang EXT

externen Beschaltung beheben

*2: Fehlerquittierung nur durch Aus- und Einschalten der Netzspannung madglich. Tritt die
Stormeldung immer bei Einschalten der Netzspannung ein, dann liegt eine Stérung des Speichers
vor. Initialisieren Sie in diesem Fall den Frequenzumrichter (b084=02, b180=01) und geben Sie

die Parameter erneut ein.

*3: Fehlerquittierung nur durch Aus- und Einschalten der Netzspannung maoglich
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Stor- Beschreibung Ursache Abhilfe
meldung
E3 Stérung durch Wurde bei aktivierter Wiederanlaufsperre erst nach
Auslosen der Wieder- Wiederanlaufsperre (Eingang dem Zuschalten der Netz-
anlaufsperre USP) die Netzspannung spannung aktivieren
eingeschaltet?
Trat wahrend des Betriebes Netz Uberprifen
und aktivierter Wieder-
anlaufsperre (Eingang USP)
eine kurzzeitige Netz-
spannungsunterbrechung
auf?
EN Erdschluss an den Liegt ein Erdschluss Erdschluss beseitigen und Motor
*3 Motoranschluss- zwischen U, V, W und Erde  Uberprifen
klemmen. vor? Gerat, ohne Stérungsquittierung,
netzseitig ausschalten. Motor
Uberwachung nur bzw. Motorkabel auf evtl.
wenn STO nicht aktiv Erdschluss Uberprifen und diesen
ist vor Weiterbetreiben des Gerates
beheben.
BEI NICHTBEACHTUNG KANN
DIES ZUR ZERSTORUNG DES
GERATES FUHREN
EI5 Netziberspannung Die Zwischenkreisspannung Uberpriifen Sie die Netz-
ist fir mindestens 100s spannung
>390VDC (200V) bzw.
>780VDC (400V):
E2 | Ubertemperatur im Umrichter Uberlastet? Uberpriifen Sie den Motorstrom.
Leistungsteil
Umgebungstemp. zu hoch?  Uberpriifen Sie die Umgebungs-
temperatur
Einbauabstdnde zu gering Uberpriifen Sie die Einbauab-
(siehe Kap. 2. Montage)? stande
E2e CPU Kdénnen elektromagnetische Umgebung des Frequenzum-
Kommunikations- Felder auf die Kom- richters und externe Beschaltung
fehler munikation der CPU auf Stoérursachen untersuchen
einwirken?
Ist der Frequenzumrichter Durch Kundendienst instand-
defekt? setzen lassen
E2S Storung Leistungsteil Das Gate Array kann Wirken EMV-Stérungen auf die
*3 aufgrund einer Stérung den Kommunikation ein?
Zustand Ein oder Aus des
IGBT nicht bestatigen Das IGBT ist defekt.
E30 IGBT-Fehler Uberstrom im IGBT Frequenzumrichter gréBerer
%4 Leistung auswahlen

Frequenzumrichter und Motor
groBerer Leistung einsetzen

Motorkabel und Motor auf Kurz-
schluss/Erdschluss Uberpriifen

*3: Fehlerquittierung nur durch Aus- und Einschalten der Netzspannung maoglich

*4: Fehlerquittierung nur durch Aus- und Einschalten der Netzspannung madglich. Tritt die
Stérmeldung immer bei Einschalten der Netzspannung ein, dann liegt mdglicherweise ein
Erdschluss vor.
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Stor- Beschreibung Ursache Abhilfe
meldung
E35 Ansprechen der Kalt- Ist der Motor Uberlastet? Uberprifen Sie die Belastung des
leiterauslésefunktion Motors.
Ist der Thermistor defekt? Thermistor austauschen
Ist die Eigenbelliftung des Setzen Sie - wenn haufig kleine
Motors - insbesondere bei Frequenzen gefahren werden -
kleinen Drehzahlen - zu einen FremdlUfter ein.
gering?
E3b Fehler Bremsen- Es ist ein Fehler beim An- Uberprifen Sie die entsprech-
steuerung steuern der Motorbremse enden Parameter
aufgetreten (Funktion b120)
Uberpriifen Sie die Bremse
ET Auslésen der Es wurde ein Not-Aus an den Ursache fur Not-Aus untersuchen
x5 Funktion , Sicherer Eingédngen GS1 und GS2
Halt" (Klemme 3 und 4) ausgeldst
E3B Uberlast bei kleiner ~ Uberlast bei Frequenzen Motor ist blockiert oder
Ausgangsfrequenz <0,2Hz Uberlastet
EY0 Keine Verbindung mit Ist die Verbindung zwischen Verbindungsleitung zwischen
Bedieneinheit Frequenzumrichter und Frequenzumrichter und
Bedieneinheit defekt? Bedieneinheit Gberprifen
(Bei b165=02 wird keine
Stérmeldung ausgeldst).
EY ! ModBus- Die unter C077 Baudrate unter C071 richtig
Kommunikations- programmierte Time-out eingestellt?
stdérung wurde Uberschritten
Lange des Kommunikations-
kabels Uberprifen
EY3 Ungultiger Befehl
EYy Verschachtelungs-
tiefe zu grof3
E45 Ausfahrungsfehler Weitere Information in Kapitel 13 ,SPS-Programmierung™
ESO... Programmdefinierte
E59 Stbrmeldung
EBO... Storung optionaler Storung in Verbindung mit Siehe Handbuch fir die im
EE9 Steckplatz der im optionalen Steckplatz optionalen Steckplatz gesteckten
eingesteckten Optionskarte  Optionskarte.
EBD Unterbrechung Fehlerhafte Verdrahtung Richtige Geberverdrahtung
Inkrementalgeber Inkrementalgeber
Falsche Impulsform Inkrementalgeber mit der
richtigen Impulsform verwenden
Geber defekt Geber austauschen
EB | Zu hohe Positionier-  Positionierung kann mit der  Ausléseschwelle fur
geschwindigkeit vorgegebenen Positioniergeschwindigkeit
Geschwindigkeit nicht entsprechend einstellen
durchgefiihrt werden
EB3 Position auBerhalb Vorgegebene Position liegt Vorgegbene Position innerhalb

des Bereichs

auBerhalb des Bereichs von
P072/P073

der Bereiche von P072/P073
einstellen

*5: Fehlerquittierung nur mittels Reset an Digitaleingang mdglich
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Weitere Meldungen

Stor- Beschreibung Ursache Abhilfe
meldung
Reset Digitaleingang mit der
P Funktion RS ist aktiv oder
ettt Taste STOP/RESET zur
Fehlerquittierung wurde
gedrickt
Wartemodus Der Frequenzumrichter Uberpriifen Sie die Netzspannung
---- | wahrend befindet sich im Warte-
Unterspannung modus wahrend die
Eingangsspannung
abgefallen ist. Wenn dieser
Netz-Aus Zustand lénger als 40s
anhalt dann wird Stér-
meldung EQ9 angezeigt
Wartezeit vor Die Wartezeit vor dem
oooo | automatischem automatischen Wiederanlauf
Wiederanlauf ist aktiv (b001, b003, b00S,
b011)
STeIsT Drehrichtung Die angewahlte
~~ =7 | gesperrt Drehrichtung ist unter b035
gesperrt
Fehlerspeicher Léschvorgang des
L HL | 18schen Fehlerspeichers (b084=01,

b180=01)

Keine Fehler im
Fehlerspeicher

Im Fehlerspeicher sind keine
Fehlermeldungen hinterlegt

(d081-d086)

blinkend

Kommunikations-

stdérung zwischen

Frequenzumrichter
und Bedieneinheit

Verbindung zwischen FU und
Bedienteil Gberprifen - evtl
Verbindungskabel austauschen

Autotuning ohne
Fehler beendet

Der eingeleitete Autotuning
Vorgang wurde korrekt

durchgefiihrt

Autotuning mit Fehler

abgebrochen

Autotuning konnte nicht
korrekt beedet werden.

Einstellungen flr Autotuning
Uberprifen

Frequenzumrichter und
angeschlossenen Motor
Uberprifen
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9. Storungen und deren Beseitigung

Stérung Mdgliche Ursache Abhilfe
Der Motor An den Liegt an den Klemmen L1, N Uberpriifen Sie die Anschlisse L1, N
lduft nicht Klemmen (Gerat 200V) bzw. L1, L2, L3 bzw. L1, L2, L3 und U, V, W.
an. u Vv, w (Gerat 400V) Netzspannung an? Schalten Sie die Netzspannung ein.
liegt keine Wenn ja, leuchtet die Power-LED?
Span-
nung an. Wird auf dem Display eine Analysieren Sie die Ursache der
Stérmeldung angezeigt? Stérmeldung. Quittieren Sie die
Stérmeldung mit Reset.
Wurde ein Start-Befehl mit der Dricken Sie die RUN Taste oder
RUN-Taste oder Uber Eingang FW, geben Sie den Start-Befehl Gber
RV gegeben? den entsprechenden Eingang.
Steht gleichzeitig an den Umrichter mit nur einem Startbefehl
Eingédngen FW und RV ein ansteuern
Startbefehl an?
Wurde bei Steuerung Uber das Geben Sie unter FO01 den Sollwert
eingebaute Bedienfeld unter ein.
Funktion FOO1 ein
Frequenzsollwert eingegeben?
Sind bei Sollwertvorgabe Uber Uberpriifen Sie den richtigen
Potentiometer die Klemmen H, O  Anschluss des Potentiometers.
und L richtig verdrahtet? Sind bei
externer Sollwertvorgabe die Uberpriifen Sie den richtigen
Eingéange O oder OI richtig Anschluss der Kabel fir das
angeschlossen? Sollwertsignal.
Ist die Reglersperre FRS aktiv? Ist ein Eingang als FRS pro-
grammiert?
Ist ein Signal fir Reset RS oder Uberpriifen Sie das Signal an
Netzschweranlauf CS aktiv? Eingang RS, CS.
Ist ein Signal flir Steuerung Uberpriifen Sie das Signal an
Bedienfeld OPE aktiv und An- Eingang OPE.
steuerung erfolgt tber
Steuerklemmleiste?
Ist ein Signal flr Steuerung Uberpriifen Sie das Signal an
Steuerklemmleiste F-TM aktiv und Eingang F-TM.
Ansteuerung erfolgt Gber
Bedienfeld?
Fehlt das Signal fir Vorbedingung Uberpriifen Sie das Signal an
Start ROK? Eingang ROK.
Ist der Frequenzumrichter unter Uberpriifen Sie die Einstellung unter
Funktion AOO1 und A002 ent- Funktion A001 und A002.
sprechend der Sollwertvorgabe
und dem Startbefehl program-
miert.
Ist die Funktion ,Sicherer Halt" DIP-Schalter fir Funktion ,Sicherer
aktiviert? Halt® kontrollieren
Liegen Signale an den Eingdngen  Uberpriifen Sie die Signale an den
GS1 und GS2 fir ,Sicherer Halt" Eingédngen GS1 und GS2.
An den Ist der Motor blockiert oder ist die Uberpriifen Sie den Motor und die
Klemmen Last zu grofB3? Belastung. Fahren Sie den Motor zu
u Vv, w Testzwecken ohne Last.
liegt
Spannung
an
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Stérung Mdgliche Ursache Abhilfe
Die Dreh- Sind die Klemmen U, V, W richtig  Korrigieren Sie die Verdrahtung des
richtung angeschlossen? Motors.
des Motors Wurden die Steuereingange richtig FW - Rechtslauf
ist falsch. verdrahtet? RV - Linkslauf
Der Motor Es liegt kein Sollwert an Klemme O Uberpriifen Sie das Potentiometer
lduft nicht oder OI an. bzw. den externen Sollwertgeber
hoch. und wechseln Sie diesen
gegebenenfalls aus.
Wird eine Festfrequenz abgerufen? Beachten Sie die Vorrangfolge:
Die Festfrequenzen haben Prioritat
gegenilber den Analog-Eingangen O
oder OI.
Ist die Belastung des Motors zu Verringern Sie die Motorlast, da bei
groB? einer Uberlastung die Uberlast-
begrenzungsfunktion ein Hochlauf
auf den Sollwert verhindert.
Wird ein Signal fur Tipp-Frequenz  Uberpriifen Sie das Signal an
JG gegeben? Eingang JG.
Der Motor Treten groBe LaststoBe auf? Wahlen Sie einen Frequenz-
lauft umrichter und Motor groBerer
unrund. Leistung.
Am Motor treten Resonanz- Verringern Sie die LaststoBe.
frequenzen auf. Blenden Sie die entsprechenden
Frequenzen mit den Frequenz-
Die Netzspannung ist nicht spriingen aus oder verandern Sie
konstant. die Taktfrequenz.
Die Dreh- Ist die Maximalfrequenz richtig Uberpriifen Sie den eingegebenen
zahl des eingestellt? Betriebsfrequenzbereich.
Antriebs
entspricht Ist die Nenndrehzahl des Motors Uberpriifen Sie die Nenndrehzahl
nicht der bzw. die Untersetzung des des Motors und die Untersetzung
Freguenz. Getriebes richtig ausgewahlt? des Getriebes.
Keine Ist der Parameter flr Uberpriifen Sie die Einstellung unter
Anderung Frequenzanderung richtig Funktion A0O1.
bei eingestellt?
Eingabe Ist ein Signal fiir Steuerung Gber  Uberpriifen Sie das Signal an
uber Steuerklemmleiste F-TM aktiv? Eingang F-TM.
Bedienfeld Ist ein Signal nur zur Anzeige der  Uberpriifen Sie das Signal an
Istfrequenz DISP aktiv? Eingang DISP.
Fehlende Nicht alle Ist der Parameter flir den Parameter b037 fir Anzeigemodus
Para- Parameter Anzeigemodus richtig eingestellt?  kontrollieren.
meteran- werden Ist ein Signal nur zur Anzeige der  Uberpriifen Sie das Signal an
zeige angezeigt Istfrequenz DISP aktiv? Eingang DISP.
Die Die ein- Die Netzspannung wurde Geben Sie die Parameter erneut ein
gespei- gegebe- abgeschaltet ohne vorher die und speichern Sie jede Eingabe ab.
cherten nen Werte eingegebenen Werte durch
Parameter wurden Betatigen der Taste STR abzu-
stimmen nicht ab-  speichern.
nicht mit  gespeich- Durch Abschalten der Netz- Geben Sie die Parameter erneut ein
den ein- ert. spannung werden die ein- und speichern Sie jede Eingabe ab.
gegebe- gegebenen und abgespeicherten Schalten Sie nach der
nen Werte in das netzausfallsichere Parametrierung die Netzspannung
Werten EEPROM Ubernommen. Die Netz-  flir mindestens 6s. ab.

Aus Zeit muss mindestens 6s.
betragen.
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Stérung Mdgliche Ursache Abhilfe
Es lassen  Der FU Ist der Steuermodus unter A0O01 Uberpriifen Sie die Einstellung unter
sich keine lasst sich und A002 richtig eingestellt? Funktion AOO1und A002.
Eingaben weder Ist die Parametersicherung Entriegeln Sie die Parameter-
vorneh- starten aktiviert? sicherung.
men. noch
stoppen Achtung! Eine Entriegelung der
und es Softwaresicherung ist nicht zulassig
lasst sich wenn es sich bei dem angeschlos-
kein Soll- senen Motor um einen EEx-Motor
wert ein- handelt.
stellen.
Es kdnnen
keine
Werte
eingestellt
werden.
Ist der Umrichter im Betrieb Umrichter stoppen
+RUN"?
Der elek- Ist der manuelle Boost zu hoch Uberpriifen Sie die Boost-Einstellung
tronische eingestellt? sowie die Einstellung flr den
Motor- elektronischen Motorschutz.
schutz Ist die Einstellung des
(Stdérmel- elektronischen Motorschutzes
dung EQ5) richtig?
I6st aus.
Uberstrom Ist die Hochlauframpe zu kurz Uberpriifen Sie die Hochlauframpen
bei eingestellt? unter Funktion FO02 (F202) bzw.
Hochlauf A092 (A292).
(Stérmel- Liegt eine Strombegrenzung des Uberpriifen Sie den Wert unter
dung EO03) Umrichters vor? Parameter b021
Ist die Belastung des Motors zu Verringern Sie die Motorlast.
grof3?
Umrichter Der FU Ist die Taste STOP/RESET Uberpriifen Sie die Einstellung der
stoppt lasst sich  aktiviert? Taste STOP/RESET unter Parameter
nicht bei einem b087
Stopbefehl Ist die Funktion zur Vermeidung Uberpriifen Sie die Einstellung zur
nicht von Uberspannungsauslésungen Vermeidung von Uberspannungs-
anhalten  oder Gefihrter Runterlauf bei auslésungen unter Parameter b130
Netzausfall aktiviert? bzw. Geflihrter Runterlauf bei
Netzausfall unter Parameter b050
Zwischen- Nach Ist die Runterlaiframpe zu kurz Uberpriifen Sie die Runterlauf-
kreisiiber- einem eingestellt? rampen unter Funktion FO03 (F203)
spannung Stop- bzw. A093 (A293).
(Stdérmel-  befehl Ist die Funktion zur Vermeidung Uberpriifen Sie die Einstellung zur
dung EO07) Uber- von Uberspannungsauslésungen Vermeidung von Uberspannungs-
schreitet  deaktiviert? auslésungen unter Parameter b130.
die Ist der Grenzwert der Uberpriifen Sie den Grenzwert der
Zwischen- Zwischenkreisspannung falsch Zwischenkreisspannung unter
kreisspan eingestellt? Parameter b131.
nung den
zulassigen
wert
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10. Wartung und Inspektion

& WARNUNG

Vor der Durchfithrung von Wartungs- oder Reparaturarbeiten am spannungslosen
Frequenzumrichter warten Sie mindestens 10 Minuten bis die Zwischenkreisspannung
auf einen ungefdhrlichen Wert abgesunken ist.

Grundsatzlich sind keine aufwendigen Wartungs- bzw. Inspektionsarbeiten an den
Frequenzumrichtern erforderlich. Wir empfehlen folgende Punkte zu beachten:

e Die Frequenzumrichter sind von Zeit zu Zeit von Verunreinigungen wie z. B. Staub und
Schmutz zu reinigen.

e Die Beliftungsschlitze des Frequenzumrichters und des Schaltschranks miuissen stets
freigehalten werden. Achten Sie hier insbesondere darauf, dass die eingebauten Lifter frei
blasen kdénnen und nicht durch Staub oder Schmutz verunreinigt sind. Eventuell eingesetzte
Filter miissen regelmaBig gereinigt werden.

e Kabelanschlisse sind regelmaBig auf sichere Verbindung zu Uberprifen.

Isolationswiderstandstests kdnnen mit Hilfe von Isolationspriifgeraten durchgefihrt werden.
Beachten Sie bitte dabei folgende Punkte:

e Die Isolationspriifung ist ausschlieBlich fir den Leistungsteil und mit max. 500VDC gegen
Erde durchzufihren (5MQ). Verbinden Sie hierfiir die Leistungsklemmen R (L1), S (L2), T
(L3), T1 (U), T2 (V), T3 (W), +1 (PD), + (P), - (N) und RB. Eine Isolationsprifung fir den
Steuerkreis ist nicht zulassig.

Eine regelmaBige Uberpriifung der einzelnen Komponenten des Frequenzumrichters auf
Beschadigungen, libermaBige Laufgerdausche des eingebauten Liifters sowie Geruchsentwichlung
wdhrend des Betriebes ist empfehlenswert.

Die tatsachlichen Zeitraume, in denen die Inspektionen zu wiederholen sind, hédngen von der
Einbauumgebung und den Betriebsbedingungen ab und kénnen somit kirzer ausfallen als die
angegebenen Zeitraume.

Bauteil Inspektionsgegenstand Zeitraum
Frequenzumrichter- Schrauben und Muttern nachziehen jahrlich
gehduse

Klemmleiste Kabelanschlisse lberpriifen und nachziehen jahrlich
Kihlventilator Vibrationen und ungewdhnliche regelmaBig

Gerauschentwicklung; Verunreinigung
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11. Serielle Kommunikation Modbus RTU

Einleitung

Umrichter der Serie W1J200 haben eine integrierte RS485-Schnittstelle mit dem Protokoll Modbus
RTU. Die Umrichter kdnnen ohne besondere Peripherie direkt an ein vorhandenes Netzwerk
angeschlossen werden. Die Anforderungen fir die serielle Kommunikation sind in der Tabelle
beschrieben.

Begriff | Anforderung Benutzerauswahl
Ubertragungsprotokoll Modbus RTU (Slave)
Ubertragungsgeschwindigkeit 2400/4800/9600/19,2k/ Parametereinstellung
38,4k/57,6k/76,8k/
115,2k bps
Ubertragungsmodus Asynchron
Zeichencode Binar
Ubertragungsart LSB zuerst (Sequentielles
Senden des letten gliltigen
Bits)
Schnittstelle RS485
Datenldnge 8 Bit
Paritat Keine / Gerade / Ungerade Parametereinstellung
Stop Bits 1 oder 2 Parametereinstellung
Anlaufbedingung Start von einem
Ubergeordnetem Gerat
Reaktionswartezeit 0 .. 1000ms Parametereinstellung
Adressierung 1 ... 247 (bis zu 32 Geréte Parametereinstellung
ohne Repeater)
Anschlussverbindung Klemmen SN/SP
Fehleriberwachung Uberlauf/Blocksatziiber-
wachung/CRC-16/Horizontale
Paritat
Leitungsléange Maximal 500m

Der unten dargestellte Netzwerkaufbau zeigt den Anschluss mehrerer Umrichter an ein
Ubergeordnetes System. Jedem Umrichter muss seine eigene Adresse zugewiesen werden. In
einer typischen Anwendung ist das Gbergeornete System der Master und der Umrichter der Slave.
Es konnen bis zu 247 unterschiedliche Adressen vergeben werden. Die physikalische Anzahl der
Gerate beschrankt sich jedoch, ohne Verwendung eines Repeaters, auf maximal 32.

: //
\% /7 | 32
S[m—
el
® , ® ®
@ n___ @ N @
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Verbindung des Umrichters mit dem Modbus

Die Verbindung zum Modbus erfolgt Gber die Klemmen ,SN" und ,,SP" der Steuerklemmleiste.

Der Anschlussstecker RJ45 (RS422) dient ausschlieBlich dazu um eine externe
Bedieneinheit anzuschlieBen!

Schalter Aktivierung Abschlusswiderstand Modbus RTU . oo @ USB

oad
L j|m |
\ _|_|_] ]m RS-422

|| (Ext. Bedieneinheit)

|SN\7|6|5|4|3|2|1|L|PLC|P24
Sp E}J Al ool [am[eme] 22| n

................

RS-485
(Modbus)

Zur Vermeidung elektrischer Reflektionen bzw. Ubertragungsfehlern sollte an beiden Leitungs-
enden des verwendeten Kommunikationskabels ein Abschlusswiderstand verwendet werden. Mit
dem entsprechenden Schiebeschalter kann am Umrichter der integrierte Abschlusswiderstand von

200Q aktiviert werden. Die Abschlusswiderstande sollten der charakteristischen Impedanz des
Kommunikationskabels entsprechen.

Die Verdrahtung ist in der Zeichnung unten dargestellt.

MASTER
(Extern)

N s W o W s WAL

WJ200 (Adr.2)  WJ200 (Adr.3)  WJ200 (Adr. n)

<19 1T P>
[ {]

200Q

WJ200 (Adr.1
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Notwendige Einstellungen am Umrichter

Zur Kommunikation mit dem Umrichter missen bestimmte Parameter eingestellt werden.
Parameter AOO1 und A002 missen dabei grundsatzlich auf den Wert 03 eingestellt werden.
Parameter C071-C078 werden entsprechend den Gegebenheiten des Netzwerkes eingestellt.

Nach Anderung von Kommunikationsparametern muss zur Ubernahme dieser Parameter entweder
die Spannungsversorgung aus-/eingeschaltet werden oder Signal ,Stérung léschen™ Uber einen
Digitaleingang wird aktiviert.

Funktions- | Funktion Notwendige Einstellung/

nummer Einstellung Einstellbereich
ROO ! Frequenzsollwertvorgabe Ja 00: Integriertes Potentiometer (Option)
01: Eingang O/01/02
02: FOO1 / A020
03: RS485
04: Optionskarte
06: Impulssignal (Option)
07: SPS-Programmierung
10: gemaB A141..A146
ROOe Start/Stop-Befehl Ja 01: Eingang FW/RV
02: RUN-Taste
03: RS485
04: Optionskarte
Lot Baudrate Ja 03: 2400bps
04: 4800bps
05: 9600bps
06: 19200bps
07: 38400bps
08: 57600bps
09: 76800bps
10: 115200bps
£oe Adresse Ja 1..247

o Paritat Ja 00: keine Paritat
01: gerade Paritat
02: ungerade Paritat

£ois Stoppbits Ja 1 oder 2
£OI6 Verhalten nach - 00: Stérmeldung E60/E69
Kommunikationsstérung 01: Stop, Stérmeldung E60/E69

02: Stérungen ignorieren
03: freier Auslauf

04: Stop
£onm Zulassiges Timeout - 0..99,99s
£078 Wartezeit Ja 0 ... 1000ms
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Dateniibertragungsprotokoll

Das Datenubertragungsprotokoll erfolgt nach unten dargestelltem Schema

MASTER

o Anfrage

SLAVE

Antwort
’ R t
Wartezeit
(Stummintervall plus C078

e Anfrage: Auftrag vom MASTER (Externe Steuerung) zum SLAVE (Umrichter)
e Antwort: Zuruckgesendeter Auftrag vom SLAVE (Umrichter) zum MASTER

(Externe Steuerung)

SLAVE (Umrichter) sendet nur einen Auftrag zurtick nachdem er eine Anfrage vom
MASTER (Externe Steuerung) erhalten hat.

Konfiguration Anfrage

Eine Anfrage hat folgendes Rahmenformat:

Rahmenformat Anfrage

Dateikopf

Slave-Adresse
Funktionsnummer
Datenformat
Fehleriberwachung CRC-16
Dateianhang

Slave-Adresse

Slave-Adressen kénnen im Bereich von 1 ... 247 fir jeden Umrichter vergeben werden (Bei einer
Anforderung kénnen nur die Umricter mit der gleichen Slave-Adresse eine Anwort senden). Bei
Auswahl der Slave-Adresse ,,0" werden alle Umrichter gleichzeitig angesprochen (Broadcasting).
In der Betriebsart ,Brodacasting" erfolgt von den Umrichtern keine Antwort.

Werden beim Master die Slave-Adressen 250 ... 254 verwendet, kann damit die Betriebsart
»,Broadcasting"™ nach unten angegebenem Schema in Gruppen eingeteilt werden.

Diese Funktion ist nur bei Schreibbefehlen (05h, 06h, OFh, 10h) gdltig.

Slave-Adresse |Broadcasting

250 (FAh) Broadcasting mit Slave-Adresse 1 ...9
251 (FAh) Broadcasting mit Slave-Adresse 10 ... 19
252 (FAh) Broadcasting mit Slave-Adresse 20 ... 29
253 (FAh) Broadcasting mit Slave-Adresse 30 ... 39
254 (FAh) Broadcasting mit Slave-Adresse 40 ... 247
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Funktionsnummer
Um Daten mit dem Umrichter auszutauschen ist die Auswahl einer Funktionsnummer erforderlich.
Diese sind in der unteren Tabelle aufgelistet.

Funktions- | Funktion Maximale DatengréBe |Maximale Anzahl

nummer (Bytes/Auftrag) Daten/Auftrag

O1h Lese Coil-Status 4 32 Coil

03h Lese Holding Register 32 16 Register

05h Schreibe in ein Coil 2 1 Coil

06h Schreibe in ein 2 1 Register
Holding Register

08h Riickschleifentest - -

OFh Schreibe in mehrere Coils 4 32 Coils

10h Schreibe in mehrere 32 16 Register
Holding Register

17h Lese/Schreibe in mehrere 32 16 Register

Holding Register

Datenformat

Das Datenlibertragungsformat ist abhangig von der Funktionsnummer. Zur Dateniibertragung
gibt es zwei Formate, Coils bzw. Holding Register. Coils bestehen aus Daten-Bits und dienen zur
Anderung einstelliger Speicherstellen (Steuersignale). Holding Register bestehen aus Daten-
Worten und dienen zur Anderung mehrstelliger Speicherstellen (Parametereinstellungen).

Datenformat | Beschreibung

Coil Binares Datenformat Lesen/Schreiben
Holding Register  16bit-Datenformat Lesen/Schreiben

Fehleriiberwachung
Modbus RTU verwendet CRC (Cyclic Redundancy Check / Zyklische Blockpriifung) zur
Fehleriiberwachung.
o Der CRC-Code ist ein 16-Bit Datum, das 8-Bit Blocke beliebiger Lange generiert.
e Der CRC-Code wird durch ein Polynom CRC-16 erzeugt (X®+X*>+X?+1)

Dateikopf und Dateianhang
Die Wartezeit ist die Zeit zwischen dem Empfang einer Anfrage vom MASTER und die Ubetragung
der Antwort vom SLAVE.
e FUr die Wartezeit sind immer 3,5 Zeichen (24Bits) erforderlich. Ist die Wartezeit kleiner als
3,5 Zeichen, antwortet der SLAVE nicht.
o Die Ubertragene Wartezeit ergibt sich aus der Summe des Zeitabstandes (3,5 Zeichen)
und dem Parameter C078 (Wartezeit)

Konfiguration Antwort

Erforderliche Ubertragungszeit (Wartezeit):

e Das Zeitraster zwischen Empfang einer Anfrage vom MASTER (Externe Steuerung) und der
Ubertragung einer Antwort vom SLAVE (Umrichter) ergibt sich aus dem Zeitabstandes (3,5
Zeichen) und der eingestellten Zeit unter Parameter C078

e Der MASTER muss ein Mindestzeitraster des Zeitabstandes (3,5 Zeichen oder langer)
gewahr-leisten, bevor eine weitere Anfrage an den SLAVE (Umrichter) gesendet werden
kann.
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Normale Antwort:

e Bei Anfrage der Funktion ,Rickschleifentest™ (08h) sendet der SLAVE eine Antwort mit
dem gleichen Inhalt zurick.

e Bei Anfrage der Funktion ,Schreibe in Holding Register oder Coil* (05h, 06h, OFh, 10h)
sendet der SLAVE sofort eine Antwort.

e Bei Anfrage der Funktion ,Lese Holding Register oder Coil* (01h, 03h) sendet der SLAVE
eine Antwort mit der gleichen Slave-Adresse, Funktionsnummer und Datenformat wie bei
der Anfrage.

Antworten bei Auftreten eines Fehlers:

e Bei Fehlererkennung wéhrend einer Anfrage (auBer bei einem Ubertragungsfehler) sendet
der SLAVE ohne etwas auszufiihren eine Fehlerantwort.

o Der Fehler kann in der Funktionsnummer der Antwort kontrolliert werden. Die Funktions-
nummer der Fehlerantwort entspricht der Funktionsnummer auf der ein Wert von 80h
addiert.

e Die Fehlerbedeutung ist dem Fehlercode zu entnehmen

Rahmenformat Antwort

Slave-Adresse
Funktionsnummer
Fehlercode
Fehleriiberwachung CRC-16

Fehlercode
Funktions- | Beschreibung

nummer
O1h Ausgewahlte Funktion wird nicht unterstitzt
02h Ausgewadhlte Adresse nicht vorhanden
03h Ausgewahltes Datenformat nicht korrekt
21h Geschriebene Daten auBerhalb des Bereichs
22h Ausgewahlte Funktion bei SLAVE nicht vorhanden
e Registerwert der Funktion kann wahrend Betrieb nicht geandert werden
¢ Funktion bendétigt ENTER-Befehl wahrend Betrieb
e Beschreiben eines Registers wahrend einer Stérung
e Beschreiben einer nicht erlaubten I/0-Konfiguration
e Beschreiben eines Registers wahrend ,Stérung l6schen™ aktiv
e Beschreiben eines Registers wahrend Auto-tuning
e Beschreiben in ein paBwortgeschitztes Register
etc.
23h Beschreiben von nur lesbaren Registern/Coils

Keine Antwort:
In den folgenden Fallen bearbeitet der SLAVE die Anfrage nicht:
e Anfrage in der Betriebsart ,Broadcasting" (Slave-Adresse 0 oder 250h-254h)
Ubertragungsfehler wahrend einer Anfrage
Unterschiedlich eingestellte Slave-Adressen bei Anfrage und SLAVE
Zeitabstand zwischen zwei Anfragen ist fir eine Antwort zu klein (<3,5 Zeichen)
Datenlange der Anfrage ungiiltig
Fehlerhafte Fehleriiberwachung

Bei fehlgeschlagener Antwort einer Ubertragung kann die gleiche Anfrage unter Verwendung einer
Verzdgerungszeit erneut gesendet werden.
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Beschreibung der Funktionsnummern

Funktion: Lese Coil-Status (01h)

Diese Funktion liest den Status (ON/OFF) der ausgewahlten Coils

Beispiel:

Auslesen der Digitaleingange [1] ... [7] an einem SLAVE mit der Adresse ,1".

Digitaleingange haben folgenden Zustand

Beschreibung | Werte

Coil-Nr. 0007h 0008h 0009h 000Bh 000Ch 000Dh
Digitaleingang |[1] [2] [3] [6] [7]
Coil-Status ON OFF ON OFF ON
Anfrage Antwort
Feldname Beispiel Nr. |Feldname Beispiel
Hex
1 Slave-Adresse *1) 01 1 Slave-Adresse *1) 01
2 Funktionsnummer 01 2 Funktionsnummer 01
3 Startadresse Coil (MSB) *2) 00 3 Datenléange (In Byte) 01
4 Startadresse Coil (LSB) *2) 07 4 Daten Coils *4) 45
5 Anzahl Coils (MSB) *3) 00 5 CRC-16 (MSB) 12
6 Anzahl Coils (LSB) *3) 07 6 CRC-16 (LSB) 1A
7 CRC-16 (MSB) 9D
8 CRC-16 (LSB) C5

*1) Betriebsart ,Broadcasting" inaktiv
*2) Bei deaktiviertem ,Modicon Mode" beginnt die Startadresse Coils bei 0. Coil-Adressen 1-31
werden zu 0-30. Startadresse der Coils verschiebt sich zur angegebenen Adresse aus der
Modbus Coil-Liste um einen Wert nach unten (Startadresse Coil = Coil-Adresse - 1 //
0006h=0007h-1)
*3) Bei Einstellung 0 oder gréBer 31 wird eine Fehlermeldung ,,03h" gesendet.
In diesem Fall: 00 07 => Lesen von 7 Coils (Digitaleingang 1 ... 7)
*4) Daten der ausgewahlten Bytes
In diesem Fall: 45h=69d=01010001b
Digitaleingang 1
Digitaleingang 3
Digitaleingang 7

¢ Daten in der Antwort zeigen den Status der Digitaleingange der Coils 0007h ... 000Dh
o Datenwert ,,45h=01010001b" entspricht Coil-Nr. 0007h dem LSB

e Ist ein zu lesendes Coil auBerhalb des definierten Bereichs, enthalt das letzte Coil, zur
Signalisierung das sich Coils auBerhalb des Bereiches befinden, eine ,0"
e Bei nicht korrekt ausgefiihrtem Befehl, siehe Fehlerantwort in diesem Kapitel

252



HITACHI wWJ200

Funktion: Lese Holding Register (03h)
Diese Funktion liest den Inhalt der ausgewahlten aufeinander folgenden Holding Register

Beispiel:

Auslesen einer vorangegangenen Stérmeldung an einem SLAVE mit der Adresse ,2".

Aus der vorangegagenen Stérmeldung des Stérmelderegisters werden Fehler-Code (E03.4,
Uberstrom), aktuelle Frequenz, Ausgangsstrom und die Zwischenkreisspannung ausgelesen

Beschreibung d0o81
Holding Register |0012h 0014h 0016h 0017h
Stérmeldung E03.4 12,34Hz 3,0A 284V
Anfrage Antwort
Nr. |Feldname Beispiel Nr. ‘ Feldname Beispiel
(Hex)
1 Slave-Adresse *1) 02 1 Slave-Adresse *1) 02
2 Funktionsnummer 03 2 Funktionsnummer 03
3 Startadresse 00 3 Datenlénge (in Byte) *4) 0C
Holding Register (MSB) *2)
4 Startadresse 12 4 Daten Holding Register 1 00
Holding Register (LSB) *2) (MSB) *5)
Anzahl 00 5 Daten Holding Register 1 03
Holding Register (MSB) *3) (LSB) *5)
6 Anzahl 06 6 Daten Holding Register 2 00
Holding Register (LSB) *3) (MSB) *6)
7 CRC-16 (MSB) 95 7 Daten Holding Register 2 04
(LSB) *6)
8 CRC-16 (LSB) CD 8 Daten Holding Register 3 00
(MSB) *7)
9 Daten Holding Register 3 00
(LSB) *7)
10 Daten Holding Register 4 04
(MSB) *7)
11 Daten Holding Register 4 D2
(LSB) *7)
12 Daten Holding Register 5 00
(MSB) *8)
13 Daten Holding Register 5 1E
(LSB) *8)
14 Daten Holding Register 6 01
(MSB) *9)
15 Daten Holding Register 6 1C
(LSB) *9)
16  CRC-16 (MSB) 77
17  CRC-16 (LSB) 3D

*1) Betriebsart ,Broadcasting" inaktiv

*2) Bei deaktiviertem ,Modicon Mode"“beginnt die Startadresse Holding Register bei 0.
Startadresse der Holding Register verschiebt sich zur angegebenen Adresse aus der
Modbus Holding Register-Liste um einen Wert nach unten
(Startadresse Holding Register = Holding Register-Adresse - 1 // 0011h=0012h-1)

*3) Auslesen von 6 Holding Registern (0012h ... 0017h). Holding Register bestehen aus MSB
und LSB

*4) Angabe der gelesenen Holding Register in Bytes. Hier wurden 12 Bytes (0Ch) gelesen

*5)  Angabe des Fehler-Code: 00 03h->03d->E03 (Uberstrom)

*6) Angabe des Betriebszustandes im Fehlerfall: 00 04h->4d->.4 (Hochlauf)
*7) Angabe der Frequenz im Fehlerfall: 00 00 04 D2h->1234d->12,34Hz
*8) Angabe des Ausgangsstroms im Fehlerfall: 00 1E->30d->3,0A

*9) Angabe der Zwischenkreisspannung im Fehlerfall: 01 1Ch->284d->284V

¢ Bei nicht korrekt ausgefiihrtem Befehl, siehe Fehlerantwort in diesem Kapitel
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Funktion: Schreibe in ein Coil (05h)
Diese Funktion schreibt Daten in ein Coil. Die Méglichkeit zur Beschreibung des Coils ist dafur
Voraussetzung. Anderungen der Coils von OFF->0ON bzw. ON->OFF wird wie folgt realisiert:

Datendnderung | Coil Status

| OFF->ON | ON->OFF

Daten (MSB) FFh 00h
Daten (LSB) | 00h 00h
Beispiel:

Senden eines Befehls ,RUN" an einen SLAVE mit der Adresse ,,3". Coil-Adresse flr den Startbefehl
ist 0001h (Voraussetzung: Parameter A002=03).

Anfrage Antwort
Nr. |[Feldname Beispiel Nr. |Feldname Beispiel
(Hex) (Hex)

1 Slave-Adresse *1) 03 1 Slave-Adresse *1) 03
2 Funktionsnummer 05 2 Funktionsnummer 05
3 Adresse Coil (MSB) *2) 00 3 Adresse Coil (MSB) *2) 00
4 Adresse Coil (LSB) *2) 01 4 Adresse Coil (LSB) *2) 01
5 Daten Coil (MSB) *3) FF 5 Daten Coil (MSB) ) *3) FF
6 Daten Coil (LSB) *3) 00 6 Daten Coil (LSB) ) *3) 00
7 CRC-16 (MSB) 8C 7 CRC-16 (MSB) 8C
8 CRC-16 (LSB) A3 8 CRC-16 (LSB) A3

*1) Betriebsart ,Broadcasting" inaktiv

*2) Bei deaktiviertem ,Modicon Mode"™ beginnt die Startadresse Coils bei 0. Coil-Adressen 1-31
werden zu 0-30. Startadresse der Coils verschiebt sich zur angegebenen Adresse aus der
Modbus Coil-Liste um einen Wert nach unten (Adresse Coil = Coil-Adresse - 1 //
0000h=0001h-1)

*3) FFOOh: OFF->ON

e Bei nicht korrekt ausgefiihrtem Befehl, siehe Fehlerantwort in diesem Kapitel
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Funktion: Schreibe in ein Holding Register (06h)
Diese Funktion schreibt Daten in ein Holding Register. Die Mdglichkeit zur Beschreibung des
Holding Registers ist dafiir Voraussetzung.

Beispiel:

Senden eines Frequenzsollwertes von 50,00Hz an einen SLAVE mit der Adresse ,4". Holding
Register-Adresse flir den Frequenzsollwert ist 0001h (Voraussetzung: Parameter A0O01=03).

Anfrage Antwort
Nr. [Feldname Beispiel Nr. ‘ Feldname Beispiel
([D9) ([D9)

1 Slave-Adresse *1) 04 1 Slave-Adresse *1) 04

2 Funktionsnummer 06 2 Funktionsnummer 06

3 Adresse 00 3 Adresse 00
Holding Register (MSB) *2) Holding Register (MSB) *2)

4 Adresse 01 4 Adresse 01
Holding Register (LSB) *2) Holding Register (LSB) *2)

5 Daten 13 5 Daten 13
Holding Register (MSB) Holding Register (MSB) )

6 Daten 88 6 Daten 88
Holding Register (LSB) Holding Register (LSB) )

7 CRC-16 (MSB) oD 7 CRC-16 (MSB) 0D

8 CRC-16 (LSB) 8C 8 CRC-16 (LSB) 8C

*1) Betriebsart ,,Broadcasting” inaktiv
*2) Adressen der Holding Register flir Fequenzsollwert setzen sich aus 2 Holding Register
zusammen. Dies ist dadurch begriindet, dass auch Frequenzen groBer als 400Hz
eingegeben werden kénnen
50,00Hz->5000d->1388h
400,00Hz->40000d->9C40h
655,35Hz->65535d->FFFFh (Grenze flr ein Holding Register)
1000,00Hz->100000d->186A0 (Nutzung des zweiten Holding Registers,
Bei Eingabewerte die das zweite Holding Register
bendétigen ist die Funktion , Schreibe in mehrere Holding
Register (10h)" zu verwenden)
Bei deaktiviertem ,,Modicon Mode beginnt die Startadresse Holding Register bei 0.
Startadresse Holding Register verschiebt sich zur angegebenen Adresse aus der Modbus
Holding Register-Liste um einen Wert nach unten
(Startadresse Holding Register = Holding Register-Adresse - 1 // 0001h=0002h-1)

Eine Anderung des anzuzeigenden Wertes im Umrichter wird in der Anzeige nicht sofort
aktualisiert, sondern erst nach erneutem Aufruf des Parameters.

e Bei nicht korrekt ausgefiihrtem Befehl, siehe Fehlerantwort in diesem Kapitel
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Funktion: Riickschleifentest (08h)
Diese Funktion testet die Kommunikation zwischen MASTER und SLAVE. Fir Testdaten kénnen
beliebige Werte verwendet werden.

Beispiel:
Senden von Testdaten an einen SLAVE mit der Adresse ,,5".

Anfrage Antwort
Nr. |Feldname Beispiel Nr. |Feldname Beispiel

1 Slave-Adresse *1) 05 1 Slave-Adresse *1) 05

2 Funktionsnummer 08 2 Funktionsnummer 08

3 Schleifentest (MSB) 00 3 Schleifentest (MSB) 00

4 Schleifentest (LSB) 00 4 Schleifentest (LSB) 00

5 Daten (MSB) beliebig 5 Daten (MSB) ) beliebig
6 Daten (LSB) beliebig 6 Daten (LSB) ) beliebig
7 CRC-16 (MSB) CRC 7 CRC-16 (MSB) CRC

8 CRC-16 (LSB) CRC 8 CRC-16 (LSB) CRC

*1) Betriebsart ,Broadcasting” inaktiv

Testdaten flir den Rickschleifentest sind nur das Echo (Anfrage:00 00h, Antwort:00 00h) und
nicht fir andere Befehle.
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Funktion: Schreiben in mehrere Coils (0OFh)

Diese Funktion schreibt Daten in aufeinander folgende Coils

Beispiel:

Anderung des Status der Digitaleingédnge [1] ... [7] an einem SLAVE mit der Adresse ,6".

Digitaleingange sollen folgenden Zustand haben

Beschreibung | Werte

Coil-Nr. 0007h 0008h 0009h 000Bh 000Ch 000Dh
Digitaleingang |[1] [2] [3] [6] [7]
Coil-Status ON ON ON OFF OFF
Anfrage Antwort

(Hex) (Hex)
1 Slave-Adresse *1) 06 1 Slave-Adresse *1) 06
2 Funktionsnummer OF 2 Funktionsnummer OF
3 Startadresse Coil (MSB) *2) 00 3 Startadresse Coil (MSB) *2) 00
4 Startadresse Coil (LSB) *2) 07 4 Startadresse Coil (LSB) *2) 07
5 Anzahl Coils (MSB 00 5 Anzahl Coils (MSB) 00
6 Anzahl Coils (LSB) 07 6 Anzahl Coils (LSB) 07
7 Anzahl Bytes) *3) 02 7 CRC-16 (MSB) F4
8 Daten Coils (MSB) 17 8 CRC-16 (LSB) 08
9 Daten Coils (MSB) 00
10 CRC-16 (LSB) 06
11 CRC-16 (MSB) 98

*1) Betriebsart ,Broadcasting" inaktiv

*2) Bei deaktiviertem ,Modicon Mode" beginnt die Startadresse Coils bei 0. Coil-Adressen 1-31
werden zu 0-30. Startadresse der Coils verschiebt sich zur angegebenen Adresse aus der
Modbus Coil-Liste um einen Wert nach unten (Adresse Coil = Coil-Adresse - 1 //

0006h=0007h-1)

*3) Anzahl Bytes als gerade Werte, da Bytes aus einem MSB und LSB bestehen

Digitaleingange werden als ,ON" erkannt, wenn entweder an der Steuerklemme das
ensprechende Potential anliegt oder die Einstellung Uber eine Datenkommunikation erfolgt. Unter
Parameter d0O5 im Umrichter werden nur die Signale an den Steuerklemmen wiedergegeben.

o Bei nicht korrekt ausgefiihrtem Befehl, siehe Fehlerantwort in diesem Kapitel
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Funktion: Schreibe in mehrere Holding Register (10h)
Diese Funktion schreibt Daten in aufeinander folgende Holding Register

Beispiel:

Senden einer Hochlauframpe von 3000,00s an einen SLAVE mit der Adresse ,,7". Holding
Register-Adresse flir die Hochlauframpe ist 1103h.

Anfrage Antwort
Nr. |Feldname Beispiel Nr. |Feldname Beispiel

1 Slave-Adresse *1) 07 1 Slave-Adresse *1) 07

2 Funktionsnummer 10 2 Funktionsnummer 10

3 Startadresse 11 3 Startadresse 11
Holding Register (MSB) *2) Holding Register (MSB)

4 Startadresse 03 4 Startadresse 03
Holding Register (LSB) *2) Holding Register (LSB)

5 Anzahl 00 5 Anzahl 00
Holding Register (MSB) Holding Register (MSB)

6 Anzahl 02 6 Anzahl 02
Holding Register (LSB) Holding Register (LSB)

7 Anzahl Bytes *3) 04 7 CRC-16 (MSB) B4

8 Daten Holding Register 1 00 8 CRC-16 (LSB) 54
(MSB) *4)

9 Daten Holding Register 1 04
(LSB) *4)

10 Daten Holding Register 2 93
(MSB) *4)

11 Daten Holding Register 2 EO
(LSB) *4)

12 CRC-16 (MSB) 7D

13 CRC-16 (LSB) 53

*1) Betriebsart ,Broadcasting” inaktiv

*2) Bei deaktiviertem ,Modicon Mode" beginnt die Startadresse Holding Register bei 0.
Startadresse Holding Register verschiebt sich zur angegebenen Adresse aus der Modbus
Holding Register-Liste um einen Wert nach unten
(Startadresse Holding Register = Holding Register-Adresse - 1 // 1102h=1103h-1)

*3) Anzahl der zu dndernden Bytes, nicht Anzahl der Holding Register

*4) In diesem Fall muss der Wert auf 2 Holding Register aufgeteilt werden
3000,00s->300000d->0004 93EOh

e Bei nicht korrekt ausgeflihrtem Befehl, siehe Fehlerantwort in diesem Kapitel
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Funktion: Lese/Schreibe in mehrere Holding Register (17h)
Diese Funktion liest und schreibt Daten in aufeinander folgende Holding Register

Beispiel:

Senden eines Frequenzsollwertes (FO01) von 50,00Hz an einen SLAVE mit der Adresse ,, 8" und
Lesen des aktuellen Frequenzsollwertes (d001).

Anfrage Antwort
Nr. |Feldname Beispiel Nr. |Feldname Beispiel

1 Slave-Adresse 08 1 Slave-Adresse 08

2 Funktionsnummer 17 2 Funktionsnummer 17

3 Startadresse zu lesender 10 3 Anzahl zu lesender Bytes 04
Holding Register (MSB) *1)

4 Startadresse zu lesender 01 4 Daten zu lesender 00
Holding Register (LSB) *1) Holding Register 1 (MSB)

5 Anzahl zu lesender 00 5 Daten zu lesender 00
Holding Register (MSB) Holding Register 1 (LSB)

6 Anzahl zu lesender 02 6 Daten zu lesender 13
Holding Register (LSB) Holding Register 2 (MSB)

7 Startadresse zu schreibender 00 7 Daten zu lesender 88
Holding Register (MSB) Holding Register 2 (LSB)

8 Startadresse zu schreibender 01 8 CRC-16 (MSB) F4
Holding Register (LSB)

9 Anzahl zu schreibender 00 9 CRC-16 (LSB) 71
Holding Register (MSB)

10 Anzahl zu schreibender 02

Holding Register (LSB)
11  Anzahl zu schreibender Bytes 04

12 Daten zu schreibender 00
Holding Register 1 (MSB) *2)

13 Daten zu schreibender 01
Holding Register 1 (LSB) *2)

14 Daten zu schreibender 13
Holding Register 2 (MSB)

15 Daten zu schreibender 88
Holding Register 2 (LSB)

16 CRC-16 (MSB) F4

17 CRC-16 (LSB) 86

*1) Bei deaktiviertem ,Modicon Mode" beginnt die Startadresse Holding Register bei 0.
Startadresse Holding Register verschiebt sich zur angegebenen Adresse aus der Modbus
Holding Register-Liste um einen Wert nach unten
(Startadresse Holding Register = Holding Register-Adresse - 1 // 1000h=1001h-1)

*2) Bei deaktiviertem ,Modicon Mode" beginnt die Startadresse Holding Register bei 0.
Startadresse Holding Register verschiebt sich zur angegebenen Adresse aus der Modbus
Holding Register-Liste um einen Wert nach unten
(Startadresse Holding Register = Holding Register-Adresse - 1 // 0000h=0001h-1)

e Bei nicht korrekt ausgeflihrtem Befehl, siehe Fehlerantwort in diesem Kapitel
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Fehlerantwort

o Bei Fehlererkennung wahrend einer Anfrage (auBBer bei Betriebsart ,Broadcasting") sendet
der SLAVE eine Fehlerantwort.

e Der Fehler kann in der Funktionsnummer der Antwort kontrolliert werden. Die Funktions-
nummer der Fehlerantwort entspricht der Funktionsnummer auf der ein Wert von 80h
addiert.

o Die Fehlerbedeutung ist dem Fehlercode zu entnehmen

Rahmenformat Fehlerantwort

Slave-Adresse
Funktionshnummer
Fehlercode
Fehleriberwachung CRC-16

Funktionshummer
Anfrage |Fehlerantwort

01h 81h

03h 83h

05h 85h

06h 86h

OFh 8Fh

10h 90h

17h 97h

Fehlercode

Funktions- | Beschreibung

nummer

O1h Ausgewahlte Funktion wird nicht unterstitzt

02h Ausgewahlte Adresse nicht vorhanden

03h Ausgewahltes Datenformat nicht korrekt

21h Geschriebene Daten auBerhalb Bereich des Holding Registers
22h Ausgewahlte Funktion bei SLAVE nicht vorhanden

e Registerwert der Funktion kann wahrend Betrieb nicht gedndert werden
Funktion bendtigt ENTER-Befehl wahrend Betrieb (bei Unterspannung)
Beschreiben eines Registers wahrend einer Stérung (bei Unterspannung)
Beschreiben einer nicht erlaubten I/0-Konfiguration

Beschreiben eines Registers wahrend ,,Stérung I6schen™ aktiv
Beschreiben eines Registers wahrend Auto-tuning

Beschreiben in ein paBwortgeschlitztes Register

etc.

23h Beschreiben von nur lesbaren Registern/Coils
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Funktion: Speichern von gednderten Registerdaten (ENTER-Befehl, 0900h)

Bei Funktionsnummer ,Schreiben in ein Holding Register® (06h) oder ,Schreiben in mehrere
Holding Register" (10h) wird der geanderte Wert im Register sofort iUbernommen, jedoch nicht im
EEPROM abgespeichert. Bei Spannungsverlust wird das Register mit dem urspriinglichen Wert
geladen.

Zur Speicherung des gednderten Wertes im EEPROM muss die Anderung mit einem ENTER-Befehl
abgeschlossen werden. Bei Anderung bestimmter Parameter miissen die Motordaten neu
berechnet werden. In diesem Fall muss eine Neuberechnung der Motorparameter mit dem
ENTER-Befehl gesendet werden.

Zur Anwendung des ENTER-Befehls (Registeradresse 0900h) muss eine Funktionsnummer
»Schreibe in ein Holding Register" (06h) verwendet werden. Die Daten fiir das Holding Register
des ENTER-Befehls entsprechen folgenden Funktionen

Einstellwert |Beschreibung |

0000 Neuberechnung der Motorparameter
0001 Einstellung speichern
0002 ... FFFF Neuberechnung und Speicherung der Motorparameter

Bei Anderung folgender Parameter miissen die Motordaten neu berechnet werden. Eine
Neuberechnung kann mit den Einstellwerten 0000 oder 0002 im Holding Register des ENTER-
Befehls erfolgen.

Parameterliste zur Neuberechnung der Motordaten

Funktionsnummer |Funktion

A003/A203 Motornennfrequenz / Eckfrequenz
A004/A204 Maximalfrequenz

A044/A244 Arbeitsverfahren

A082/A282 Motorspannung / Netzspannung
b112 Frequenz 7 bei U/f frei
H002/H202 Motordaten

HO003/H203 Motorleistung

H004/H204 Motorpolzahl

HO05/H205 Drehzahlregler-Ansprechgeschwindigkeit
H020/H220 ... Standard-Motorkonstanten
H024/H224

HO030/H230 ... Autotuning-Motorkonstanten
H034/H234

o Der SLAVE sendet bei empfangen eines ENTER-Befehls eine Antwort und schreibt
anschlieBend die Daten in das EEPROM. Der Schreibstatus kann mittels auslesen eines
Coils (Coil-Adresse 0049h) Gberwacht werden.

e Die Lebensdauer des EEPROM ist begrenzt (ca. 100.000 Schreibbefehle) Ein haufiges
Anwenden des ENTER-Befehls verringert die Lebensdauer.
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Beispiel:
Ausfihren eines ENTER-Befehls (Einstellungen speichern) an einen SLAVE mit der Adresse ,9"

Anfrage Antwort
Nr. |[Feldname ‘ Beispiel Nr. |Feldname ‘ Beispiel
(Hex) ([D9)

1 Slave-Adresse *1) 09 1 Slave-Adresse *1) 09

2 Funktionsnummer 06 2 Funktionsnummer 06

3 Adresse 09 3 Adresse 09
Holding Register (MSB) Holding Register (MSB)

4 Adresse 00 4 Adresse 00
Holding Register (LSB) Holding Register (LSB)

5 Daten 00 5 Daten 00
Holding Register (MSB) Holding Register (MSB) )

6 Daten 01 6 Daten 01
Holding Register (LSB) Holding Register (LSB) )

7 CRC-16 (MSB) oD 7 CRC-16 (MSB) oD

8 CRC-16 (LSB) 8C 8 CRC-16 (LSB) 8C

*1) Betriebsart ,Broadcasting" inaktiv

EEPROM-Schreibmodus

e Zur Aktivierung des EEPROM-Schreibmodus wird bei Funktionen ,Schreibe in ein/mehrere
Holding Register® (06h/10h) in die Register-Adresse (0902h) eine ,, 1" eingetragen.

e Erfolgt eine Wertanderung durch die Funktionen ,Schreibe in ein/mehrere Holding
Register" (06h/10h) nach Aktivierung des EEPROM-Schreibmodus, wird der neue Wert
sowohl im fliichtigen Speicher (RAM) wie auch im nichtfliichtigen Speicher (EEPROM)
abgespeichert. Dabei wird der eigentliche EEPROM-Schreibmodus abgebrochen

e Wird wahrend der Aktivierung des EEPROM-Schreibmodus eine weitere Funktion gesendet,
wird der Schreibmodus abgebrochen.

Unterschied zwischen ENTER-Befehl (0900h) und EEPROM-Schreibmodus (0902h)

ENTER-Befehl EEPROM-Schreibmodus
MASTER w3200 MASTER WJ200
EEPROM-Schreibmodus
Parameterdnderung 1 Schreibe in RAM aktiv (0902h=1)
g > Schreibe Daten in
RAM und EEPROM
Parameterdnderung 2 Schreibe in RAM Parameterdnderung 1 (nur geanderte Daten)
Parameteranderung 3 Schreibe in RAM Parameteranderung 2 Schreibe in RAM
ENTER-Befehl (0900h=1) Schreiben alle Parameteranderung 3 Schreibe in RAM
»  Daten in EEPROM >
Der EEPROM-
Schreibmodus

ist fir eine Parameter-
anderung aktiv

262



HITACHI wWJ200

11.1 Parameter zur seriellen Kommunikation Modbus RTU

Baudrate 05
03 2400bps
04 4800bps
05 9600bps
06 19200bps
07 38400bps
08 57600bps
09 76800bps
10 115200bps

Come Adresse 1

Einstellbereich 1..247

00 Keine Paritat
01 Gerade Paritat
02 Ungerade Paritat

£os Stoppbits 1

Einstellbereich 1 oder 2 Stoppbits

Verhalten nach Kommunikationsstérung 02
00 Stérmeldung E60/E69
01 Stop, Stérmeldung E60/E69
02 Stdérungen ignorieren
03 Freier Auslauf
04 Stop

£on Zuldssiger Timeout 0,00s

Einstellbereich 0...99,99s

o8 Wartezeit Oms

Einstellbereich 0...1000ms
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11.2 Parameterliste zur Kommunikation Modbus RTU

Parameterliste Coils

In der folgenden Tabelle werden die grundlegenden Coils zur Kommunikation zwischen einem
SLAVE und MASTER aufgelistet.

e Coil-Nr.: Register-Adresse des entsprechenden Coils (Bindres Datenformat,
1Bit) in hexadezimaler Darstellung

e Funktion: Funktionsbeschreibung des entsprechenden Coils

o R/W: Lese- (R) oder Schreib-/Lesezugriff (R/W) auf Umrichterdaten

e Einstellbereich: Einstellmoéglichkeiten des entsprechenden Coils

Coil-Nr. | Funktion | R/W | Einstellbereich

0000h Nicht verwendet - Nicht zugreifbar

0001h Startbefehl R/W 1: RUN, 0: Stop (A002/A202=03)
0002h Drehrichtungsvorgabe R/W 1: RV, 0: FWD (A002/A202=03)
0003h Stdérung extern (EXT) R/W 1: Stérung, 0: Keine Stérung
0004h  Stoérung léschen (RS) R/W 1: Stdérung Iéschen

0005h Reserviert -

0006h Reserviert -

0007h Digitaleingang 1 R/W 1: ON, 0: OFF *1)
0008h Digitaleingang 2 R/W 1: ON, 0: OFF *1)
0009h Digitaleingang 3 R/W 1: ON, 0: OFF *1)
000Ah Digitaleingang 4 R/W 1: ON, 0: OFF *1)
000Bh Digitaleingang 5 R/W 1: ON, 0: OFF *1)
000Ch Digitaleingang 6 R/W 1: ON, 0: OFF *1)
000Dh Digitaleingang 7 R/W 1: ON, 0: OFF *1)
000Eh Reserviert - -

000Fh Betriebsstatus R 1: RUN, 0: Stop (wie d003)
0010h Drehrichtung R 1: RV, 0: FWD (wie d003)
0011h Betriebsbereitschaft R 1: Betriebsb., 0: N. betriebsb.
0012h Reserviert - -

0013h Betrieb (RUN) R 1: Wédhrend Stérung, 0: Normal
0014h Frequenzsollwert erreicht (FA1) R 1: ON, 0: OFF

0015h Frequenz Uberschritten 1 (FA2) R 1: ON, 0: OFF

0016h Strom Uberschritten (OL) R 1: ON, 0: OFF

0017h PID-Regelabweichung (OD) R 1: ON, 0: OFF

0018h Stdérung (AL) R 1: ON, 0: OFF

0019h Frequenz Uberfahren 1 (FA3) R 1: ON, 0: OFF

001Ah Drehmoment Uberschritten (OTQ) R 1: ON, 0: OFF

001Bh Reserviert - -

001Ch Unterspannung (UV) R 1: ON, 0: OFF

001Dh Drehmomentbegrenzung aktiv (TRQ) R 1: ON, 0: OFF

001Eh Betriebszeit liberschritten (RNT) R 1: ON, 0: OFF

001Fh  Netz-Ein-Zeit Uberschritten (ONT) R 1: ON, 0: OFF

0020h  Motor Uberlastet (THM) R 1: ON, 0: OFF

0021h Reserviert - -

0022h  Reserviert - -

0023h Reserviert - -

0024h Reserviert - -

0025h  Reserviert - -

0026h Bremsen-Freigabe-Signal (BRK) R 1: ON, 0: OFF

0027h  Bremsen-Stoérung (BER) R 1: ON, 0: OFF

0028h Drehzahl=0 (2ZS) R 1: ON, 0: OFF
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Coil-Nr. | Funktion | R/W | Einstellbereich

0029h Drehzahlabweichung (DSE) R 1: ON, 0: OFF
002Ah Istposition=Sollposition (POK) R 1: ON, 0: OFF
002Bh Frequenz Uberschritten 2 (FA4) R 1: ON, 0: OFF
002Ch Frequenz Uberfahren 2 (FAS) R 1: ON, 0: OFF
002Dh Strom Uberschritten 2 (OL2) R 1: ON, 0: OFF
002Eh  Analogsollwertkomparator Eingang O (ODc) R 1: ON, 0: OFF
002Fh Analogsollwertkomparator Eingang OI (OIDc) R 1: ON, 0: OFF

0030h Reserviert
0031h Reserviert

0032h PID-Istwertliberwachung (FBV) R 1: ON, 0: OFF
0033h Modbus-Netzwerkfehler (NDc) R 1: ON, 0: OFF
0034h Ergebnis Logische Verknipfung 1 (LOG1) R 1: ON, 0: OFF
0035h  Ergebnis Logische Verknlipfung 2 (LOG2) R 1: ON, 0: OFF
0036h Ergebnis Logische Verknipfung 3 (LOG3) R 1: ON, 0: OFF
0037h  Reserviert - -

0038h Reserviert - -

0039h Reserviert - -

003Ah Warnung Kondensator-Lebensdauer (WAC) R 1: ON, 0: OFF
003Bh Warnung Lifterdrehzahl reduziert (WAF) R 1: ON, 0: OFF
003Ch Startbefehl (FR) R 1: ON, 0: OFF
003Dh Kiihlkérper-Ubertemperatur (OHF) R 1: ON, 0: OFF
003Eh Strom unterschritten (LOC) R 1: ON, 0: OFF
003Fh Ausgang Y(00) - -

0040h Ausgang Y(01) - -

0041h Ausgang Y(02) - -

0042h Reserviert - -

0043h Reserviert - -

0044h Reserviert

0045h Umrichter bereit (IRDY) : ON, 0: OFF
0046h Rechtslauf (FWR) : ON, 0: OFF
0047h  Linkslauf (RVR) : ON, 0: OFF
0048h Schwerwiegender Hardwarefehler (MJA) : ON, 0: OFF

0049h Schreibstatus Daten

004Ah CRC-Fehler

004Bh Uberlauffehler

004Ch Rahmenfehler

004Dh Paritatsfehler

004Eh Checksum-Fehler

004Fh Reserviert

0050h  Window Comparator Eingang O (WCQO)
0051h Window Comparator Eingang OI (WCOI)
0052h Reserviert

0053h Reserviert

: Schreibvorgang aktiv

: Fehler, 0= Kein Fehler *2)
: Fehler, 0= Kein Fehler *2)
: Fehler, 0= Kein Fehler *2)
: Fehler, 0= Kein Fehler *2)
: Fehler, 0= Kein Fehler *2)

: ON, 0: OFF
: ON, 0: OFF

v iR lpelpeipelpel el el el el el i
IR e N T T T P e e I G Y

0054h Frequenzsollwert Gber Bedieneinheit (FREF) R 1: Bedieneinheit, 0: and. Quelle
0055h Startbefehl iber Bedieneinheit (REF) R 1: Bedieneinheit, 0: and. Quelle
0056h 2. Parametersatz angewahlt (SETM) R 1: 2. P.-satz, 0: 1. P.-satz
0057h  Reserviert - -

0058h Reserviert - -

0059h Nicht verwendet - Nicht zugreifbar

005Ah Nicht verwendet - Nicht zugreifbar

*¥1) Zustand der Digitaleingange Uber serielle Kommunikation (Modbus RTU) veranderbar.
Erkennung Status ,ON" sowohl durch Setzten Gber Modbus oder Signal an der Klemme.

*2) Ubertragungsfehler werden erst mit einem Befehl ,Stérung I6schen® zuriickgesetzt. Signal
an Klemme ist vorrangig.
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Parameterliste Holding Register

In der folgenden Tabelle werden samtliche Holding Register zur Kommunikation zwischen einem
SLAVE und MASTER aufgelistet.

e Holding Register: Register-Adresse des entsprechenden Holding Registers
(16bit Datenformat, 1 Wort) in hexadezimaler Darstellung. Einige
Adressen setzen sich aus einem LOW- und HIGH-Wort zusammen.

e Funktion: Funktionsbeschreibung des entsprechenden Holding Registers.
e Funktions-Nr.: Parameter entsprechend Beschreibung Bedieneinheit

o R/W: Lese- (R) oder Schreib-/Lesezugriff (R/W) auf Umrichterdaten
e Einstellbereich: Einstellmoéglichkeiten des entsprechenden Holding Registers

e Auflésung: Auflésung bzw. Einheit des entsprechenden Holding Registers

Holding Register Frequenzsollwert und Fehlerspeicher

HR-Nr. | Funktion | Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich |Auflbsung
0000h Reserviert - - - -
0001h Anzeige / Eingabe FOO1 R/W 0 .. A004 0,01Hz
Frequenzsollwert (HIGH- (aktiv bei A001=03)
- Wort)
0002h FOO1
(LOW-
Wort)

0003h Umrichterstatus A - R :Initialisierung

:Stop

:Betrieb

:Freier Auslauf

:Einrichten (Tippen)

:Gleichstrombremse

:Neustart

:Stérung

:Unterspannung
0004h Umrichterstatus B - R :Wahrend Stillstand

:Wéhrend Stérung
0005h Umrichterstatus C - R -

:Stop
:Runterlauf
:Konstante Geschwindigkeit
:Hochlauf
:Rechtslauf
:Linkslauf
:Wechsel Rechts-/Linkslauf
:Wechsel Links-/Rechtslauf
:Start Rechtslauf
10:Start Linkslauf
0006h Istwert PID-Regler - R/W 0..10000 0,01%
0007h Reserviert - - - -

0
2
3
4
5
6
7
8
9
0
1:Wahrend Betrieb
2
0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

0010h
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HR-Nr. | Funktion

| Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich

| Auflésung

0011h Gesamtzahl der do80 R 0 ... 65530 1
aufgetretenen Stérungen
0012h 1. Stérung: Fehlercode do81 R Siehe Kapitel 8 -
0013h 1. Stérung: Umrichterstatus »Stormeldungen® -
0014h 1. Stérung: 0 ... 100000 0,01Hz
Ausgangsfrequenz (HB)
0015h 1. Stérung:
Ausgangsfrequenz (LB)
0016h 1. Stdérung: Motorstrom Motorstrom bei Stérung 0,01A
0017h 1. Stérung: Zwischenkreissp. Zwischenkreisspannung bei 0,1V
Stbérung
0018h 1. Stdérung: Betriebszeit (HB) Betriebszeit bei Stérung 1h
0019h 1. Stérung: Betriebszeit (LB
001Ah 1. Stérung: Netz-Ein Zeit Netz-Ein Zeit bei Stérung 1h
(HB)
001Bh 1. Storung: Netz-Ein Zeit
(LB)
001Ch 2. Stérung: Fehlercode d082 R Siehe Kapitel 8 -
001Dh 2. Stérung: Umrichterstatus ,Stéormeldungen® -
001Eh 2. Storung: 0 ... 100000 0,01Hz
Ausgangsfrequenz (HB)
001Fh 2. Stérung:
Ausgangsfrequenz (LB)
0020h 2. Stérung: Motorstrom Motorstrom bei Stérung 0,01A
0021h 2. Stérung: Zwischenkreissp. Zwischenkreisspannung bei 0,1V
Stbérung
0022h 2. Stérung: Betriebszeit (HB) Betriebszeit bei Stérung 1h
0023h 2. Stérung: Betriebszeit (LB
0024h 2. Stérung: Netz-Ein Zeit Netz-Ein Zeit bei Stérung 1h
(HB)
0025h 2. Stérung: Netz-Ein Zeit
(LB)
0026h 3. Stbérung: Fehlercode dos8s3 R Siehe Kapitel 8 -
0027h 3. Stoérung: Umrichterstatus ,Stérmeldungen® -
0028h 3. Storung: 0 ... 100000 0,01Hz
Ausgangsfrequenz (HB)
0029h 3. Stérung:
Ausgangsfrequenz (LB)
002Ah 3. Stdérung: Motorstrom Motorstrom bei Stérung 0,01A
002Bh 3. Stoérung: Zwischenkreissp. Zwischenkreisspannung bei 0,1V
Stérung
002Ch 3. Stérung: Betriebszeit (HB) Betriebszeit bei Stérung 1h
002Dh 3. Stérung: Betriebszeit (LB
002Eh 3. Stérung: Netz-Ein Zeit Netz-Ein Zeit bei Stérung 1h
(HB)
002Fh 3. Stérung: Netz-Ein Zeit
(LB)
0030h 4. Stbérung: Fehlercode dog4 R Siehe Kapitel 8 -
0031h 4. Stérung: Umrichterstatus »Stoérmeldungen® -
0032h 4. Stérung: 0 ... 100000 0,01Hz
Ausgangsfrequenz (HB)
0033h 4. Storung:

Ausgangsfrequenz (LB)
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HR-Nr. | Funktion

| Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich

| Auflésung

0034h 4. Stérung: Motorstrom Motorstrom bei Stérung 0,01A
0035h 4. Stérung: Zwischenkreissp. Zwischenkreisspannung bei 0,1V
Stérung
0036h 4. Stdérung: Betriebszeit (HW) Betriebszeit bei Stérung 1h
0037h 4. Stbérung: Betriebszeit (LW)
0038h 4. Stdérung: Netz-Ein Zeit Netz-Ein Zeit bei Stérung 1h
(HW)
0039h 4. Stérung: Netz-Ein Zeit
(LW)
003Ah 5. Stérung: Fehlercode Siehe Kapitel 8 -
003Bh 5. Stérung: Umrichterstatus ~Stormeldungen® -
003Ch 5. Stérung: 0 ... 100000 0,01Hz
Ausgangsfrequenz (HW)
003Dh 5. Storung:
Ausgangsfrequenz (LW)
003Eh 5. Stbérung: Motorstrom Motorstrom bei Stérung 0,01A
003Fh 5. Stdérung: Zwischenkreissp. Zwischenkreisspannung bei 0,1V
Stérung
0040h 5. Stoérung: Betriebszeit (HW) Betriebszeit bei Stérung 1h
0041h 5. Stérung: Betriebszeit (LW)
0042h 5. Stoérung: Netz-Ein Zeit Netz-Ein Zeit bei Stérung 1h
(HW)
0043h 5. Storung: Netz-Ein Zeit
(LW)
0044h 6. Stoérung: Fehlercode Siehe Kapitel 8 -
0045h 6. Stérung: Umrichterstatus ~Stormeldungen® -
0046h 6. Storung: 0 ... 100000 0,01Hz
Ausgangsfrequenz (HW)
0047h 6. Storung:
Ausgangsfrequenz (LW)
0048h 6. Stoérung: Motorstrom Motorstrom bei Stérung 0,01A
0049h 6. Stérung: Zwischenkreissp. Zwischenkreisspannung bei 0,1V
Stbérung
004Ah 6. Stoérung: Betriebszeit (HW) Betriebszeit bei Stérung 1h
004Bh 6. Stérung: Betriebszeit (LW)
004Ch 6. Stérung: Netz-Ein Zeit Netz-Ein Zeit bei Stérung 1h
(HW)
004Dh 6. Storung: Netz-Ein Zeit
(LW)
004Eh Warnmeldungen Siehe Kapitel 7 -
~Warnmeldungen"
004Fh Nicht verwendet Nicht zugreifbar -
08FFh
0900h ENTER-Befehl 0:Neuberechnung der -
Motorparameter
1:Einstellung speichern
Bei anderen Einstellungen:
Neuberechnung und
Speicherung der
Motorparameter
0901h Nicht verwendet Nicht zugreifbar -
0902h EEPROM-Schreibmodus 0:Kein Schreibvorgang -
1:Schreibvorgang aktiv
0903h Nicht verwendet Nicht zugreifbar -
1000h
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Holding Register Umrichterstérmeldungen bei Modbus RTU

Stormeldung Code |Umrichterstatus | Code
Keine Stérmeldung 0 Reset 0
Uberstrom wéhrend stat. Betrieb 1 Netz-Ein oder Reset 1
Uberstrom wéhrend Verzdégerung 2 Runterlauf 2
Uberstrom wahrend Hochlauf 3 Runterlauf oder stat. Betrieb 3
Uberstrom wahrend Stillstand 4 Hochlauf 4
Ausldsen des int. Motorschutzes 5 Frequenzsollwert = 0 5
Uberschreiten Bremschopper-ED 6 Start 6
Uberspannung Zwischenkreis 7 Gleichstrombremse 7
EEPROM-Fehler 8 Stromgrenze 8
Unterspannung Zwischenkreis 9

Stdérung Stromwandler 10

Prozessor gestort 11

Stérung extern 12

Auslésung Wiederanlaufsperre 13

Erdschluss Motoranschlussklemmen 14

Netziberspannung 15

Ubertemperatur Leistungsteil 21

Storung Leistungsteil 25

IGBT-Fehler 30

Ansprechen Kaltleiterausldsefunktion 35

Fehler Bremsensteuerung 36

Auslosen ,Sicherer Halt" 37

Uberlast bei kleiner Ausgangsfreq. 38

Keine Verbindung mit Bedieneinheit 40

ModBus-Kommunikationsstérung 41

Interne Fehler (Siehe Kapitel 8) 43..45

Interne Fehler (Siehe Kapitel 8) 50...69

Unterbrechung Inkrementalgeber 80

Zu hohe Positioniergeschwindigkeit 81

Position auBerhalb des Bereichs 83
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Holding Register Gruppe ,,d"

HR-Nr. | Funktion | Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflosung
1001h Ausgangsfrequenz doo1 R 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
(HW)
1002h doo1
(LW)
1003h Motorstrom d002 R 0 .. 65530 0,01A
1004h Drehrichtung doo3 R 0:Stop -
1:Rechtslauf
2:Linkslauf
1005h Istwert x Anzeigefaktor (nur d004 R 0 ... 1000000 0,1

verfligbar wenn PID-Regler (HW)
1006h aktiv) doo4
(LW)
1007h Signalzustand an den Digital- d005 R 20 ... 2%:Digitaleingang 1 ... 7 Bit
eingangen 1 ..7

1008h Signalzustand der Digitalaus- d006 R 20 .. 2% Bit
gange 11 ... 12 und des Digitalausgang 11 ... 12
Stormelderelais ALO-AL2 26:Stormelderelai
1009h Ausgangsfrequenz x doo7 R 0 ... 4000000 (10000000) 0,01
Frequenzfaktor (HW)
100Ah do07
(LW)
100Bh Rotordrehfeldfrequenz doo8 R -100000 ... +100000 0,01Hz
(HW)
100Ch doo8
(LW)
100Dh Drehmomentsollwert doo9 R -200 ... +200 1%
100Eh Drehmoment-Offset do1o R -200 ... +200 1%
100Fh Reserviert - R - -
1010h Motordrehmoment do12 R -200 ... +200 1%
1011h Ausgangsspannung d013 R 0 ... 6000 0,1V
1012h Aufgenommene elektrische do14 R 0 .. 9999 0,1kwW
Leistung
1013h kWh-Zahler do1s R 0 ... 9999000 -
(HW)
1014h do15
(LW)
1015h Betriebszeit doie6 R 0 ... 999000 ih
(HW)
1016h do16
(LW)
1017h Netz-Ein Zeit do17 R 0 ... 999000 1h
_ (HW)
1018h do1i7z
(LW)
1019h Kihlkérpertemperatur do18 R -200 ... +1500 0,1°C
101Ah Reserviert - - - -
101Ch
101Dh Wartungsanzeige do22 R 2%:Kondensatoren Bit

21:Kuhlventilatoren
101Eh Reserviert - - - _

1025h
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HR-Nr. | Funktion | Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflésung
1026h Zwischenkreisspannung d102 R 0 ... 10000 0,1V
1027h Bremschopper-ED d103 R 0..1000 0,1%
1028h Uberlaststatus dio4 R 0...1000 0,1%
1029h Reserviert - - - -
1035h
1036h Sollposition d029 R -268435455 ... +268435455 1
(HW)
1037h do29
(LW)
1038h Istposition d030 R -268435455 ... +268435455 1
(HW)
1039h do30
(LW)
103Ah Reserviert - - - -
1056h
1057h Umrichtermodus d060 R -

:I-C
:I-V
‘H-I

ZIN = O

1058h Nicht verwendet - - icht zugreifbar -

1102h

Holding Register Gruppe ,,F"

HR-Nr. | Funktion | Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflésung
1103h 1. Hochlaufzeit FO02 R/W 1 ..360000 0,01s
(HW)
1104h F002
(LW)
1105h 1. Runterlaufzeit FO03 R/W 1 .. 360000 0,01s
(HW)
1106h FOO03
(LW)
1107h Drehrichtung Taste RUN FO04 R/W 0:Rechtslauf -
1:Linkslauf
1108h Nicht verwendet - - Nicht zugreifbar -
1200h
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Holding Register Gruppe , A"

HR-Nr. | Funktion

| Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich

| Auflosung

nachste Startbefehl ausgefihrt wird

1201h Frequenzsollwertvorgabe A001 R/W 00:Integriertes Poti (Option) -
01:Eingang O/01
02:F001/A020
03:RS485
04:Optionskarte
06:Impulskettensignal an EA
07:Nicht verwenden
10:gemadB Al141 ... A146
1202h Start/Stop-Befehl *1) A002 R/W 01:Eingang FW/RV -
02:RUN-Taste
03:RS485
04:0Optionskarte
1203h Motornennfrequenz / A003 R/W 300 ... A004 0,1Hz
Eckfrequenz
1204h Maximalfrequenz A004 R/W 300 ... 4000 (10000) 0,1Hz
1205h Umschalten der A005 R/W 00:0/01
Sollwerteingdnge mit 01:0/int. Poti (Option)
Eingang AT 02:0I/int. Poti (Option)
1206 Reserviert - R/W - -
120Ah
120Bh Frequenz bei Min.-Sollwert AO11 R/W 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
an Eingang O (HW)
120Ch AO11
(LW)
120Dh Frequenz bei Max.-Sollwert  A012 R/W 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
an Eingang O (HW)
120Eh AO012
(LW)
120Fh Min.-Sollwert an Eingang O A013 R/W 0..100 1%
1210h Max.-Sollwert an Eingang O  A014 R/W 0..100 1%
1211h Startbedingung Eingang O A015 R/W 00: Min.-Frequenz -
01: OHz-Start
1212h Filter Analogeingang O, OI A016 R/W 1 ..30 (x2ms) 1
31 (500ms fest +- 0,1kHz
Hyst.)
1213h Reserviert - - - -
1214h Reserviert - - - -
1215h Abrufen der Festfrequenzen A019 R/W 00:binar (15 Stick) -
01:bit (7 Stiick)
1216h Basisfrequenz A020 R/W 0 (b082) ... AO04 0,01Hz
(HW)
1217h A020
(LW)
1218h 1. Festfrequenz A021 R/W 0 (b082) ... A004 0,01Hz
_ (HW)
1219h A021
(LwW)
121Ah 2. Festfrequenz A022 R/W 0 (b082) ... AO04 0,01Hz
(HW)
121Bh A022
(LwW)
*1) Nach Wechsel des Start/Stop-Befehls (A002) eine Wartezeit von 40ms abwarten bevor der
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HR-Nr. | Funktion

| Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich

| Auflésung

121Ch 3. Festfrequenz A023 R/W 0 (b082) ... A004 0,01Hz
- (HW)
121Dh A023
(LW)
121Eh 4. Festfrequenz A024 R/W 0 (b082) ... AO04 0,01Hz
__ (HW)
121Fh A024
(LW)
1220h 5. Festfrequenz A025 R/W 0 (b082) ... AO04 0,01Hz
- (HW)
1221h A025
(LW)
1222h 6. Festfrequenz A026 R/W 0 (b082) ... AO04 0,01Hz
- (HW)
1223h A026
(LW)
1224h 7. Festfrequenz A027 R/W 0 (b082) ... AO04 0,01Hz
(HW)
1225h A027
(LW)
1226h 8. Festfrequenz A028 R/W 0 (b082) ... A004 0,01Hz
- (HW)
1227h A028
(LW)
1228h 9. Festfrequenz A029 R/W 0 (b082) ... AO04 0,01Hz
_ (HW)
1229h A029
(LW)
122Ah 10. Festfrequenz A030 R/W 0 (b082) ... AO04 0,01Hz
__ (HW)
122Bh A030
(LW)
122Ch 11. Festfrequenz A031 R/W 0 (b082) ... AO04 0,01Hz
(HW)
122Dh A031
(LW)
122Eh 12. Festfrequenz A032 R/W 0 (b082) ... AO04 0,01Hz
(HW)
122Fh A032
(LW)
1230h 13. Festfrequenz A033 R/W 0 (b082) ... A004 0,01Hz
- (HW)
1231h A033
(LW)
1232h 14. Festfrequenz A034 R/W 0 (b082) ... AO04 0,01Hz
_ (HW)
1233h A034
(LW)
1234h 15. Festfrequenz A035 R/W 0 (b082) ... AO04 0,01Hz
___ (HW)
1235h A035
(LW)
1236h Reserviert - - - -
1237h Reserviert - - - -
1238h Tipp-Frequenz A038 R/W b082 ... 999 (10000) 0,01Hz
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HR-Nr. | Funktion | Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflésung
1239h Tipp-Frequenz, A039 R/W 00:Freilauf (im Stop) -
Stop-Modus 01:Rampe (im Stop)

02:DC-Bremse (im Stop)
03:Freilauf (im Betrieb)
04:Rampe (im Betrieb)
05:DC-Bremse (im Betrieb)
123Ah Reserviert - - - -

123Bh Boost-Charakteristik A041 R/W 00:Manueller Boost -
01:Automatischer Boost
123Ch Manueller Boost, A042 R/W 0...200 0,1%
Spannungsanhebung
123Dh Manueller Boost, A043 R/W 0...500 0,1%
Boostfrequenz
123Eh Arbeitsverfahren A044 R/W 00:U/f konstant -

01:U/f-quadadratisch
02:U/f frei b100-b113

03:SLV
123Fh Ausgangsspannung A045 R/W 20 ... 100 1%
1240h Automatischer Boost, A046 R/W 0...255 1%
Spannungsanhebung
1241h Automatischer Boost, A047 R/W 0... 255 1%

Schlupfkompensation
1242h Reserviert - - - -

1244h

1245h Automatische DC-Bremse A051 R/W 00:inaktiv -
01:aktiv bei Stop
02:aktiv bei Sollwert-
reduzierung

1246h DC-Bremse, A052 R/W 0 ... 6000 0,01Hz
Einschaltfrequenz
1247h DC-Bremse, Wartezeit A053 R/W 0...50 0,1s
1248h DC-Bremse, Bremsmoment A054 R/W 0...100 1%
1249h DC-Bremse, Bremszeit AO055 R/W 0...600 0,1s
124Ah DC-Bremse, Einschalttrigger AO056 R/W 00:Flanke -
01:Pegel
124Bh DC-Bremse, A057 R/W 0...100 1%
Startbremsmoment
124Ch DC-Bremse, Startbremszeit A058 R/W 0...600 0,1s
124Dh DC-Bremse, Taktfrequenz A059 R/W 20...150 0,1kHz
124Eh Reserviert - - - -
124Fh Max. Betriebsfrequenz A061 R/W A062 ... A004 0,01Hz
(HW)
1250h A061
(LwW)
1251h Min. Betriebsfrequenz A062 R/W b082 ... A0O04 0,01Hz
_ (HW)
1252h A062
(LW)
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Funktion Fkt-Nr. R/W

Einstellbereich

Auflosung

02: inaktiv im Runterlauf

1253h 1. Frequenzsprung A063 R/W 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
(HW)
1254h A063
(LW)
1255h 1. Frequenzsprung, A064 R/W 0...1000 0,01Hz
Sprungweite
1256h 2. Frequenzsprung A065 R/W 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
(HW)
1257h A065
(LW)
1258h 2. Frequenzsprung, A066 R/W 0...1000 0,01Hz
Sprungweite
1259h 3. Frequenzsprung A067 R/W 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
(HW)
125Ah A067
(LW)
125Bh 3. Frequenzsprung, A068 R/W 0 ...1000 0,01Hz
Sprungweite
125Ch Hochlaufverzégerung, A069 R/W 0 ... 40000 0,01Hz
Frequenz (HW)
125Dh A069
(LW)
125Eh Hochlaufverzégerung, Zeit A070 R/W 0...600 0,1s
125Fh PID-Regler aktiv A071 R/W 00:inaktiv -
01:aktiv
02:aktiv mit Reversierung
1260h PID-Regler, P-Anteil A072 R/W 0 ... 2500 0,01
1261h PID-Regler, I-Anteil AQ073 R/W 0 ... 36000 0,1s
1262h PID-Regler, D-Anteil A074 R/W 0...10000 0,01s
1263h PID-Regler, Anzeigefaktor AQ075 R/W 1...9999 0,01
1264h PID-Regler, Eingang A076 R/W 00:Eingang OI -
Istwertsignal 01:Eingang O
02:RS485
03:Impulskettensignal EA
10:gemaB A141..A146
1265h PID-Regler, Invertierung AQ077 R/W 00:standard -
Ol:invertiert
1266h PID-Regler, Regelbereich A078 R/W 0 .. 1000 0,1%
1267h PID-Regler, Vorsteuerung AQ079 R/W 00:keine Vorsteuerung -
01:Vorst. Uber Eingang O
02:Vorst. Uber Eingang OI
1268h Reserviert - - - -
1269h AVR-Funktion, Charakteristik A081 R/W 00: aktiv -
01: inaktiv
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HR-Nr. Funktion Fkt-Nr. R/W Einstellbereich Auflosung
126Ah Motorspannung / A082 R/W 200V: -
Netzspannung 00:200
01:215
02:220
03:230
04:240
400V:
05:380
06:400
07:415
08:440
09:460
10:480
126Bh AVR-Filter, Zeitkonstante A083 R/W 0...1000 0,01s
126Ch AVR-Funktion, Verstarkung A084 R/W 50 ...200 1%
Runterlauf

126Dh Energiesparbetrieb A085 R/W  00:Normalbetrieb -
01:Energiesparbetrieb

126Eh Energiesparbetrieb, A086 R/W 0...1000 0,1%
Reaktionszeit
126Fh Reserviert - - - _

1273h

1274h 2. Hochlaufzeit A092 R/W 1 ...360000 0,01s
(HW)
1275h A092
(LW)
1276h 2. Runterlaufzeit A093 R/W 1 ...360000 0,01s
- W)
1277h A093
(LW)
1278h Umschalten von 1. Rampe A094 R/W 00:Eingang 2CH -
auf 2. Rampe 01:A095 / A096
02:Reversierung
1279h Umschaltfrequenz A095 R/W 0 ...40000 (100000) 0,01Hz
Hochlaufzeit (HW)
127Ah A095
(LW)
127Bh Umschaltfrequenz A096 R/W 0 ...40000 (100000) 0,01Hz
Runterlaufzeit (HW)
127Ch A096
(LW)
127Dh Hochlaufcharakteristik AQ097 R/W 00:linear -
01:S-Kurve
02:U-Kurve
03:U-Kurve invertiert
04:S-Kurve flr Aufziige
127Eh Runterlaufcharakteristik A098 R/W 00:linear -
01:S-Kurve
02:U-Kurve

03:U-Kurve invertiert
04:S-Kurve fur Aufzige
127Fh Reserviert - - - -
1280h Reserviert - - - -
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Funktion Fkt-Nr. R/W

Einstellbereich

Auflosung

A098=04,Runterlauf 2

1281h Frequenz bei Min.-Sollwert A101 R/W 0 ...40000 (100000) 0,01Hz
Eingang OI (HW)
1282h A101
(LW)
1283h Frequenz bei Max.-Sollwert  A102 R/W 0 ...40000 (100000) 0,01Hz
Eingang OI (HW)
1284h A102
(LW)
1285h Min.-Sollwert an Eingang OI  A103 R/W 0...100 1%
1286h Max.-Sollwert an Eingang OI A104 R/W 0...100 1%
1287h Startbedingung Eingang OI = A105 R/W 00:Min.-Frequenz -
01:0Hz-Start
1288h Reserviert - - - -
12A4h
12A5h Auspragung der Kurvenform A131 R/W 1..10 -
(A097=01, 02, 03)
12A6h Auspragung der Kurvenform A132 R/W 1..10 -
(A098=01, 02, 03)
12A7h Reserviert - - - -
12AEh
12AFh Frequenzsollwert kalkuliert, A141 R/W  00:A020 -
Variable A 01:Integriertes Poti (Option)
02:Eingang O
03:Eingang OI
04:RS485
05:Optionskarte
07:Impulskettensignal an EA
12BOh Frequenzsollwert kalkuliert, A142 R/W  00:A020 -
Variable B 01:Integriertes Poti (Option)
02:Eingang O
03:Eingang OI
04:RS485
05:0Optionskarte
07:Impulskettensignal an EA
12B1h Frequenzsollwert kalkuliert,  A143 R/W 00:A141 + Al142 -
Operand 01:A141 - A142
02:A141 x A142
12B2h Reserviert - - - -
12B3h Frequenzsollwert kalkuliert, @ A145 R/W 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
Offset (HW)
12B4h A145
(LW)
12B5h Frequenzsollwert kalkuliert, A146 R/W 00:+A145 -
Offset ,Vorzeichen 01:-A145
12B6h Reserviert - - - -
12B8h
12B9h Auspragung der Kurvenform A150 R/W 0..50 1%
A097=04, Hochlauf 1
12BAh Auspragung der Kurvenform A151 R/W 0..50 1%
A097=04, Hochlauf 2
12BBh Auspragung der Kurvenform A152 R/W 0..50 1%
A098=04,Runterlauf 1
12BCh Auspragung der Kurvenform A153 R/W 0..50 1%
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Funktion Fkt-Nr. R/W

Einstellbereich

Auflosung

Integriertes Poti (Option)

12BDh Runterlaufverzégerung, Al154 R/W 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
Frequenz (HW)
12BEh Al154
(LW)
12BFh Runterlaufverzégerung, Zeit A155 R/W 0...600 0,1s
12CO0h PID-Regler, Sleep-Modus A156 R/W 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
Ausschaltfrequenz (HW)
12C1ih A156
(LW)
12C2h PID-Regler, Sleep-Modus A157 R/W 0...255 0,1s
Ausschaltzeit
12C3h Reserviert - - - -
12C5h
12C6h Frequenz bei Min.-Sollwert Al161 R/W 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
Integriertes Poti (Option) (HW)
12C7h Al161
(LW)
12C8h Frequenz bei Max.-Sollwert A162  R/W 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
Integriertes Poti (Option) (HW)
12C9h Al162
(LW)
12CAh Min.-Sollwert an Eingang A163 R/W 0...100 1%
Integriertes Poti (Option)
12CBh Max.-Sollwert an Eingang Al64 R/W 0...100 1%

12CCh

Startbedingung Eingang A165 R/W
Integriertes Poti (Option)

00:Min.-Frequenz
01:0Hz-Start

12CDh

1300h

Nicht verwendet - -

Nicht zugreifbar
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Holding Register Gruppe ,,b"

HR-Nr. | Funktion

| Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich

| Auflésung

Charakteristik

01:aktiv Hoch- /Runterlauf
02:aktiv bei konst. Drehzahl
03:aktiv Hoch- /Runterlauf
(im Runterlauf Drehzahl-
erhéhung)

1301h Wiederanlaufmodus bei b001 R/W  00:Stérmeldung -
Unterspannung / kurz- 01:0Hz-Start
zeitigem Netzausfall 02:Synchronisierung 1
03:Synchronis.+Stop+Stdérung
04:Synchronisierung 2
1302h Zuldssige Netzausfallzeit b002 R/W 3 ...250 0,1s
1303h Wartezeit vor Wiederanlauf  b003 R/W 3 ...1000 0,1s
bei kurzzeitigem Netzausfall
1304h Kurzzeitiger Netzausfall / b004 R/W  00:keine Stérmeldung -
Unterspannung im Stillstand 01:Stérmeldung
02:keine Stormeldung im
Runterlauf und Stop
1305h Wiederanlaufversuche bei b005 R/W 00:16 Versuche -
kurzzeitigem Netzausfall 01:unbegrenzt
1306h Reserviert - - - -
1307h Minimalfrequenz flr b007 R/W 0 .. 40000 (100000) 0,01Hz
Synchronisierung (HW)
1308h b007
(LW)
1309h Wiederanlaufmodus bei b008 R/W  00:Stérmeldung -
Uberspannung / Uberstrom 01:0Hz-Start
02:Synchronisierung
03:Syn.+Stop+Stérung
04:Aktive Synchronisierung
130Ah Reserviert - - - -
130Bh Wiederanlaufversuche bei b010 R/'W 1..3 1mal
Uberspannung / Uberstrom
130Ch Wartezeit vor Wiederanlauf b011 R/W 3 ...1000 0,1s
bei Uberspannung,
Uberstrom
130Dh Elektronischer Motorschutz, b012 R/W 200 ... 1000 0,1%
Einstellwert
130Eh Elektronischer Motorschutz, b013 R/W  00:quadratisch -
Charakteristik 01:konstant
02:b015...b020
130Fh Reserviert - - - -
1310h Elektronischer Motorschutz/ b015 R/W 0 ... Elektronischer 1Hz
Frequenz 1 Motorschutz, Frequenz 2
1311h Elektronischer Motorschutz, b016 R/W 0 ... FU-Nennstrom 0,01%
Auslésestrom 1
1312h Elektronischer Motorschutz, b017 R/W 0 ... Elektronischer 1Hz
Frequenz 2 Motorschutz, Frequenz 3
1313h Elektronischer Motorschutz, b018 R/W 0 ... FU-Nennstrom 0,01%
Ausldsestrom 2
1314h Elektronischer Motorschutz, b019 R/W  Elektronischer Motorschutz, 1Hz
Frequenz 3 Frequenz 2 ... 400 (1000)
1315h Elektronischer Motorschutz, b020 R/W 0 ... FU-Nennstrom 0,01%
Auslosestrom 3
1316h Stromgrenze 1, b021 R/W  00:inaktiv -
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HR-Nr. | Funktion

| Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich

| Auflésung

Rechtslauf motorisch

1317h Stromgrenze 1, Einstellwert b022 R/W 200 ... 2000 0,01%
1318h Stromgrenze 1, b023 R/W 1 ...30000 0,1s
Runterlaufzeit
1319h Stromgrenze 2, b024 R/W  00:inaktiv -
Charakteristik 01:aktiv Hoch- /Runterlauf
02:aktiv bei konst. Drehzahl
03:aktiv Hoch- /Runterlauf
(im Runterlauf Drehzahl-
erhéhung)
131Ah Stromgrenze 2, Einstellwert b025 R/W 200 ... 2000 0,01%
131Bh Stromgrenze 2, b026 R/W 1 ...30000 0,1s
Runterlaufzeit
131Ch Uberstromunterdriickung b027  R/W 00:inaktiv -
01:aktiv
131Dh Startstrom fir Drehzahl- b028 R/W 200 ... 2000 0,01%
synchronisierung (b088=02)
131Eh Zeitkonstante flr b029 R/W 1 ...30000 0,1s
Drehzahlsynchronisierung
(b088=02)
131Fh Scan-Startfrequenz fir b030 R/W  00:zuletzt gefahrene Frequenz -
Drehzahlsynchronisierung 01:Max.-Frequenz (A004)
(b088=02) 02:aktueller Frequenzsollwert
1320h Parametersicherung b031 R/W  00:Eingang SFT: -
Parameter+Sollwert
01l:Eingang SFT: nur
Parameter
02:Parameter + Sollwert
03:nur Parameter
10:Parameter verstellbar im
Betrieb
1321h Reserviert - - - -
1322h Motorleitungslange b033 R/W 5...20 -
1323h Warnmeldung b034 R/W 0 ... 65535 10h
Netz-Ein / Betriebszeit (HW)
1324h b034
(LW)
1325h Drehrichtung gesperrt b035  R/W 00:beide Richtungen frei -
01:Linkslauf gesperrt
02:Rechtslauf gesperrt
1326h Weicher Anlauf b036 R/W 0...255 -
1327h Anzeigemodus b037 R/W  00:alle Funktionen -
O1l:assoziierte Funktionen
02:ausgew. Funk. (U001...U032)
03:gednderte Funktionen
04:Basisfunktionen
05:d001-d104
1328h Anzeige nach Netz-Ein b038 R/W  000:bei der zuletzt STR -
gedriickt wurde
001-060:d001-d060
201:F001
202:Nicht einstellen
1329h Parameterhistorie speichern b039 R/W  00:Param. nicht sp. in U001..U032 -
in U001...U032 01:Parameter sp. in U001...U032
132Ah Drehmomentbegrenzung, b040 R/W  00:b041 ... b044 -
Modus 01:Digital-Eingange
02:Analog-Eingang O
132Bh Drehmomentbegrenzung b041 R/W 0 ... 2200/255 (no) 1%
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HR-Nr. | Funktion

| Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich

| Auflésung

132Ch Drehmomentbegrenzung b042 R/W 0 ... 200/255 (no) 1%
Linkslauf generatorisch
132Dh Drehmomentbegrenzung b043 R/W 0 ... 2200/255 (no) 1%
Linkslauf motorisch
132Eh Drehmomentbegrenzung b044 R/W 0 ...200/255 (no) 1%
Rechtslauf generatorisch
132Fh Drehmomentbegrenzung b045 R/W  00:Hoch-/Runterlauf unterbr. -
LAD-Stop 01:Hoch-/Runterlauf fortsetzen
1330h Reversierung Vektor- b046 R/W  00: freigegeben -
regelung sperren 01: gesperrt
1331h Reserviert - - - -
1332h Reserviert - - - -
1333h Lasteinstellung b049 R/W  00:Schwerlast (HD) -
01:Normallast (ND)
1334h Geflihrter Runterlauf bei Not- b050 R/W  00:inaktiv -
Aus bzw. Netzausfall 01:aktiv
02:aktiv, DC-konstant, kein
Wiederanlauf nach Netz-Ein
03:aktiv, DC-konstant,
Wiederanlauf nach Netz-Ein
1335h Geflihrter Runterlauf, DC- b051 R/W 0 ...10000 0,1v
Startspannung
1336h Gefilihrter Runterlauf, DC- b052 R/W 0 ...10000 0,1v
Spannung flr Unter-brechen
der Runterlauframpe
1337h Gefilhrter Runterlauf, b053 R/W 1 ..360000 0,01s
Runterlaufzeit (HW)
1338h b053
(LW)
1339h Geflihrter Runterlauf, b054 R/W 0...1000 0,01Hz
Frequenzsprung
133Ah Reserviert - - - -
133Eh
133Fh Analogsollwertkomparator b060 R/W 0 .. 100 (Untergrenze: 1%
Eingang O, Maximalwert b061+b062 x2)
1340h Analogsollwertkomparator b061 R/W 0 .. 100 (Untergrenze: 1%
Eingang O, Minimalwert b060-b062 x2)
1331h Analogsollwertkomparator b062 R/W 0 .. 10 (Untergrenze: 1%
Eingang O, Hysterese b061-b062 /2)
1342h Analogsollwertkomparator b063 R/W 0 .. 100 (Untergrenze: 1%
Eingang OI, Maximalwert b064+b065 x2)
1343h Analogsollwertkomparator b064 R/W 0 .. 100 (Untergrenze: 1%
Eingang OI, Minimalwert b063-b065 x2)
1344h Analogsollwertkomparator b065 R/W 0 .. 10 (Untergrenze: b063- 1%
Eingang OI, Hysterese b064 /2)
1345h Reserviert - - - -
1348h
1349h Analogsollwertkomparator b070 R/W 0 ..100/255 (no) 1%
Eingang O, Sollwert
134Ah Analogsollwertkomparator b071 R/W 0 ..100/255 (no) 1%
Eingang OI, Sollwert
134Bh Reserviert - - - -
134Dh
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HR-Nr. | Funktion | Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflésung
134Eh Umgebungstemperatur b075 R/W -10..50 1°C
134Fh Reserviert - - - -
1350h Reserviert - - - -
1351h Zuricksetzen des kWh- b078 R/W  00:kWh-Zahler lauft -
Zahlers d015 01:Léschen des kWh-Zahlers
1352h Faktor Anzeigewert d015 b079 R/W 1..1000 1
(kWh)
1353h Reserviert - - - -
1354h Reserviert - - - -
1355h Startfrequenz b082 R/W 10...999 (10000) 0,01Hz
1356h Taktfrequenz b083 R/W  2...15kHz
1357h Werkseinstellung / b084 R/W  00:Initialisierung inaktiv -
Initialisierung 01:Stérmelderegister I6schen
02:Werkseinstellung
03:Stérmelderegister I6schen +
Werkseinstellung
04 :Nicht einstellen
1358h Werkseinstellungs-parameter b085 R/W  00:Nicht verandern!!! -
1359h Frequenzanzeigefaktor b086 R/W 1 ...9999 0,01
(d007)
135Ah Stop-Taste bei Start/Stop b087 R/W  00:Taste aktiv -
Uber Eingange FW/RV 01:Taste inaktiv
02:Stop nicht mdglich, Reset
madglich
135Bh Motorsynchronisation mit b088 R/W  00:0Hz-Start -
Eingang FRS 01:Synchronisierung 1
02:Synchronisierung 2
135Ch Taktfrequenz abhangig von b089 R/W  00:inaktiv -
Belastung 01:aktiv, entspr. Ausgangsstrom
02:aktiv, entspr. Kihlkdrpertemp.
135Dh Bremschopper- b090 R/W 0...1000 0,1%
Einschaltdauer (ED)
135Eh Stop-Modus b091 R/W  00:Rampe -
01:freier Auslauf
135Fh Luftersteuerung b092 R/W  00:permanent -
O1:nur im Betrieb (und 5
Minuten nach Netz-Ein bzw.
nach Stop)
02:temperaturabhdngig
1360h Zuriicksetzen Lifterlaufzeit b093 R/W  00:Lufterlaufzeit lauft -
d022 01:Léschen der Liufterlaufzeit
1361h Parameterauswahl flr b094 R/W  00:Alle Parameter -
Ricksetzen Werksein- 01:auBer Ein-/Ausgangskonf. +
stellung Kommunikationsparameter
02:nur U001-U032
03:auBBer U001-U032+b037
1362h Bremschopper freigeben b095 R/W  00: nicht feigegeben -
01: nur im Betrieb
02: freigegeben
1363h Bremschopper b096 R/W 330 ... 380 (200V) 1v
Einschaltspannung 660 ... 760V (400V)
Zwischenkreisspannung
1364h Bremswiderstand b097 R/W  Min. zul. Widerstandswert ... 0,1Q
Einstellwert 600,0
1365h Reserviert - - - -
1366h Reserviert - - - -
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HR-Nr. | Funktion | Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflésung
1367h Frequenz 1 b100 R/W 0 ... Frequenz 2 1Hz
1368h Spannung 1 b101 R/W 0 ..8000 0,1V
1369h Frequenz 2 b102 R/W 0... Frequenz 3 1Hz
137Ah Spannung 2 b103 R/W 0..8000 0,1V
136Bh Frequenz 3 b104 R/W 0 ... Frequenz 4 1Hz
136Ch Spannung 3 b105 R/W 0..8000 0,1V
136Dh Frequenz 4 b106 R/W 0... Frequenz 5 1Hz
136Eh Spannung 4 b107 R/W 0..8000 0,1V
136Fh Frequenz 5 b108 R/W 0.. Frequenz 6 1Hz
1370h Spannung 5 b109 R/W 0..8000 0,1V
1371h Frequenz 6 b110 R/W 0... Frequenz 7 1Hz
1372h Spannung 6 bi111 R/W 0..8000 0,1v
1373h Frequenz 7 b112 R/W 0..400 (1000) 1Hz
1374h Spannung 7 b113 R/W 0..8000 0,1V
1375h Reserviert - - - -
137Ah
137Bh Bremsensteuerung b120 R/W  00:inaktiv -
01:aktiv
137Ch Wartezeit flir Bremsen- bi121 R/W 0 ..500 0,01s
Freigabe-Bestadtigung
137Dh Wartezeit fir Beschleunigung b122 R/W 0..500 0,01s
137Eh Wartezeit flr b123 R/W 0 ..500 0,01s
Verzdgerung
137Fh Wartezeit fir Bremsen- b124 R/W 0 ..500 0,01s
bestatigung
1380h Bremsen-Freigabe-Frequenz b125 R/W 0 ..40000 0,01Hz
1381h Bremsen-Freigabe-Strom b126 R/W 0...20000 0,01%
1382h Bremsfrequenz b127 R/W 0 .. 40000 0,01Hz
1383h Reserviert - - - -
1384h Reserviert - - - -
1385h Vermeidung von Uber- b130  R/W 00:inaktiv -
spannungsauslosungen im 01:aktiv (Bremsrampe
generatorischen Betrieb unterbrechen)
02:aktiv (Beschleunigung)
1386h Grenzwert fiir Zwischen- b131 R/W 330 .. 390 (200V) 1V
kreisspannung b130=01/02 660 ... 780 (400V)
1387h Runterlaufzeit bei b130=02 b132 R/W 10 ...3000 0,01s
1388h Vermeidung von Uber- b133 R/W 0 ..500 0,01
spannungsausldsungen bei
b130=01, Regler P-Anteil
1389h Vermeidung von Uber- b134 R/W 0 .. 1500 0,1s
spannungsausldésungen bei
b130=01, Regler I-Anteil
138Ah Reserviert - - - -
1393h
1394h Ausldseverhalten b145 R/W  00: keine Stormeldung -

,Sicherer Halt"

01: Stérmeldung E37

02: E98/E99/-S—

03: E99/-S—

04: -S—mit EDM

05: Option WJ-FS

06: Option WJ-FS mit EDM
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HR-Nr. | Funktion

| Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich

| Auflésung

1395h Zuldssige Zeitverzégerung b146 R/W 0 ..2s 0,01s
zum Schalten der
Sicherheitseingange GS1 und
GS2
1396h Reserviert - - - -
1398h
1399h Interne Anzeige bei b150 R/W 0 .. 60h (BCD) -
Anschluss externer
Bedieneinheit
139Ah Reserviert - - - -
13A2h
13A3h Anzeigewert 1 bei d050 b160 R/W 0 ... 30h (BCD) -
13A4h Anzeigewert 2 bei d050 b161 R/W 0 ... 30h (BCD) -
13A5h Reserviert - - - -
13A6h Sollwertanderung bei b163 R/W  00:nicht freigegeben -
d001/d007 (A001=02) 01:freigegeben
13A7h Rilckkehr zur unter b038 b164 R/W  00:Inaktiv -
angewahlten Anzeige 01:Aktiv
13A8h Kommunikations- b165 R/W  00:Stérmeldung -
Uberwachung externe 01:gefihrter Runterlauf +
Bedieneinheit Stérmeldung
02:keine Uberwachung
03:freier Auslauf
04 :gefuhrter Runterlauf + Stop
13A9h Berechtigung Daten b166 R/W  00:Read/Write erlaubt -
Read/Write 01:Read/Write gesperrt
13AAh Reserviert - - - -
13ADh
13AEh Betriebsart b171 R/W  00:keine Funktion -
01:Asynchronmotor 400Hz
02:Asynchronmotor 1000Hz
03:Permanentmagnet-Motor
13AFh Reserviert - - - -
13B6h
13B7h Start Werkseinstellung/ b180 R/W  00:Initialisierung inaktiv -

Initialisierung

01:Initialisierung Start

13B8h

1400h

Nicht verwendet

Nicht zugreifbar
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Holding Register Gruppe ,,C"

HR-Nr. | Funktion | Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflosung
1401h Digitaleingang 1 C001  R/W 00.FW=Rechtslauf -
01:RV=Linkslauf

02:CF1=Festfrequenzen BCD, Bit 1
03:CF2=Festfrequenzen BCD, Bit 2
04:CF3=Festfrequenzen BCD, Bit 3
05:CF4=Festfrequenzen BCD, Bit 4
06:1G=Tipp-Betrieb
07:DB=DC-Bremse
08:SET=2. Parametersatz
09:2CH=2. Zeitrampe
1402h Digitaleingang 2 C002 R/W 11:FRS=Reglersperre -
12:EXT=Stdrung extern
13:USP=Wiederanlaufsperre
14:CS=Netzschweranlauf
15:SFT=Parametersicherung
16:AT=Analogsollwertumschaltung
18:RS=Reset
19:Thermistoriberw. (Dig-eing. 5)
20:STA=Impulsstart
21:STP=Impulsstop
1403h Digitaleingang 3 C003 R/W 22:F/R=ImpuI;strng./Drehrichtung -
23:PID=PID Ein/Aus
24:PIDC=PID I-Anteil I6schen
27:UP=Frequenz erhdhen
28:DWN=Frequenz verringern
29:UDC=Frequenz Reset
31:0PE=Steuerung Uber Bedienfeld
32:SF1=Festfrequenz 1, A021
33:SF2=Festfrequenz 2, A022
34:SF3=Festfrequenz 3, A023
" : 35:SF4=Festfrequenz 4, A024 _
1404h Digitaleingang 4 Co04 R/W 36, SF5—=Festfrequenz 5. A025
37:SF6=Festfrequenz 6, A026
38:SF7=Festfrequenz 7, A027
39:0LR=Stromgrenze
40:TL=Drehmomentbegr. aktiv
41:TRQ1=Drehmomentgr. binar,Bitl
42:TRQ2=Drehmomentgr. binar,Bit2
44:BOK=Bremsen-Freigabe-Best.
46:LAC=Zeitrampen inaktiv
Py - 47:PCLR=Position I6schen
1405h Digitaleingang 5 C005 R/W 50-ADD=Frequenz addieren
51:F-TM=Steuerung lUber Klemmen
52:ATR=Drehmomentregelung
53:KHC=kWh-Zahler d015 Reset
56:Reserviert
57:Reserviert
58:Reserviert
59:Reserviert
60:Reserviert
— - 61:Reserviert
1406h Digitaleingang 6 C006 R/IW 65 Reserviert -
65:AHD=Analogsollwert halten
66:CP1=Anwahl von Position Bitl
67:CP2=Anwahl von Position Bit2
68:CP3=Anwahl von Position Bit3
69:0RL=Anschluss Referenzschalter
70:0RG=Start Referenzierung
73:SPD=Umschalt. Speed/Position
77:GS1=Sig.1 ,SafetyStop" (Eing.3)
— - 78:GS2=Sig.2 ,SafetyStop" (Eing.4
1407h Digitaleingang 7 C007 R/W gpioo22510-2 /SafetyStop” (Fing4) ==
82:PRG=Programmfunktion
83:HLD=Speichern der Frequenz
84:ROK=Vorbedingung Start-Befehl
85:EB=Spur B Inkr.geber (Eing. 7)
86:Anzeige Bedieneinheit nur d001
no:keine Funktion
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HR-Nr. | Funktion Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflésung
1408h Reserviert - - - -

140Ah

140Bh Digitaleingang 1S/ 0 C011  R/W -
140Ch Digitaleingang2 S/ O C012 R/W -
140Dh Digitaleingang3S /O C013 R/W . . -
140Eh_Digitaleingang 4 S/ O C014 R/W 8?; (-S-;Pr:ffer -
140Fh Digitaleingang 5S/ O C015 R/W ' -
1410h Digitaleingang 6 S/ O C016 R/W -
1411h Digitaleingang 7S/ 0O C017 R/W -
1412h Reserviert - - - -
1414h

1415h Digitalausgang 11 C021 R/W 00:RUN=Betrieb -

01:FAl=Frequenzsollwert erreicht
02:FA2=Freq. Uberschr.(C042,C043)
03:0L= Strom Uberschritten (C041)
04:0D=PID-Regelabw. (C044)
05:AL=Stbérung

06:FA3=Frequenz Uberf. (C042,043)
07:0TQ=Mom. lberschr. (C055...C058)
09:UV=Unterspannung
10:TRQ=Drehmomentbegr. aktiv
11:RNT=Betriebsz. Giberschr. (b034)
12:0ONT=Netz-Ein-Zeit tberschr. (b034)
13:THM=Motor Uberlastet (C061)
19:BRK=Bremsen-Freigabe-Signal
20:BER=Bremsen-Stdrung
21:ZS=Drehzahl=0 (C063)

e 22:DSE=Drehzahlabw. (P027) ~
1416h Digitalausgang 12 c022 R/W 23:POK=Istposition=Sollposition
24:FA4=Freq. Uberschr. 2 (C045,C046)
25:FA5=Freq. Uberf. 2 (C045,C046)
26:0L2=Strom Uberschr. 2 (C111)
27:0Dc=Analogsollw.komp. Eing. O
28:0IDc=Analogsollw.komp. Eing OI
31:FBV=PID-Istwertiiberw. (C052,C053)
32:NDc=Netzwerkfehler (C077)
33:LOG1=Erg.Log.Verk. 1 (C142...C144)
34:LOG2=Erg.Log.Verk. 2 (C145..C147)
35:LOG3=Erg.Log.Verk. 3 (C148...C150)
39:WAC=Wrng. Kond.-Lebensdauer
40:WAF=Wrng. Lufterdrehzahl red.
41:FR=Startbefehl
42:0HF=Kiihlk.-Ubertemp. (C064)
43:LOC=Strom unterschr. (C039)
141Ah Relais ALO-AL1-AL2 C026 R/W  44:Reserviert -

45:Reserviert

46:Reserviert

50:IRDY=Umrichter bereit
51:FWR=Rechtlauf
52:RVR=Linkslauf
53:MJA=Schwerw. Hardwarefehler
54:WCO=Analogsollw.komp. Eing. O
55:WCOI=Analogsollw.komp. Eing. OI
58:Frequenzsollwert Bedieneinheit
59:Startbefehl Bedieneinheit

60:2. Parametersatz angewahlt
62:Freig. ,Safety Stop" (Dig-ausg. 11)
63:Reserviert

no:Keine Verwendung

1417h Reserviert - - - _

1419h
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.| Funktion | Fkt-Nr. |R/W | Einstellbereich | Auflésung
141Bh PWM-Ausgang EO c027 R/W 00:Frequenzistwert (0...A004) -

01:Motorstrom (0...200%)
02:Drehmoment (0...200%, o. V.)
03:Freq.istw, Impuls.(0-A004),n.EO
04:Ausgangsspannung (0...133%)
05:Aufnahmeleistung (0...200%)
06:Therm. Uberlastung (0...100%)
07:LAD-Frequenz (0...A004)
141Ch AnaIOQ'AUSgang AM, 0...10v CO028 R/W 08:Motstr., Imp.kettens.(0-200%),n. EO
10:Kuhlkoérpertemp. (0...200°C)
11:Drehm. (0...200%, m. V.), n. AM
12:Nicht einstellen, nur EO
13:Nicht einstellen, nur AM
15:Monitor Impulskettens., nur EO
16:Nicht einstellen

141Dh Reserviert - - - _

141Eh Stromreferenzwert bei C030 R/W 2000 ... 20000 0,01%
C027=08

141Fh Digitalausgang 11 S/ 0 C031  R/W 00:SchlieBer -

1420h Digitalausgang 12S /0 C032 R/W 01:0Offner

1421h Reserviert - - - -

1423h

1424h Relais ALO-AL1 C036 R/W 00:SchlieBer -

01:Offner
1425h Reserviert - - - _
1426h Signal ,Strom unterschrit- C038  R/W 00:immer aktiv -

ten" LOC. Charakteristik 01:nicht aktiv wahrend Hoch-/
! Runterlauframpe
1427h Signal ,Strom unterschrit- C039 R/W 0 ... 20000 0,01%
ten" LOC, Einstellwert
1428h Signal ,,Strom Uberschrit- C040 R/W 00:immer aktiv -
ten" OL. Charakteristik 01:nicht aktiv wahrend Hoch-/
! Runterlauframpe
1429h Signal ,Strom Uberschrit- co41 R/W 0 ... 20000 0,01%
ten" OL, Einstellwert
142Ah Signal FA2, FA3, Einstell- co42 R/W 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
wert fir Hochlauf (HW)
142Bh co42
(LW)
142Ch Signal FA2, FA3, Einstell- C043 R/W 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
wert fir Runterlauf (HW)
142Dh C043
(LW)
142Eh Signal ,PID-Regelabwei- C044 R/W 0 ..1000 0,1%
chung" OD, Einstellwert
142Fh Signal FA4, FA5, Einstell- C045 R/W 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
wert fir Hochlauf (HW)
1430h C045
(LW)
1431h Signal FA4, FA5, Einstell- C046 R/W 0 ... 40000 (100000) 0,01Hz
wert fir Runterlauf (HW)
1432h C046
(LW)

1433h Anzeigefaktor bei C027=15 co47 R/W 0001 ... 9999 -
1434h Reserviert - - - _

1437h
1438h Signal ,PID-Istwertlber- C052 R/W 0 ..1000 0,1%
wachung", Maximalwert
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HR-Nr. | Funktion

| Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich

| Auflésung

1439h Signal ,PID-Istwertlber- C053 R/W 0 ..1000 0,1%
wachung", Minimalwert
143Ah Signal ,Drehmoment lber- C054 R/W 00:Drehmoment iiber eing. Wert -
schritten®™ OTQ, Auswabhl 01:Drehmoment unter eing. Wert
(nur bei SLV)
143Bh Signal ,Drehmoment lber- C055 R/W 0.. 200 1%
schritten™ OTQ, Einstellwert
flr Rechtslauf motorisch
143Ch Signal ,Drehmoment tber- C056 R/W 0.. 200 1%
schritten™ OTQ, Einstellwert
fur Linkslauf generatorisch
143Dh Signal ,Drehmoment lber- C057 R/W 0..200 1%
schritten™ OTQ, Einstellwert
fur Linkslauf motorisch
143Eh Signal ,Drehmoment lber- C058 R/W 0..200 1%
schritten™ OTQ, Einstellwert
flr Rechtslauf generatorisch
143Fh Signal ,Drehmoment Uber- C059 R/W 00:immer aktiv -
schritten® oTQ, 01:nicht aktiv wahrend Hoch-/
Charakteristik Runterlauframpe
1440h Reserviert - - - -
1441h Signal ,Motor Uberlastet" Co061 R/W 0..100 1%
THM, Einstellwert
1442h Reserviert - - - -
1443h Signal ,Drehzahl=0" ZS, Cc063 R/W 0 ... 10000 0,01Hz
Einstellwert
1444h Signal ,Kihlkodrper- Ccoe4 R/W 0..110 1°C
Ubertemperatur® OHF,
Einstellwert
1445h Reserviert - - - -
144Ah
144Bh Baudrade Co71 R/W 03:2400bps -
04:4800bps
05:9600bps
06:19200bps
07:38400bps
08:57600bps
09:76800bps
10:115200bps
144Ch Adresse C072 R/W 1...247 -
144Dh Reserviert - - - -
144Eh Paritat C0o74 R/W 00:keine Paritat -
01:gerade Paritat
02:ungerade Paritat
144Fh Stoppbits C075 R/W 1:1 Stoppbit -
2:2 Stoppbits
1450h Verhalten nach Kommuni- C076 R/W 00:Stérmeldung E60/E69 -
kationsstérung 01:Stop,Stérmeldung E60/E69
02:Stdérungen ignorieren
03:freier Auslauf
04:Stop
1451h Zulassiges Timeout co77 R/W 0: inaktiv 0,01s
1..9999
1452h Wartezeit co78 R/W 0...1000 ims
1453h Reserviert - - - -
1454h Reserviert - - - -
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.| Funktion | Fkt-Nr. |R/W | Einstellbereich | Auflésung
1455h Abgleich Analog-Eingang O co81 R/W 0 ...2000 0,1%
(0...10V)
1456h Abgleich Analog-Eingang OI  C082 R/W 0 ...2000 0,1%
(4...20mA)

1457h Reserviert - - - -
1458h Reserviert - - - -
1459h Abgleich Kaltleitereingang C085 R/W 0 ...2000 0,1%
145Ah Reserviert - - - -

145Eh
145Fh Debug-Modus co91 R Nicht verandern!!! -

1460h Reserviert - - - -
1463h
1464h Kommunikationsart Modbus C096 R/W 00:Modbus RTU -

RTU/EzCOM 01:EzCOM
02:EzCOM Administrator

1465h Reserviert -
1466h Direktkommunikation, C098 R/W 1..8 -

Startadresse MASTER

1467h Direktkommunikation, C099 R/W 1..8 -
Endadresse MASTER

1468h Direktkommunikation, C100 R/W 00:Eingang 485 -
Aktivierung 01:Nach Netzspannung ein

1469h Frequenzsollwertvorgabe c1o01 R/W 00:nicht speichern -
Uber Eingange UP/DWN, 01:speichern
Sollwert speichern

146Ah Reset-Signal C102 R/W 00:auf ansteigende Flanke -

01:auf abfallende Flanke
02:auf ansteigende Flanke,
aktiv nur bei Stérung
03:Istpos. erhalten bei Fehler
quittieren (Positionierung)

146Bh Wiederanlauf nach Reset C103 R/W 00:Start bei OHz -
01:Synchronisierung 1
02:Synchronisierung 2

146Ch Frequenzsollwertvorgabe C104 R/W 00:0Hz -
Uber Eingange UP/DWN, 01:Sollwert aus EEPROM
Sollwert aus EEPROM

146Dh Abgleich Ausgang EO C105 R/W 50 ... 200 1%

146Eh Abgleich Analog-Ausgang AM C106 R/W 50 ... 200 1%
(0...10V)

146Fh Reserviert - - - _
1470h Reserviert - _
1471h Offset Analog-Ausgang AM C109 R/W 0 ..100 1%

(0...10V)
1472h Reserviert - - - _
1473h Signal ,Strom Uberschritten C111 R/W 0 ... 20000 0,01%

2" OL2, Einstellwert
1474h Reserviert - - - _

1485h

1486h Einschaltverzégerung C130 R/W 0..1000 0,1s
Ausgang 11

1487h Ausschaltverzogerung C131 R/W 0 ..1000 0,1s
Ausgang 11
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| Auflésung

| Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich

HR-Nr. | Funktion

1488h Einschaltverzégerung C132 R/W 0 ..1000 0,1s
Ausgang 12
1489h Ausschaltverzdégerung C133 R/W 0..1000 0,1s
Ausgang 12
148Ah Reserviert - - - -
148Fh
1490h Einschaltverzdégerung Relais C140 R/W 0..1000 0,1s
ALO-AL1-AI2
1491h Ausschaltverzégerung Relais C141 R/W 0 ..1000 0,1s
ALO-AL1-AL2
1492h Logische Verknlpfung 1, C142 R/W Einstellungen unter C021..C022 -
Signalfunktion 1 (auBer LOG1...LOG3, OPO, no)
1493h Logische Verknipfung 1, C143 R/W Einstellungen unter C021..C022 -
Signalfunktion 2 (auBer LOG1...LOG3, OPO, no)
1494h Logische Verknlipfung 1, C144 R/W 00:AND -
Operand 01:0R
02:XOR
1495h Logische Verknlpfung 2, C145 R/W Einstellungen unter C021..C022 -
Signa|funktion 1 (auBer LOG1...LOG3, OPO, no)
1496h Logische Verknlpfung 2, C146 R/W Einstellungen unter C021..C022 -
Signalfunktion 2 (auBer LOG1...LOG3, OPO, no)
1497h Logische Verknipfung 2, C147 R/W 00:AND -
Operand 01:0R
02:XOR
1498h Logische Verknlipfung 3, C148 R/W Einstellungen unter C021..C022 -
Signalfunktion 1 (auBer LOG1...LOG3, OPO,no0)
1499h Logische Verknlipfung 3, C149 R/W Einstellungen unter C021..C022 -
Signalfunktion 2 (auBer LOG1...LOG3, OPO, no)
149Ah Logische Verknipfung 3, C150 R/W 00:AND -
Operand 01:0R
02:XOR
149Bh Reserviert - - - -
14A3h
14A4h Reaktionszeit Digitaleing. 1 C160 R/W 0..200 1
14A5h Reaktionszeit Digitaleing. 2 C161 R/W 0..200 1
14A6h Reaktionszeit Digitaleing. 3 Cl162 R/W 0 ..200 1
14A7h Reaktionszeit Digitaleing. 4 C163 R/W 0..200 1
14A8h Reaktionszeit Digitaleing. 5 C164 R/W 0..200 1
14A9h Reaktionszeit Digitaleing. 6  C165 R/W 0..200 1
14AAh Reaktionszeit Digitaleing. 7 Cl166 R/W 0 ..200 1
14ABh Reserviert - - - -
14ACh Reserviert - - - -
14ADh Determinationszeit bei C169 R/W 0 ..200 1

Anwahl von Festfrequenzen

14AEh

1500h

Nicht verwendet

Nicht zugreifbar
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Holding Register Gruppe ,, H"

HR-Nr. | Funktion | Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflosung

1501h Autotuning HOO01 R/W 00:inaktiv -
01:statisches Autotuning
02:dynamisches Autotuning

1502h Motordaten HO002 R/W 00:standard (H020...H024) -
02:0nline Autotuning
1503h Motorleistung HOO03 R/W 0,1kW (0)/0,2kW (1)/ -

0,4kW (2)/0,55kW (3)/
0,75kW (4)/1,1kW (5)/
1,5kW (6)/2,2kW (7)/
3,0kW (8)/3,7kW (9)/
4,0kW (10)/5,5kwW (11)/
7,5kW (12)/11,0kW (13)/
15kW (14)/18,5kW (15)
1504h Motorpolzahl HO004 R/W 2pol. (0)/4pol. (1)/6pol. (2)/
8pol. (3)/10pol. (4)

1505h Reserviert - -

1506h Drehzahlregler-Ansprech- HOO05 R/W 0 ... 1000 1%
geschwindigkeit

1507h Motorstabilisierungs- HO006 R/W 0... 255 1
konstante

1508h Reserviert - - - _

1515h

1516h Standard-Motorkonstante Ri H020 R/W 1 ...65530 0,001Q
1517h Reserviert - - - -
1518h Standard-Motorkonstante R, H021 R/W 1 ...65530 0,001Q
1519h Reserviert - - - -
151Ah Standard-Motorkonstante L H022 R/W 1...65530 0,01mH
151Bh Reserviert - - - -
151Ch Standard-Motorkonstante Io H023 R/W 1 ...65530 0,01A
151Dh Standard-Motorkonstante ] H024 R/W 1 ...9999000 0,01kgm?
(HW)
151Eh HO024
(LW)
151Fh Reserviert - - - -
1524h
1525h Autotuning-Motorkonst. R: HO30 R/W 1...65530 0,001Q
1526h Reserviert - - - -
1527h Autotuning-Motorkonst. Rz HO031 R/W 1 ...65530 0,001Q
1528h Reserviert - - - -
1529h Autotuning-Motorkonst. L HO032 R/W 1 ...65530 0,01mH
152Ah Reserviert - - - -
152Bh Autotuning-Motorkonst. Io HO33 R/W 1...65530 0,01A
152Ch Autotuning-Motorkonst. J HO034 R/W 1 ...9999000 0,01kgm?
(HW)
152Dh HO034
(LW)
152Eh Reserviert - - - -
153Ch
153Dh Schlupfkompensation bei U/f HO050 R/W 0...1000 0,1%

mit Geberrlckfiihrung
PI-Regler, P-Anteil
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| Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflésung

. | Funktion

153Eh Schlupfkompensation bei U/f H051 R/W 0 ... 1000 0,1%
mit Geberrickfihrung
PI-Regler, I-Anteil
153Fh Reserviert - - -
1570h
1571h PM-Motor, Motordaten H102 00:Standard-Daten -
01:Autotuning-Daten
1572h PM-Motor, Motorleistung H103 0,1kwW (0)/0,2kW (1)/ -
0,4kW (2)/0,55kW (3)/
0,75kW (4)/1,1kW (5)/
1,5kW (6)/2,2kW (7)/
3,0kW (8)/3,7kW (9)/
4,0kW (10)/5,5kw (11)/
7,5kW (12)/11,0kW (13)/
15kW (14)/18,5kW (15)
1573h PM-Motor, Motorpolzahl H104 2pol. (0)/4pol. (1)/6pol. (2)/ -
8pol. (3)/10pol. (4)/
12pol. (5)/14pol. (6)/
16pol. (7)/18pol. (8)/
20pol. (9)/22pol. (10)/
24pol. (11)/ 26pol. (12)/
28pol. (13)/30pol. (14)/
32pol. (15)/34pol. (16)/
36pol. (17)/38pol. (18)/
40pol. (19)/42pol. (20)/
44pol. (21)/46pol. (22)/
48pol. (23)/
1574h PM-Motor, Motornennstrom H105 20 ... 100% 0,01A
1575h PM-Motorkonstante R H106 1...65530 0,001Q
1576h PM-Motorkonstante Lq H107 1... 65530 0,01mH
1577h PM-Motorkonstante Lq H108 1... 65530 0,01mH
1578h PM-Motorkonstante Ke H109 1... 65530 0,0001
V/(rad/s)
1579h PM-Motorkonstante J H110 1... 9999000 0,01kgm?
(HW)
157Ah H110
(LW)
157Bh PM-Autotng. Motorkonst. R H111 1... 65530 0,001Q
157Ch PM-Autotng. Motorkonst. La = H112 1... 65530 0,01mH
157Dh PM-Autotng. Motorkonst. L  H113 1... 65530 0,01mH
157Eh Reserviert - - -
1580h
1581h PM-Motor, Drehzahlregler H116 1..1000 -
Ansprechgeschwindigkeit
1582h PM-Motor, Anlaufstrom H117 20,00 ... 100,00%
1583h PM-Motor, Anlaufzeit H118 1..6000 0,01s
1584h PM-Motor, Motor- H119 0..120% -
stabilisierungskonstante
1585h Reserviert - - -
1586h PM-Motor, Minimalfrequenz H121 0,0 ...25,5% -
1587h PM-Motor, Leerlaufstrom H122 0,00 ... 100,00% -
1588h PM-Motor, Anlaufverhalten H123 00:inaktiv -
01:aktiv

292



HITACHI wWJ200

HR-Nr. | Funktion | Fkt-Nr. |R/W | Einstellbereich | Auflésung
1589h Reserviert

158Ah PM-Motor, Initial Magnet H131 0..255 -
Position Estimation OV Wait
Times

158Bh PM-Motor, Initial Magnet H132 0..255 -
Position Estimation Detect
Wait Times

158Ch PM-Motor, Initial Magnet H133 0..255 -
Position Estimation OV Times

158Dh PM-Motor, Initial Magnet H134 0 ... 200 -
Position Estimation Voltage
Gain

158Eh Nicht verwendet - - Nicht zugreifbar -

1600h

293



HITACHI wWJ200

Holding Register Gruppe ,,P"

HR-Nr. | Funktion | Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflosung
1601h Reserviert - - - -

1602h Reserviert - - - -
1603h Verwendung P0O03 R/W 00:Sollwertvorgabe -

Impulskettensignal EA Impulskettensignal
01:Inkrementalgeberrickfiihrung

02:Erweiterte Klemmen fiir SPS-
Programmierung

1604h Art Geberrickfihrung P0O04 R/W 00:eine Spur [EA] -
01:Spur A[EAJund B [EB] 1
02:Spur A [EA] und B [EB] 2
03:eine Spur [EA] +
Drehrichtung [EB]

1605h Reserviert - - - -

160Ah
160Bh Anzahl der Impulse pro PO11 R/W 32...1024 1
Umdrehung (A044=03)

160Ch Aktivierung Positionierung PO12 R/W 00:nicht aktiv -
02:aktiv

160Dh Reserviert - - - _
160Eh Reserviert

160Fh Schleichgang Positionierung, PO15 R/W b032 ... 1000 0,01Hz
Geschwindigkeit

1610h Reserviert - - - N

1619h

161Ah Geschwindigkeits- P026 R/W 0 ...1500 0,1%
Uberschreitung,
Ausléseschwelle

161Bh Drehzahlabweichung, P027 R/W 0...12000 0,01Hz
Ausldéseschwelle

161Ch Reserviert - - - -

161Eh
161Fh Vorgabe Zeitrampe PO31 R/W 00:Bedienfeld -
03:SPS-Programmierung
1620h Reserviert - - - -
1621h Vorgabe Drehmoment- P033 R/W 00:Analogeingang O -
sollwert 01:Analogeingang OI
03:Bedienfeld
06:0Optionskarte
1622h Vorgabe P034 R/W 0 .. 200 1%
Drehmomentsollwert,
Einstellwert
1623h Reserviert -
1624h Drehmomentoffset, Vorgabe P036 R/W 00:kein Offset -
01:Bedienfeld
05:0Optionskarte

1625h Drehmomentoffset, PO37 R/W -200 ... +200 1%
Einstellwert

1626h Vorzeichen Drehmoment- P0O38 R/W 00:entspr. Signalpolaritét -
offset 01:drehrichtungsabhangig

1627h Drehmomentregelung, P039 R/W 0..12000 0,01Hz
Maximalfrequenz Rechtslauf (HW)

1628h P039

(Lw)
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.| Funktion | Fkt-Nr. |R/W | Einstellbereich | Auflésung
1629h Drehmomentregelung, P040 R/W 0 ..12000 0,01Hz
Maximalfrequenz Linkslauf (HW)
162Ah P040
(LW)
162Bh Drehzahl-/ P041 R/W 0 ..1000 ims

Drehmomentenregelung
Reaktionszeit
162Ch Reserviert - - - _

162Dh
162Eh Kommunikation Watchdog P044 R/W 0...9999 0,01s
Timer
162Fh Verhalten bei P045 R/W 00:Stérung E60/E69 -
Kommunikationsstdrung 01:Stopp, Stoérung
02:keine Stérung
03:freier Auslauf
04:Stopp
1630h Polling Digitalausgange P046 R/W 0...20 -
1631h Reserviert - - - -
1632h Verhalten bei nicht P048 R/W 00:Stérung E60/E69 -
aktiviertem Bus 01:Stopp, Stoérung
02:keine Stérung
03:freier Auslauf
04:Stopp
1633h Motorpolzahl tber Bus P048 R/W 0:0pol,1:2pol, 2:4pol,3:6pol, -

4:8pol,5:10pol,6:12pol,7:14pol,
8:16pol,9:18pol,10:20pol,
11:22pol,12:24pol,13:26pol,
14:28pol,15:30pol,16:32pol,
17:34pol,18:36pol,19:38pol
1634h Reserviert - - - -

1638h

1639h Impulskettensignal P0O55 R/W 10 .. 320 0,1kHz
Skalierung
163Ah Impulskettensignal P0O56 R/W 1..200 0,01s
Filterzeitkonstante
163Bh Impulskettensignal P0O57 R/W -100... +100 1%
Frequenzoffset
163Ch Impulskettensignal P0O58 R/W 0 ..100% 1%
Frequenzgrenze
163Dh Reserviert - - - -
163Eh Position 0 P060 R/W P073 .. P072 1
(HW)
163Fh P060
(LW)
1640h Position 1 PO61 R/W P073 .. P072 1
(HW)
1641h PO61
(LW)
1642h Position 2 P062 R/W PO073 .. P072 1
(HW)
1643h P062
(LW)
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HR-Nr. | Funktion | Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflosung
1644h Position 3 P063 R/W P073 ... P072 1
- (HW)
1645h P063
(LW)
1646h Position 4 P064 R/W PO073 .. P072 1
- (HW)
1647h PO64
(LwW)
1648h Position 5 PO65 R/W PO073 .. P072 1
- (HW)
1649h P065
(LW)
164Ah Position 6 P066 R/W P073 .. P072 1
__ (HW)
164Bh P066
(LwW)
164Ch Position 7 P067 R/W P073 .. P072 1
_ (HW)
164Dh P067
(LW)
164Eh Referenzierung, P0O68 R/W 00:Low-Speed (P070) -
Modus 01:High-Speed (P071,P070)
164Fh Referenzierung, P069 R/W 00:Rechtslauf -
Drehrichtung 01:Linkslauf
1650h Referenzierung, PO70 R/W 0 ..1000 0,01Hz
Low-speed-Frequenz
1651h Referenzierung, PO71 R/W 0 ...4000 0,01Hz
Highspeed-Frequenz
1652h Maximalposition Rechtslauf P072 R/W 0 .. +268435455 1
- (HW)
1653h P072
(LW)
1654h Maximalposition Linkslauf P073 R/W -268435455 ... 0 1
__ (HW)
1655h P073

(Lw)
1656h Reserviert -
1657h Verfahrweg Positionierung PO75 R/W 00:Entsprechend Positionswert -

01:Klzester Weg
(P004=00/01, P060>0)
1658h Reserviert - - - -
1659h Fehlende Encoder-Signale, PO77 R/W 0..100 0,1s
Uberwachungszeit
165Ah Reserviert - - - -

1665h

1666h Programmfunktion P100 R/W 0...65536 -
Variable U(00)

1667h Programmfunktion P101 R/W 0...65536 -
Variable U(01)

1668h Programmfunktion P102 R/W 0...65536 -
Variable U(02)

1669h Programmfunktion P103 R/W 0...65536 -

Variable U(03)
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. | Funktion | Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflosung

166Ah Programmfunktion P104 R/W 0...65536 -
Variable U(04)

166Bh Programmfunktion P105 R/W 0...65536 -
Variable U(05)

166Ch Programmfunktion P106 R/W 0...65536 -
Variable U(06)

166Dh Programmfunktion P107 R/W 0...65536 -
Variable U(07)

166Eh Programmfunktion P108 R/W 0...65536 -
Variable U(08)

166Fh Programmfunktion P109 R/W 0...65536 -
Variable U(09)

1670h Programmfunktion P110 R/W 0...65536 -
Variable U(10)

1671h Programmfunktion P111 R/W 0...65536 -
Variable U(11)

1672h Programmfunktion P112 R/W 0...65536 -
Variable U(12)

1673h Programmfunktion P113 R/W 0...65536 -
Variable U(13)

1674h Programmfunktion P114 R/W 0...65536 -
Variable U(14)

1675h Programmfunktion P115 R/W 0...65536 -
Variable U(15)

1676h Programmfunktion P116 R/W 0...65536 -
Variable U(16)

1677h Programmfunktion P117 R/W 0...65536 -
Variable U(17)

1678h Programmfunktion P118 R/W 0...65536 -
Variable U(18)

1679h Programmfunktion P119 R/W 0...65536 -
Variable U(19)

167Ah Programmfunktion P120 R/W 0...65536 -
Variable U(20)

167Bh Programmfunktion P121 R/W 0...65536 -
Variable U(21)

167Ch Programmfunktion P122 R/W 0...65536 -
Variable U(22)

167Dh Programmfunktion P123 R/W 0...65536 -
Variable U(23)

167Eh Programmfunktion P124 R/W 0...65536 -
Variable U(24)

167Fh Programmfunktion P125 R/W 0...65536 -
Variable U(25)

1680h Programmfunktion P126 R/W 0...65536 -
Variable U(26)

1681h Programmfunktion P127 R/W 0...65536 -
Variable U(27)

1682h Programmfunktion P128 R/W 0...65536 -
Variable U(28)

1683h Programmfunktion P129 R/W 0...65536 -
Variable U(29)

1684h Programmfunktion P130 R/W 0...65536 -
Variable U(30)

1685h Programmfunktion P131 R/W 0...65536 -

Variable U(31)
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HR-Nr. | Funktion Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflosung
1686h Reserviert - - - -

168Dh

168Eh EzCOM, Anzahl P140 R/W 1...5 -
Kommunikationsparameter

168Eh EzCOM, Anzahl P140 R/W 1...5 -
Kommunikationsparameter

168Eh EzCOM, Anzahl P140 R/'W 1...5 -
Kommunikationsparameter

168Eh EzCOM, Anzahl P140 R/W 1...5 -
Kommunikationsparameter

168Eh EzCOM, Anzahl P140 R/'W 1...5 -
Kommunikationsparameter

168Fh EzCOM, Zieladresse 1 P141 R/W 1...247 -

1690h EzCOM, Zielregister 1 P142 R/W 0000 ... FFFF -

1691h EzCOM, Quellregister 1 P143 R/W 0000 ... FFFF -

1692h EzCOM, Zieladresse 2 P144 R/W 1...247 -

1693h EzCOM, Zielregister 2 P145 R/W 0000 ... FFFF -

1694h EzCOM, Quellregister 2 P146 R/W 0000 ... FFFF -

1695h EzCOM, Zieladresse 3 P147 R/W 1...247 -

1696h EzCOM, Zielregister 3 P148 R/W 0000 ... FFFF -

1697h EzCOM, Quellregister 3 P149 R/W 0000 ... FFFF -

1698h EzCOM, Zieladresse 4 P150 R/W 1...247 -

1699h EzCOM, Zielregister 4 P151 R/W 0000 ... FFFF -

169Ah EzCOM, Quellregister 4 P152 R/W 0000 ... FFFF -

169Bh EzCOM, Zieladresse 5 P153 R/W 1...247 -

169Ch EzCOM, Zielregister 5 P154 R/W 0000 ... FFFF -

169Dh EzCOM, Quellregister 5 P155 R/W 0000 ... FFFF -

169Eh Reserviert - - - -

16A1h

16A2h Option Profibus, P160 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD1 Schreiben

16A3h Option Profibus, P161 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD2 Schreiben

16A4h Option Profibus, P162 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD3 Schreiben

16A5h Option Profibus, P163 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD4 Schreiben

16A6h Option Profibus, P164 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD5 Schreiben

16A7h Option Profibus, P165 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD6 Schreiben

16A8h Option Profibus, P166 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD7 Schreiben

16A9h Option Profibus, P167 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD8 Schreiben

16AAh Option Profibus, P168 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD9 Schreiben

16ABh Option Profibus, P169 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD10 Schreiben

16ACh Option Profibus, P170 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD1 Lesen

16ADh Option Profibus, P171 R/W 0000 ... FFFF -

Prozessdaten PZD2 Lesen
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. | Funktion

| Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich

| Auflosung

16AEh Option Profibus, P172 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD3 Lesen
16AFh Option Profibus, P173 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD4 Lesen
16B0Oh Option Profibus, P174 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD5 Lesen
16B1h Option Profibus, P175 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD6 Lesen
16B2h Option Profibus, P176 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD7 Lesen
16B3h Option Profibus, P177 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD8 Lesen
16B4h Option Profibus, P178 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD9 Lesen
16B5h Option Profibus, P179 R/W 0000 ... FFFF -
Prozessdaten PZD10 Lesen
16B6h Option Profibus, P180 R/W 0..125 -
Knotenadresse
16B7h Profibus, Loschen P181 R/W 00:L&schen -
Knotenadresse 01:Nicht I6schen
16B8h Profibus, P182 R/W 00:PPO -
Ubertragunsprotokoll 01:Konventionell
16B9h Reserviert - - - -
16BAh Reserviert - - - -
16BBh CANopen, Knotenadresse P185 R/W 0..127 -
16BCh CANopen, Baud-Rate P186 R/W aut. (0)/10kbps (1)/ -
20kbps (2)/50kbps (3)/
125kbps (4)/250kbps (5)/
500kbps (6)/800kbps (7)/
1Mbps (8)
16BDh Nicht verwendet - - Nicht zugreifbar -
16BFh
16CO0h CompoNet, Knotenadresse P190 R/W 0..63 -
16C1lh Reserviert - - - -
16C2h DeviceNet, MAC ID P192 R/W 0..63 -
16C3h Nicht verwendet - - Nicht zugreifbar -
1EQOh
1EO1h Coil-Daten 1 *1) - R 29:Coil-Nr. 0010h ... -
215:Coil-Nr. 001Fh
1E02h Coil-Daten 2 *1) - R 29:Coil-Nr. 0020h ... -
215:Coil-Nr. 002Fh
1EO03h Coil-Daten 3 *1) - R 29:Coil-Nr. 0030h ... -
215:Coil-Nr. 003Fh
1E04h Coil-Daten 4 *1) - R 2°:Coil-Nr. 0040h ... -
215:Coil-Nr. 004Fh
1EO5h Coil-Daten 5 *1) - R 29:Coil-Nr. 0050h ... -
28:Coil-Nr. 0058h
1EO06h Reserviert - - - -
1E15h
1E16h Wert an Analogeingang O - R 0..1023 10bit
1E17h Reserviert - - - -
1E18h
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HR-Nr. | Funktion Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflosung
1E19h Nicht verwendet - - Nicht zugreifbar -

1F00h

1FO1h Coil-Daten 0 *1) - R/W 2°:Coil-Nr. 0001h ... -

215:Coil-Nr. 000Fh

1FO2h Reserviert - - - ¥2) -

1F1Dh

1F1Eh Nicht verwendet - - Nicht zugreifbar -

2102h

*1) Diese Holding Register enthalten jeweils 16 Coil-Daten. Coils werden bei der
Direktkommunikation nicht unterstitzt (nur Holding Register), daher miissen daflr diese
Holding Register verwendet werden

*2) Diese Holding Register nicht beschreiben
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Holding Register fiir den 2. Parametersatz

Schlupfkompensation

HR-Nr. | Funktion | Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflosung
2103h 1. Hochlaufzeit F202 R/W 1 .. 360000 0,01s
(HW)
2104h F202
(LW)
2105h 1. Runterlaufzeit F203 R/W 1 .. 360000 0,01s
_ (HW)
2106h F203
(LW)
2107h Nicht verwendet - - Nicht zugreifbar -
2200h
2201h Frequenzsollwertvorgabe A201 R/W 00:Integriertes Poti (Option) -
01:Eingang O/01
02:F001/A020
03:RS485
04:0Optionskarte
06:Impulskettensignal an EA
07:Nicht verwenden
10:gemaB Al141 .. A146
2202h Start/Stop-Befehl A202 R/W 01:Eingang FW/RV -
02:RUN-Taste
03:RS485
04:Optionskarte
2203h Motornennfrequenz / A203 R/W 300 ... AO0O4 0,1Hz
Eckfrequenz
2204h Maximalfrequenz A204 R/W 300 ... 4000 (10000) 0,1Hz
2205h Reserviert - - - -
2215h
2216h Basisfrequenz A220 R/W 0 (b082) ... A004 0,01Hz
(HW)
2217h A220
(LW)
2218h Reserviert - - - -
223Ah
223Bh Boost-Charakteristik A241 R/W 00:Manueller Boost -
01:Automatischer Boost
223Ch Manueller Boost, A242 R/W 0 ... 200 0,1%
Spannungsanhebung
223Dh Manueller Boost, A243 R/W 0 ... 500 0,1%
Boostfrequenz
223Eh Arbeitsverfahren A244 R/W 00:U/f konstant -
01:U/f-quadadratisch
02:U/f frei b100-b113
03:SLV
223Fh Ausgangsspannung A245 R/W 20...100 1%
2240h Automatischer Boost, A246 R/W 0 ... 255 1%
Spannungsanhebung
2241h Automatischer Boost, A247 R/W 0 ... 255 1%
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HR-Nr. | Funktion Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflésung
2242h Reserviert - - - -

224Eh

224Fh Max. Betriebsfrequenz A261 R/W A062 ... A004 0,01Hz
_ (HW)
2250h A261
(LW)
2251h Min. Betriebsfrequenz A262 R/W b082 ... A004 0,01Hz
(HW)
2252h A262
(LwW)
2253h Reserviert - - - -
2268h
2269h AVR-Funktion, Charakteristik A281 R/W 00: aktiv -
01: inaktiv
02: inaktiv im Runterlauf
226Ah Motorspannung / A282 R/W 200V: -
Netzspannung 00:200
01:215
02:220
03:230
04:240
400V:
05:380
06:400
07:415
226Bh Reserviert - - - -
226Eh
226Fh 2. Hochlaufzeit A292 R/W 1 ...360000 0,01s
(HW)
2270h A292
(LwW)
2271h 2. Runterlaufzeit A293 R/W 1 ...360000 0,01s
(HW)
2272h A293
(Lw)
2273h Umschalten von 1. Rampe A294 R/W  00:Eingang 2CH -
auf 2. Rampe 01:A095 / A096
02:Reversierung
2274h Umschaltfrequenz A295 R/W 0 ...40000 (100000) 0,01Hz
Hochlaufzeit (HW)
2275h A295
(LwW)
2276h Umschaltfrequenz A296 R/W 0 ...40000 (100000) 0,01Hz
Runterlaufzeit (HW)
2277h A296

(LW)

2278h Nicht verwendet - Nicht zugreifbar -

230Bh
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.| Funktion | Fkt-Nr. |R/W | Einstellbereich | Auflésung
230Ch Elektronischer Motorschutz, b212 R/W 200 ... 1000 0,1%
Einstellwert
230Dh Elektronischer Motorschutz, b213 R/W  00:quadratisch -
Charakteristik 01:konstant

02:b015...b020
230Eh Reserviert - - - _

2315h
2316h Stromgrenze 1, b221 R/W  00:inaktiv -
Charakteristik 01:aktiv Hoch- /Runterlauf
02:aktiv bei konst. Drehzahl
03:aktiv Hoch- /Runterlauf
(im Runterlauf Drehzahl-
erhdéhung)
2317h Stromgrenze 1, Einstellwert b222 R/W 100 ... 2000 0,1%
2318h Stromgrenze 1, b223 R/W 1 ...30000 0,1s
Runterlaufzeit

2319h Nicht verwendet - - Nicht zugreifbar -

2428h

2429h Signal ,Strom Uberschrit- C241 R/W 0 ... 2000 0,1%
ten" OL, Einstellwert

242Ah Nicht verwendet - - Nicht zugreifbar -

2501h
2502h Motordaten H202 R/W 00:standard (H220...H224) -
02:0nline Autotuning
2503h Motorleistung H203 R/W 00:0,1kw -
01:0,2kw
02:0,4kW
03:0,55kW
04:0,75kw
05:1,1kwW
06:1,5kwW
07:2,2kwW
08:3,0kwW
09:3,7kwW
10:4.0kwW
11:5,5kw
12:7,5kwW
13:11,0kW
14:15,0kW
15:18,5kW
2504h Motorpolzahl H204 R/W 00:2pol. -
01:4pol.
02:6pol.
03:8pol.
04:10pol.
2505h Drehzahlregler-Ansprech- H205 R/W 1 ...1000 1%
geschwindigkeit (HW)
2506h H205
(LW)
2507h Motorstabilisierungs- H206 R/W 0 ... 255 1
konstante
2508h Reserviert - - - -

2515h
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HR-Nr. | Funktion | Fkt-Nr. | R/W | Einstellbereich | Auflésung
2516h Standard-Motorkonstante Ri H220 R/W 1 ...65530 0,001Q

2517h Reserviert - - -
2518h Standard-Motorkonstante R H221 R/W 1
2519h Reserviert - - -
251Ah Standard-Motorkonstante L H222 R/W 1...65530 0,01mH
1
1

... 65530 0,001Q

251Bh Reserviert - -
251Ch Standard-Motorkonstante Io H223 R/W

.. 65530 0,01A

251Dh Standard-Motorkonstante J H224 R/W .. 9999000 0,01kgm?
(HW)

251Eh H224
(LW)

251Fh Reserviert - - - -

2524h

2525h Auto-tuning-Motorkonst. R1 ~ H230 R/W 1...65530 0,001Q

2526h Reserviert - - - -

2527h Auto-tuning-Motorkonst. R2  H231 R/W 1...65530 0,001Q

2528h Reserviert - - - -

2529h Auto-tuning-Motorkonst. L H232 R/W 1...65530 0,01mH

252Ah Reserviert - - - -

252Bh Auto-tuning-Motorkonst. Io H233 R/W 1...65530 0,01A

252Ch Auto-tuning-Motorkonst. ] H234 R/W 1 ...9999000 0,01kgm?
(HW)

252Dh HO034

(LW)

252Eh Nicht verwendet - Nicht zugreifbar -

3102h
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11.3 EzCOM-Kommunikation zwischen Frequenzumrichtern

EzCOM ist eine Peer-to-Peer-Kommunikation zur Ubertragung von Daten zwischen mehreren
WJ1200. Die max. Anzahl der Teilnehmer in einem Netzwerk betragt 32. Ein Umrichter dient als
Administrator, auBerdem gibt es noch einen Master und Slaves. Nur ein Master kann Daten
schicken. Ein Master kann bis zu 5 Datenséatze an Slaves lbertragen. Jeder Datensatz besteht aus
Ziel-Adresse (1..32, P141, P144, P147, P150, 153), Ziel-Holdingregister (P142, P145, P148,
P151, P154), Quell-Holdingregister (P143, P146, P149, P152, P155). Nach jedem Schreibvorgang
wechselt die Funktion des Masters zum ndchsten Slave (max. 8 Slaves kénnen Masterfunktionen
Ubernehmen, Einstellung unter C098 und C099). Sollen z. B. Daten zwischen 2 Umrichtern
ausgetauscht werden, dann ist nur ein Umrichter Administrator, als Master missen aber beide
Umrichter abwechselnd fungieren. Der Administrator steuert das Umschalten der Masterfunktion
auf die entsprechenden Umrichter.

Bei Start der EzCOM-Kommunikation automatisch bei Netz-Ein (C100=01) muss sichergestellt
sein, dass der Administrator erst dann zugeschaltet wird wenn alle anderen Teilnehmer schon
bereit sind.

Administrator Umrichter Umrichter Umrichter
(1 (2) (3) i4)

Daten werden vam Master (1) an die
Slaves Obertragen

SemmmmmmmmsmsePpessso-sss--o---Bbe--------------2  Befehl zum Wechsel des Masters
r Daten werden vom Master (2] an die
L Slaves Obertragen
D e s T TP T T - EEEEEE PP EEEEEE Befehl zum Wechsel des Masters
[ Daten werden vom Master (3) an die
I_J— Slaves Obertragen
D e B Befehl zum Wechsel des Masters

| Daten werden wom Master (4) an
die Slaves Obertragen

Der Befehl zum Wechsel des Masters erfolgt hachdem die Daten vom Master an die Slaves
geschickt wurden und nach Ablauf des Stummintervalls sowie der Wartezeit unter C078.

Wenn die Daten vom Master nicht innerhalb der zuldssigen Timeout-Zeit empfangen werden
verhalt sich der Umrichter entsprechend Einstellung unter C076 und die Kommunikation wird
abgebrochen. Wir empfehlen die Timeout-Uberwachung nicht auszuschalten. Zur
Wiederherstellung der Kommunikation geben Sie einen RESET oder machen Sie Netz-Aus/Ein.

Bei der Verwendung der in den voranstehenden Tabellen aufgefiihrten Holdingregister (HR-Nr.)
als Quell- und Zielholdingregister ist der angegebene Hex-Adresswert um 1 zu reduzieren.
Beispiel: Wird z. B. die Variable U(00) (Funktion P100) als Quell- oder Zielholdingregister
angegeben, dann muss der Wert 1665hex eingegeben werden.
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o Baudrade 05 03:2400bps Alle Teilnehmer
04:4800bps
05:9600bps
06:19200bps
07:38400bps
08:57600bps
09:76800bps
10:115200bps
toe Adresse 1 1..32 Alle Teilnehmer
Lo Paritat 00 00:keine Paritat Alle Teilnehmer
01:gerade Paritat
02:ungerade Paritat
£ois Stoppbits 1 1 oder 2 Stoppbits Alle Teilnehmer
£o6 Verhalten nach Kommuni- 02 00:Stérmeldung E60/E69 Alle Teilnehmer
kationsstérung 01:Stop,Stérmeldung E60/E69
02:Stérungen ignorieren
03:freier Auslauf
04:Stop
£ronm Zulassiges Timeout 0,00s 0,01..99,99s Alle Teilnehmer
0,00: inaktiv
£08 Wartezeit Oms 0...1000ms Alle Teilnehmer
036 Kommunikation 00 00: ModBus-RTU --
01: EzCOM Alle auBer Admin.
02: EzCOM-Administrator Administrator
£0s8 EzCOM-Startadresse 01 01..08 Administrator
Master (Adresse 1)
£099 EzCOM-Endadresse 01 01..08 Administrator
Master (Adresse 1)
L 100 EzCOM-Starttrigger 00 00: Digitaleingang 485 Alle Teilnehmer
01: Netz-Ein
P MO Datensatze gesamt 05 01..05 Master
(C098...C099)
PMHI Datensatz 1 1 1..32 Master
Ziel-Adresse (C098...C099)
P 42 Datensatz 1 0000 0000....FFFF (Wert gemaB Master
Ziel-Holdingregister voranstehender Tabelle -1) (C098...C099)
P M3 Datensatz 1 0000 0000....FFFF (Wert gemaB Master
Quell-Holdingregister voranstehender Tabelle -1) (C098...C099)
P 44 Datensatz 2 2 1..32 Master
Ziel-Adresse (C098...C099)
P 5 Datensatz 2 0000 0000....FFFF (Wert gemaB Master
Ziel-Holdingregister voranstehender Tabelle -1) (C098...C099)
P HB Datensatz 2 0000 0000....FFFF (Wert geman Master
Quell-Holdingregister voranstehendeTabelle -1) (C098...C099)
P M7 Datensatz 3 3 1..32 Master
Ziel-Adresse (C098...C099)
P B Datensatz 3 0000 0000....FFFF (Wert gemaB Master
Ziel-Holdingregister voranstehender Tabelle -1) (C098...C099)
P M9 Datensatz 3 0000 0000....FFFF (Wert gemanB Master
Quell-Holdingregister voranstehender Tabelle -1) (C098...C099)
P 50 Datensatz 4 4 1..32 Master
Ziel-Adresse (C098...C099)
PI5I Datensatz 4 0000 0000....FFFF (Wert geman Master
Ziel-Holdingregister voranstehendeTabelle -1) (C098...C099)
P 52 Datensatz 4 0000 0000....FFFF (Wert gemaB Master

Quell-Holdingregister

voranstehender Tabelle -1)

(C098...C099)
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Funktions- [ Funktion Grund- ‘ Einstellbereich Umrichter

nummer wert

P53 Datensatz 5 5 1..32 Master
Ziel-Adresse (C098...C099)

P54 Datensatz 5 0000 0000....FFFF (Wert gemani Master
Ziel-Holdingregister voranstehender Tabelle -1) (C098...C099)

P 155 Datensatz 5 0000 0000....FFFF (Wert gemaB Master
Quell-Holdingregister voranstehender Tabelle -1) (C098...C099)

Beispiel:

Parametereinstellung fiir einen Master und zwei Slaves
Schreibe Wert von Master Variable P131 in Slave 1 Variable P130 und Slave 2 Variable P130
Schreibe Wert von Slave 2 Variable P131 in Slave 1 Variable P129 und Master Variable P129

Verdrahtung: SP aller Teilnehmer miteinander verbinden und SN aller Teilnehmer miteinander
verbinden. Abgeschirmte Leitung, Schirm auf PE.

Master

C071=Baudrate, z.B. 08=57600bps

C072=1 (Adresse)

C077=1s (zulassiges Timeout)

C078=20ms (Wartezeit)

C096=02, EzCOM-Administrator

C098=1, Startadresse Master

C099=3, Endadresse Master

C100=01; Kommunikation startet nach Netz-Ein

P140=2, 2 Datensatze (P141...P146)

P141=2, Adresse Slave 1

P142=1683, Ziel: Holding-Register Slave 1; 1683hex fiir P130 (Hex-Adresse -1)
P143=1684, Quelle: Holding-Register Master; 1684hex flir P131 (Hex-Adresse -1)
P144=3, Adresse Slave 2

P145=1683, Ziel: Holding-Register Slave 2; 1683hex fir P130 (Hex-Adresse -1
P146=1684, Quelle: Holding-Register Master; 1684hex flir P131 (Hex-Adresse -1)

Slave 1

C071=Baudrate, z.B. 08=57600bps
C072=2 (Adresse)

C077=1s

C078=20ms

C096=01, EzCOM Slave

C100=01

Slave 2

C071=Baudrate, z.B. 08=57600bps

C072=3 (Adresse)

C077=1s

C078=20ms

C096=01, EzCOM Slave

C100=01

P140=2, 2 Datenséatze (P141...P146)

P141=2, Adresse Slave 1

P142=1682, Ziel: Holding-Register Slave 1; 1682hex fiir P129 (Hex-Adresse -1)
P143=1684, Quelle: Holding-Register Slave 2; 1684hex fiur P131 (Hex-Adresse -1)
P144=1, Adresse Master

P145=1682: Ziel Holding-Register Master; 1682hex fir P129 (Hex-Adresse -1
P146=1684: Quelle Holding-Register Slave 2; 1684hex fiir P131 (Hex-Adresse -1)
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12. Programmfunktion Easy Sequence (EzSQ

Allgemeine Beschreibung

12.1 EzSQ-Parameter

Mit Hilfe der Programmfunktion EzSQ ist es mdglich ein anwendungsspezifisches Programm im
Frequenzumrichter abzulegen. Diese Mdéglichkeit der Programmierung ist angelehnt an Basic und
bietet unter Anderem folgende Funktionen:

Lesen und Schreiben aller Parameter

[ ]

e Abfragen von 7 Digital- und 2 Analogeingangen

e Setzen von 2 Digitalausgangen und einem Relaiswechselkontakt
o Schreiben Analogausgang 0...10V, Schreiben Impulsausgang

e 32 Variablen

e Timer

o etc.

Weitere Informationen gibt es in einem gesonderten Handbuch.

A0 N EzSQ-Programmstart 00

00 EzSQ-Programm inaktiv
01 EzSQ-Programmstart mit Digitaleingang PRG
02 EzSQ-Programmestart automatisch bei Netz-Ein

X =50 rosr=mm, Variable U(00) [0 |

Einstellbereich 0...65535

EzSQ-Programm, Variable U(01) | 0 |
Einstellbereich 0...65535

P 102 EzSQ-Programm, Variable U(02) 0 |

Einstellbereich 0...65535

P 103 EzSQ-Programm, Variable U(03) 0 |
Einstellbereich 0...65535

P 104 EzSQ-Programm, Variable U(04) |0 |

Einstellbereich 0...65535

P05 EzSQ-Programm, Variable U(05) 0 |
Einstellbereich 0..65535

EzSQ-Programm, Variable U(06) o
Einstellbereich 0...65535
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P10 EzSQ-Programm, Variable U(07) |0 |
Einstellbereich 0...65535
P08 EzSQ-Programm, Variable U(08) |0 |
Einstellbereich 0...65535
EzSQ-Programm, Variable U(09) | 0 |
Einstellbereich 0...65535
_ EzSQ-Programm, Variable U(10) | 0 |
Einstellbereich 0...65535
EzSQ-Programm, Variable U(11) 0 |
Einstellbereich 0...65535
P12 EzSQ-Programm, Variable U(12) 0 |
Einstellbereich 0...65535
P13 EzSQ-Programm, Variable U(13) |0 |
Einstellbereich 0...65535
Pi EzSQ-Programm, Variable U(14) |0 |
Einstellbereich 0...65535
PIIS EzSQ-Programm, Variable U(15) |0 |
Einstellbereich 0...65535
_ EzSQ-Programm, Variable U(16) | o |
Einstellbereich 0...65535
P EzSQ-Programm, Variable U(17) |0 |
Einstellbereich 0...65535
EzSQ-Programm, Variable U(18) 0 |
Einstellbereich 0...65535
EzSQ-Programm, Variable U(19) 0 |

Einstellbereich

0...65535
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P 120 EzSQ-Programm, Variable U(20) |0
Einstellbereich 0...65535

P21 EzSQ-Programm, Variable U(21) |0
Einstellbereich 0...65535

P 122 EzSQ-Programm, Variable U(22) 0
Einstellbereich 0...65535

P 123 EzSQ-Programm, Variable U(23) |0
Einstellbereich 0...65535

P12y EzSQ-Programm, Variable U(24) 0
Einstellbereich 0...65535

P 125 EzSQ-Programm, Variable U(25) |0
Einstellbereich 0...65535

P 126 EzSQ-Programm, Variable U(26) |0
Einstellbereich 0...65535

P 127 EzSQ-Programm, Variable U(27) |0
Einstellbereich 0...65535

P 128 EzSQ-Programm, Variable U(28) |0
Einstellbereich 0...65535

P 129 EzSQ-Programm, Variable U(29) |0
Einstellbereich 0...65535

P30 EzSQ-Programm, Variable U(30) |0
Einstellbereich 0...65535

P13 EzSQ-Programm, Variable U(31) 0

Einstellbereich 0...65535
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13. Option Feldbusanbindung

Zur Kommunikation des Frequenzumrichters iiber ein Feldbussystem, kann dieser
mittels eines Optionsmoduls dafiir vorbereitet werden.

Weitere Informationen bzgl. einer Feldbusanbindung entnehmen Sie bitte dem entsprechenden
Optionsmodul.

13.1 Parameter zur optionalen Feldbusanbindung

P 180 Option Profibus, Knotenadresse |0 |
Einstellbereich 0..125

_ Option Profibus,Verhalten bei Bus-Stérung |00 |
00 Ausgangsdaten Iéschen und Antrieb stoppen
01 Ausgangsdaten nicht I16schen und Antrieb lduft weiter

P 182 Option Profibus, Ubertragungsprotokoll 00
00 PPO
01 Konventionell
02 Flexibel

P 185 Option CANopen, Knotenadresse |0 |
Einstellbereich 0..127

Option CANopen, Baud-Rate |06 |
00 automatisch
01 10kbps
02 20kbps
03 50kbps
04 125kbps
05 250kbps
06 500kbps
07 800kbps
08 1Mbps
m Option CompoNet, Knotenadresse |0 |

Einstellbereich 0...63

P 92 Option DeviceNet, MAC ID |63 |
Einstellbereich 0..63
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13.2 Parameter Prozessdaten Schreiben/Lesen

Die Nutzung der Parameter P160-P179 ist nur in Verbindung mit einem Optionsmodul
zur Anbindung eines Frequenzumrichters an ein Feldbussystem (Profibus) zu
verwenden.

Anwendung im Modus ProfiDrive bei zyklischer Kommunikation und einem Datenformat mit frei
verfligbaren Prozessdaten PZD (PPO2, PPO4, PPO5).

In den Parametern werden die Modbus-Adressen (Holding Register) der zu schreibenden/lesenden
Parameter eingetragen (Kapitel 12 ,Serielle Kommunikation Modbus RTU"). Werte werden erst
nach Netzspannung AUS/EIN Gbernommen

Parameter P160-169 Adressen zum Beschreiben von Parametern, Parameter P170-179 Adressen
zum Auslesen von Parametern.

Beispiel:
Schreiben/Lesen des Parameters A038 (Tippfrequenz) Uber das Datenformat PPO2 oder PPO4
oder PPO5 und Prozessdaten PZD3

- Konfiguration des PB-Master mit dem ensprechenden Datenformat PPO2/PPO4/PPO5 aus
der entsprechenden GSD-Datei

- Parametrierung des Frequenzumichters zur PB-Kommunikation (A001=04, A002=04,
P180=entspr. SL-Adresse, P182=00)

- Modbus-Adresse flir Parameter A038 (1238h) in Parameter P162 (PZD3) zum Schreiben
und in Parameter P172 zum Lesen eingeben

- Zur Ubernahme der Werte Netzspannung AUS/EIN

Weitere Informationen bzgl. Kommunikation tGber Profibus entnehmen Sie bitte der
entsprechenden Dokumentation des Optionsmoduls.

Option Profibus, Prozessdaten PZD1 Schreiben | 0000 |
Einstellbereich 0000...FFFF

Option Profibus, Prozessdaten PZD2 Schreiben |0000 |
Einstellbereich 0000...FFFF

P 152 Option Profibus, Prozessdaten PZD3 Schreiben | 0000 |
Einstellbereich 0000...FFFF

PR3 Option Profibus, Prozessdaten PZD4 Schreiben |0000 |
Einstellbereich 0000...FFFF

P 164 Option Profibus, Prozessdaten PZD5 Schreiben | 0000 |
Einstellbereich 0000...FFFF
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P IES Option Profibus, Prozessdaten PZD6 Schreiben | 0000 |
Einstellbereich 0000...FFFF

_ Option Profibus, Prozessdaten PZD7 Schreiben |0000 |
Einstellbereich 0000...FFFF

P17 Option Profibus, Prozessdaten PZD8 Schreiben 0000
Einstellbereich 0000...FFFF

P 58 Option Profibus, Prozessdaten PZD9 Schreiben | 0000 |
Einstellbereich 0000...FFFF

_ Option Profibus, Prozessdaten PZD10 Schreiben |0000 |
Einstellbereich 0000...FFFF

P10 Option Profibus, Prozessdaten PZD1 Lesen 0000
Einstellbereich 0000...FFFF

PN Option Profibus, Prozessdaten PZD2 Lesen 0000
Einstellbereich 0000...FFFF

P2 Option Profibus, Prozessdaten PZD3 Lesen 0000
Einstellbereich 0000...FFFF

P13 Option Profibus, Prozessdaten PZD4 Lesen 0000
Einstellbereich 0000...FFFF

Py Option Profibus, Prozessdaten PZD5 Lesen 0000
Einstellbereich 0000...FFFF

P 115 Option Profibus, Prozessdaten PZD6 Lesen 0000

Einstellbereich

0000...FFFF
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PG Option Profibus, Prozessdaten PZD7 Lesen 0000
Einstellbereich 0000...FFFF

PN Option Profibus, Prozessdaten PZD8 Lesen 0000
Einstellbereich 0000...FFFF

P8 Option Profibus, Prozessdaten PZD9 Lesen 0000
Einstellbereich 0000...FFFF

P9 Option Profibus, Prozessdaten PZD10 Lesen 0000

Einstellbereich 0000...FFFF
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